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Po6oT13npoBaHHbIn nbinecoc Ans 6accenHa
Nettoyeur de Piscine

Automatischer Schwimmbeckenreiniger
Limpiafondos de Piscina

Aspirador Automatico de Piscina

Robot di Pulizia per Piscine

S@REEN ACCESYE

MHCprKLI,I/IFI no aKcrutyataunmn

Mise en marche de votre robot
nettoyeur de piscine

Bedienungsanleitung fur den
automatischen Bodensauger

Funzionamento del nuovo robot
di pulizia per piscine

Manejo de Limpiafondos de Piscina
Manual de instrucoes




Kpatkoe pykoBOACTBO Morb3oBaTens Manuale di avvio rapido
Guide de démarrage rapide Guia de inicio rapido
Kurzanleitung Guia de inicio rapido

P Temn NaCl HE
24 ppm 7.2-76 13°C-35°C 4000 ppm KYMNATbCA
55°F-95°F (max)
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CopepxaHue
BesonacHocTb
Bsepenue

0630p cucTembl

Kak po6oT-nbinecoc oumwiaeT Baw 6acceitH

Ycnosus akcnnyaTauumu
Komnnekrytowme

MbINEcoC 1 OCHOBHbIE YacTy

Brok nuTaHus u ynpasneHust
dkcnnyartaums

Mepen NepBbIM UCMONb30BaHNEM

lMomeLLeHue nbinecoca B Bogy

3anyck poboTa-nbinecoca

Llnkn oumcTkm

OcTaHoBka paboTbl Nbinecoca

A3BneyeHve nbinecoca u3 Bodbl
O6cnyxumBaHue

Ouuctka unbTpoB

XpaHeHue nbinecoca

[MpoBepka nponennepa Ha BbIX04e Bogbl
MporpammupoBaHKe po6oTa-nbinecoca

MaHenb ynpaBneHus - KHOMKU U UHAMKATOpbI

Onucaxme KHonok

Vcnonb3oBaHWe BHELLHErO Taimepa
PykoBoACTBO N0 ycTpaHeHW0 HeucnpaBHOCTElH
[OucTaHuMoHHOe ynpaBneHue

0630p nynbTa AMCTAHLMOHHOTO YNpaBneHns

cnonb3oBaHme nynbTa AMCTAHLMOHHOTO YNpaBneHus
Tenexxka Caddy (onumoHanbHo)

0630p

Cbopka Caddy

YcTaHoBka pobota-nbinecoca 8 Caddy
Tenexxa Trolly (onunoHanbHo)

O63op

Cb6opka Trolly

BAXHbIE MHCTPYKLUMUUN NO TEXHUKE BE3OMNACHOCTHU
MPOYTUTE U CNEQYWATE BCEM MHCTPYKLINAM

BHUMAHWE: He nogkntoyainTe 6M0K NuUTaHUs K 3a3eMIIEHHON PO3ETKE W He
BK/IOYaliTe MbINECOC, ECAIM OH MOMHOCTBIO HE MOTPYXKeH B BOAy. Okcrnyataums
nbinecoca bE3 Bofbl HaHeCET cepbeaHblil yLiepb v NpuBELET K NOTepe rapaHTuu.

lMocre OKOHYaHWS LKA OYMCTKI OCTaBNIsATE Mblnecoc B 6acceliHe B TeUeHne
15-20 MWHYT. OTO MO3BONMT ABUraTENsAM LOCTATOMHO OCTbIThb. He octaBnsiiTe
nbinecoc B 6acceiHe Ha Bce Bpems. Mpesxae Yem u3Bneyb nbinecoc 13 bacceitHa,
He 3abyabTe BbIKIOYUTL MUTAHIUE U OTKIOYUTB €0 OT AMEKTPUYECKOI PO3ETKM.

NPEOYNPEXOEHUE: Mbinecoc Henb3sa ucnonb3oBaTb, KOorga B Boge
HaxogATca ntoau. MpeaHasHayeH ans Mcnonb3oBaHKs TONBKO B 6accenHe.

MpumeyaHus no TexHuke 6e3onacHoOCTH:

- YCTPONCTBO [OMKHO 3anuUTbIBaTbCA YepPe3 YCTPOMCTBO 3aLLUTHOTO OTKITHOUEHNS
(Y30), nmetoLee HoMMHaNbHBIA pabouni Tok, He npeBbilatwmi 30 MA

- MopakntoyeHe K TOUKe SMEKTPUYECKOrO COEANHEHIS JOMKHO COOTBETCTBOBATL
MECTHbIM W HaLMOHamNbHBIM NMpaBuam NPOBOLKM (ANEKTPUYECKMIA KOL).

- HenpaewunbHoe o6palLieHre ¢ YCTPOCTBOM MOXET MPUBECTY K YTEYKE CMA304HbIX
maTepuaros.

- Ecnm wHyp nuTaHus noBpexzeH, ero HeobxoamMmo 3aMeHUTb. 3ameHa JomKHa
MPOBOAMTLCS CEPBUCHBIM AreHTOM M3rOTOBUTENS MU KBANMMULMPOBAHHBIM
crneLyan1cTom Bo n3besxaHne onacHoCTen.

[laHHOe YCTPOVCTBO He MpefHasHaueHo ANS MCTIoNb30BaHMS NLaMi
(BKMIOYas feTei) C orpaHMieHHbIMY DU3NYECKVMM, CEHCOPHBIMA AN

A YMCTBEHHBIMM CIOCOBHOCTAMY WM C OTCYTCTBMEM OMbITa M 3HaHMIA, €GN A
TOMBKO UM He Bbin NPeaoCTaBNEH HA30p UM UHCTPYKLMS OTHOCUTENBHO
MCNONb30BaHVs NPUBOpa NULIOM, OTBETCTBEHHbIM 3a MX 6E30MacHOCTb.
CrienlyeT cnieavTh 3a Tem, 4ToBbl AETI He Urpany ¢ yCTPOVCTBOM.

BH/MAHWE: [Ins 3aLumTbl 3NeKTPUYECKon po3eTkW 1 NPeaOoTBPaLLEHNS BOSMOXKHOIO
MOpaXeHIs 3MEKTPUYECKVM TOKOM HEOBXOAMMO YCTaHOBUTL aBapUiAHbIN NpepbiBaTerb
3asemnenns (GFCI-CLLA) unm yctpoitcTBo 3atuuTHoro oTkntoyeHus (Y30-Espona).

COXPAHAWUTE 3TU UHCTPYKLIUU
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BBepeHue

0630p cucTembl

Po6oT-NbINecoc ounLiaeT AHO M CTeHbI 6acceiHa, cobupas rpsisb 1 Mycop BO
BHYTPEHHME (nnbTpbl. B AaHHOM PYKOBOACTBE MONb30BATENS 0ObSACHSETCS,
kaK ynpaBnsiTb MblECOCOM, BKItoYast NPOLEAypbl 04UCTKY, OBCIYXMBaHNS U
XpaHeHus.

lpumeyaHue:

B amom pykosodcmee paccmampugaomcsi HeCKObKo Modesneli pobomog-
nbinecocos. Cywecmeyom HeKomopble 8apuaHmb| KOMNIeKmayuu 8
3agucuMocmu 0m KOHKpemHol Modesu.

Kak po6oT-nbinecoc ounwaet Baw 6acceiH

lMocne Toro, kak poboT-NbINEcoC NoMeLleH B 6acceliH U aKTUBMPOBaH, OH
paboTaeT B COOTBETCTBUM C MPOrPaMMOIA, YCTAHOBIEHHO Yepe3 Brok N1TaHms
1 ynpasneHus. TNbinecoc JBKETCS NO OHY W cTeHam BacceilHa, nokpbias
BClO VX Mnowagb. Mocne 3aBepLueHns CBOel nporpammbl, poboT ocTaeTcs
HeaKTMBHbIM Ha AHe bacceliHa.

lpumevaHue:

BocxoxdeHue Ha cmeHy signsiemcesi donoiHumerbHol ¢hyHKyued. Kozda OaHHasi
(hYHKUUS BKITHOYEHa, NbITecoc NOOHUMaemcs N0 CMeHe ¢ UHmepeanamu 8
coomeemcmeuu co cgoeli 6HympeHHel npoepammoli. CnocobHocms poboma
nodHUMambCs No ecmHue 8 bacceliHe 3agucum om 2eoMempuu U Mamepuarna
cmynened.

YcnoBusi akcnnyartaumm

Po6oT-nbinecoc npegHasHadeH Ans UCnonb3oBaHus B 6acceitHax npu

CNeayHLLMX YCrOBUSX:

- Temnepatypa konebnetcs o1 13 °C po 35 °C (55-95 °F), pekomeHayemast
Temnepatypa - o1 22 go 32 °C (72-90 °F).

-pH Bogbl: 7,2 - 7,6

- YpoBeHb xriopa: HeobxoAnMo NoaaepXmMBaTh B COOTBETCTBIN C
WHCTPYKLMSIMM Npon3BoauTens baccenHa (pekomeHayeTcs 2-4ppm).

lpumeyaHue:

HecobnrodeHue npagun akcnimyamayuu bacceliHa 8 coomgememsuu ¢

peKomeHOyeMbIMU ycriogusimu pabome! MOXem noMewams nNpagusibHol

pabome poboma-neinecoca. Bo 8pems xnopuioka He0bxoduMo u3sneyb

NbIIecoc u3 800!,

) PykosiTka

) BepxHee BbInyckHoe 0TBEpCTHE
) PasbnokupoBska cunbTpa
) BepxHuin gocTyn K ounbTpy
) MexaHuam GriokpoBKM pyKOSITKN
) T'yCeHnuHbIi npuBog

) Xectkas LweTka

) Kopnyc ycTpoiictsa

) BogosabopHuk

0

1
2
3
4
5
6
7
8
9
10) Briok nuTaHus

NOMONHUTENBHO
11) Nynet Y

12) Tenexka “Trolley”
13) Tenexka “Caddy”
14)

Taiimep (nprobpeTaeTcs 0TAENbHO)
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Bnok nutaHusa n ynpaBneHus
Brok nuTanms 1 ynpaeneHus
MNOAKIIOYEH K poBOTY-Mbinecocy
Yepes nrnasaroLLni kaberb.
Brok nuTaetcs oT ceTn
nepemMeHHoro Toka (1), nogaet
HU3KOe HanpskeHUe 1 KoMaHzbl
MbINECoCy Yepes pa3bem (2).
Brok ocHalleH naHernbio
ynpaernexus (3) ¢ pasnuyHbIMm
anemMeHTamu ynpasneHus ans

paboTbl po6OTM3MPOBAHHOIO
nbinecoca.

Copepxumoe ynakoBku:

- PoBot-nkinecoc 1 nnasatoLnin kabens
- Briok nuTaHus v ynpaenexus

- PykoBogcTBo nonb3osatens

B 3aBucMocTy OT NPUOBPETEHHON MOAENN B KOMMAEKT MOTYT BXOAUTb
crefyloLLme akceccyapbl:

- [lynbT ANCTaHLMOHHOTO ynpaBneHus

- Tenexka “Caddy”

- Tenexka “Trolley”

- [lononHuMTeNbHbIE akceccyapbl

CHsATME 3alMTHON 0OONOYKY C LIETOK

PoboT-nbinecoc nocTaBnseTcs C LieTkamu, MOKPbITHIMA 3aLUTHON
0boroykoit. OCTOPOXKHO CHUMUTE HEMINOHOBbIE 0BOMOYKN C LLETOK.
NPEOYNPEXOEHUE. He ucnonb3yiime ocmpbiili UHCMPYyMeHm
05151 cHAMus1 060/104KU, MaK Kak 3mo Moxxem noepedumb W,emku.

PerynupoBka nnaBatoLien pyKosTKM

Ha mogensix, cnocoBbHbIX NOAHUMATLCS MO CTEHE, YCTAHOBUTE NIaBaloLLYyto

PYKOSITKY:

1. HaxmuTe KHOMKy B510KMpOBKM (1 uni 2 B 3aBICMMOCTM OT MOLENH), YTODbI
CHSITb BIIOKMPOBKY PYKOSITKY.

2. YctaHoBwTe pykoaTky (3) o gnaroHanu B MakcuMasbHoe MoNoXeHwe.

3. MosTopuTe Warn 1 1 2 ¢ Apyroi CTOPOHbI YCTPOICTBA.
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2-4 ppm

7.2-76 13°C-35°C 4000 ppm KYMATbCA
(max)

55°F-95°F

Pa3melueHmne 6noka nutaHus 1 ynpaBneHus

4. YcTaHoBuTe BMOK NMUTAHUS 1 YNIPaBNEHNS Ha PaCcCTOSHIN HE MEHee
3,6 MeTpa ot bacceitHa 1 He MeHee 12 M Hag, ero NoOBEPXHOCTHIO.

BHUMAHME: briok numaHusi u ynpaesneHus He G0/KeH
nodsepzambcsi 8o3delicmeuro 800b! UU NPSMbIX
COJTHEYHbIX J1yyel.

5. OcBoboguTe nnaBaroLLin kabenb OT NIACTUKOBbIX CTSBKEK, KOTOpbIE
VCrIonb3yloTes Ans domkcaLmm kabenein BO Bpems TPaHCMOPTUPOBKA.

Mepea nomeLueHnem nbiecoca B BoAy

1. Y6eautech, 4To B BacceiiHe HET Mtoae.

2. YbeauTech, 4To PUMbTPbI YNCTbIE.

3. Ybequtech, 4To ycrnosus copepxanns 6accenHa cobniogeHsl; (CM.
“Ycnosus akennyaraumu’)
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Pasbem (B)

KaGenbHbii wrekep (A)

MomewweHwe nbinecoca B BoAy

1. Pa3BepHuTe nnasatowuit kabenb. PekoMeHLyeTcs yBenuunTs
AnVHY kabens, paBHyto pasmepy avaroHan bacceiita, eLle Ha
[ABa MeTpa.

2. MomecTuTe Mbinecoc B 6acceiH.

3. [laiiTe nbinecocy onycTuTbCA Ha AHO GacceliHa. He HaunHaiTe
paboTy, noka poboT-NbINECOC He OMyCTUTCA Ha HO bacceiiHa.

4. MpoTsHnTe NnaBatowyin kabenb Yepes baccei. Ybeautecs,
4T0 No H6accerHy NPoNoXeHa TorbKo Heobxoaumas AnuHa
kabensi. Ybeautech, 4to kabenb He MMEET nepenneTermnin unm
nepervbos. CBepHUTE NULLIHWI Kabenb CHapyu Bacceiina
pSOOM C BI0KOM NUTaHWS W yNpaBneHus.

5. TMopcoeannute nnasatowuii kabenb (A) k pasvemy (B),
pacnonoxeHHOMy Ha 6r1oke NUTaHNs 1 yrpaBneHus.

NPEQYNPEXOEHUE. Skcnnyamayus po6oma eHe 800bl1

MOXem npueecmu K cepbe3HbIM NoepexAeHusIM U nomepe

2apaHmuu.




3anyck poboTa-nbinecoca

MopkmounTe BIOK MUTAHMS M yNpaBNEHNs Kk ceTeBOM po3eTke (1). 3aroputcs nHamkaTop
paboThbl (4), 1 pobOT-NbINECOC 3aMyCTUT MPOrPaMMy OYUCTKN.

Ecnn 6ok nuTtaHus 1 ynpaBneHus NOLKIKOYEH K PO3ETKE NEPEMEHHOTO TOKa, U MHAMKATOP
pabotbl muraet (5), 3TO yKasblBaeT Ha TO, YTO PpOBOT-NbINECOC HAXOAUTCS B PeXMMe
OXUAAHNS!.

HaxwmuTe kHonky ynpasneHus (6). 3aroputcs nHaukatop pabotsl (6), 1 poboT-nbinecoc
3anycT1T Nporpammy OYMCTKM

Mpumeyarue. Ko20a 20pum ceemoduodHnbiii uHdukamop “lposepka ghunbmpa” (3)

(onyusi 8 HekomopkIx Modensix), neped no2pyxeHueM nbinecoca e baccelH

Heob6x0dumo o4ucmumb (unLMpbI.

Llukn ounctkm

Bo Bpems Lukna o4ncTku poboT-Nbinecoc:

- MNepemeLaeTcs no AHy bacceiiHa, cobupas rpsisb U Mycop.

- W3meHsleT HanpaBneHne 1 BpallaeTcs aBTOMATUYECKN B COOTBETCTBUM C BbIOpaHHON
nporpammon

- MopHumaeTcs No cTeHaM HacceiiHa kaxkble HECKOMbKO MUHYT, Kak YKa3aHO B €ro BHYTPEHHEN
nporpamme.

lpumeyaHue. Po6om-nbinecoc Moxem uHo20a ocmaHaenueamsCsi Ha HECKOJbKO

cekyHd. Imo siensemcs YacmbH €20 HopMasibHol pabombl, @ He HeUCNPasHOCMbIO.

OcTaHoBKa paboTbI Nbinecoca

Po6oT-nbinecoc aBToMaTyecky NEPEXOANT B PEXUM OXWUAAHUS MOCAe KaXLoro Lykna
OYMCTKM, M UHOMKATOP HauMHaeT Murathb (5).

Yto0bl 0CTaHOBMTb PaboTy Mbinecoca BO BPEMS LMKIA OYNACTKM, HAXMUTE Ha KHOMKY (7)
OfMH pa3. HauHeT muratb nHAMkatop paboTbl (7), 4TO yka3blBaeT Ha TO, YTO MbINecoc
HaXOMANTCS B PEXMME OXMOAHNS.

W3BneyeHue nbinecoca u3 Boabl

1. OTcoeanHuTe NnasaloLLmin kabenb OT Brioka NUTaHUs 1 yNpaBneHus.

2. ToTsaHWTE 3a NnasatoLwuii kaberb, NOKa He MOSIBUTCS BO3MOXHOCTb B3SITHCS 32 PYKOSITKY
nblnecoca.

3. MisBnekuTe nbinecoc u3 acceiiHa 3a pyKkostTky.

MPEQYNPEXOEHUE. He ucnonb3ylime nnasaroujull kabenb dns nodbema nbinecoca

u3800bl.




@ @

w

OUULLAWTE ®UNbTP-MELLOK MOCHNE KAXOOI O LIMKNA QUUCTKU
a. OTknYMTE UCTOUHMK NuTaHus. (MoxanyiicTa, gepxute BUnky noganble  d. CHUMUTE MELLOK (ubTPa C ONOPHBIX CTEPXHEN, BHIBEPHUTE €0 HaWU3HaHKY M CMOWTE BCHO

OT KOHTaKTa C BOZON). rpsisb CafoBbIM LUMAHTOM UMK B pakoBuHe. OCTOPOXHO MPOMOMOLLUTE MELUOK, Moka
b. Ecrv ycTpoiicTBO HaxoanTcs B 6acceiiHe, OCTOPOXHO MOTSHUTE ero Ha cebs 3a CTekaloLlas Bofa He CTaHeT Npo3payHoi. MeLLok MOXHO CTUpaTh B CTUPanbHOWM MallnHe
kabenb, Noka pyKosiTKa HE OKaXETCs! B npeaenax gocsraeMocTu. cnonbayiite 1cnonbays Tonbko xonopHyto Bogy BE3 MOIOLLETO CPEACTBA!
PYKOATKY (He kaberb), YTobbl M3BNEYb nbinecoc u3 BacceliHa nocre Toro, e, [TOBTOPHO YCTAHOBWUTE MELLIOK HA OMOPHbIX CTEPXHSIX C MOMOLLbIO METKW B LIEHTPE OAHOM U3
kak BorbLUas YacTb BOAbI CTEYET U3 ycTpoucTBea. OMUHHBIX CTOPOH HDKHEN KPbILLKM.
. MepeBepHuUTe YCTPOMCTBO AHMILIEM BBEPX Ha IMafiKyio MOBEPXHOCTL (YTOBbI  f YcraHoBHTe Ha MECTO HIKHIOK KDbILLKY Kopryca. HakuMariTe Ha Hee, noka 3amKu
npeaoTBpaTUTL LiapanuHbl Ha KOpMyce Mbinecoca), OTycTUTe (huKcaTopb DUKCALMN He 3ALLETKHYTCA.

N CHUMUTE HKHIOK KPbILLIKY.

N XpaHeHue nbinecoca

~—<0 \ Koraa poboT-nbinecoc He 1cnonb3yeTcs,, XpaHuTe ero B

\Q .l \- COOTBETCTBIM CO CRIEAYHOLMMIA NHCTPYKLMAMM:

“? 4 i ; . 8Tcoenvmme LUHYp MUTaHIs: OT CETEBOI PO3ETKM.

‘ . OTcoeanHuTe nnasatoLLuii kabenb oT 6r1oka nUTaHmua.
\\\ Q! 3.Pasnoxure nnasatoLyumii kabernb, 0cBobOXaas ero ot

%’ CKPYYMBaHNIA.

4. TpomoiiTe MbInecoc U3HYTPK NPeCHo BOAOW 1 AaiiTe emy

Inagkasi NoBepXHOCTb BbICOXHYTb.

5.CBepHuTe nnasatoLwnii kabenb 1 nomectute ero HA
nbinecoc. OctopoxHo: HE HAMATBIBAWTE nnasatowmit
kabenb Ha PYKOATKY poboTa-nbinecoca

6. XpaHuTe BCe YaCTu Mbiniecoca B CyXOM, 3aKpbITOM MeCTE.

7.YBepuTech, 4o 6roK NUTaHUS 1 ynpaBrneHns He
noABepraeTcst BO3LENCTBUIO BOAbI.

@

MpoBepka nponennepa Ha BbIXOAE BOAbI

PexomeHayeTcs neproanyecki ouniatb
rponennep oT Mycopa 1 BOOC:

1. BbiBepHuTe BUHTHI (3), yaepxuBatoLLme
KPbILLIKY BOAOBbIMYCKHOrO 0TBEPCTUS (2).

2. CHAMUNTE KPBILLKY (2).

3. OumcTuTE BOMOCHI, IPA3b U MYCOP.

4. Y6eputecs, yto nponennep (1) He crnomat.

5. BepHuTe KpbILLKy (2) 1 3akpenuTe ee BHTamu (3).




B aton rnase
paccmaTpuBaloTCs NapameTpbl

NporpamMMUpOBaHKs.
MponycTuTte 3Ty rnaey, ecnu
Balla mogenb He
nporpamMmupyemasl unu po6or-
NbINecoc yxe
3anporpamMMMpoBaH.

NpoBepUTL HUNLTP

External timer

Minuterie externe
Temporizador extermo
Externe Zeitschaltuhr
Timer esterno

Temporizador extermo

MaHenb ynpaenexus
MaHerb ynpaBneH1st COCTOMT U3:

- Bkn/Bbikn nutaHms (1) - 3anyck 1 0CTaHOBKa
po60TM3MPOBAHHOTO MbINecoca.

- Onucanue dyHKum (2) - onuckiBaeT
(YHKLMIO.

- Knonku ynpasnetms (3) - cunue,
Mo3BONSIOT BbIbpaTh
COOTBETCTBYIOLLYIO (PYHKLIMIO.
- MHaunkaTop cocTosiHuS (4) - MHAMKATOp ropuT,
4T0BbI 0TOBPA3MTL BbIBPAHHYO ONLMIO UMK
w COCTOSIHME Mbifiecoca.

check filter

chéque filtre

filter Uberpriifen

controllare il sacchetto filtrante
revise el filtro

A[E

Agquacontrol

Agquacontrol

Aquacontrol

BPEMS O4NUCTKM
cleaning time
temps de nettoyage

©

reinigungszeit

tempo di pulizia
tiempo de limpieza

U

©

Aquacontrol

SPS 100

Mosopot
Pivot

Swivel
Drehlager
Manopola di

Swivel

Tporpamma oumcTkM
Cleaning program
Mode nettoyage
Programa de impieza
Reinigungsprogramm
Programma di pulizia

BHyTpeHHuit Taitmep
Internal timer
Minuterie interne
Temporizador interno
Interne Zeitschaltuhr
Timer interno

Tporpamia ouCTk
Mode nettoyage

Programa de lmpieza
Reinigungsprogramm
Programma di pulizia
Programa de impeza
BHyTpesHi Taiinep
Internal timer
Minuterie interne
Temporizador intermno
Interne Zeitschaltuhr
Timer interno

00| E1|Q|E

0BEPUTL (UbTP

Mp

Veérifiez le filtre
Revise el filtro
Filter uberprufen
Controllare il
sacchetto filtrante
Verifique o Filtro

BHewwHuit Taiimep
External timer
Minuterie externe

Externe Zeitschaltuhr

=3

1y

Check fiter
Vérifiez le filtre
Revise el filro

PROGRAM
03
PROGRAM
02
PROGRAM
01

B
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Filter uberprufen

Controllare il sacchetto filtrante:
BHewwHwii Taiimey

Extenal timer

Minuterie externe
Temporizador extemo

Externe Zeitschaltuhr

Tirer esterno

SPS 200

PROGRAM|
03

PROGRAM
Temporizador externo NORMAL l"Ro(‘;RAMI
Timer esterno
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SPS 300

PROGRAM|
03
PROGRAM|
02

PROGRAM
01
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PROGRAM
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PROGRAM
02

PROGRAM|
01
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SPS 500



& &

& Mogenb OnucaHme KHOMOK &
100/200 MpoBepbTe hunbTp
300/400 - BkrtoyeHHast namnoyka o3HayaeT, YTo MeLLoK (unbTpa Heo6X0AMMO M3BMeYb, OYUCTUTL U AOMKHBIM 06pa3oM yCTaHOBUTL 06paTHO Ans
3hekTUBHOII paboTbI Mbinecoca.
500 - B mozensx 300, 400, 500 - po6oT-nbinecoc nepectaHeT NOAHMMATLCSA MO CTEHaM, Kak ToMbKo 3aroputcst “MpoBepka unbTpa’.
100 Bpems y6opku
- Bpems, 3aTpaunBaemoe Ha ybopky baccceitHa. HaxmuTe kHomky, 4Tobbl BbIGpaTh HyxHOe Bpemst. KpacHbiil cBeT 0TobpasnT BaL BbIGOp.
J1a hyHKUMA MOXeT ObITb BbIOpaHa TONbLKO TOrAa, Koraa 6110k NMTaHUA HAXOAUTCA B PEXUME OXMAAHUA.
BHyTpeHHuII Taiimep - ABTOMaTMYECKUIA PeXUM paboTbi:
200 Kaxable 48 yacos
300/400 Kaxable 72 yaca
Kaxable 96 yacos
Bbi6Gop nporpaMMbi 04MUCTKM:
Program 01 — 1 yac o4ncTkv aHa n CTeH
200/ 300 Program 02 — 1.5 yaca ouncTky JHa U CTEH
Program 03 — 2 yaca 04MCTKM JHa U CTEH
Bb160op nporpaMMbl O4UCTKM:
400 Program 01 — 1.5 yaca 041CTKM TOMBKO AHA
Program 02 — 2 yaca 041CTkY JHa 1 CTEH
Program 03 — 2.5 yaca 041cTkv gHa 1 CTeH
500 Bb160p nporpamMmbl 04UCTKM:
Program 01 — 2 yaca y60opku Tonbko gHa
Program 02 — 4 yaca y60pku gHa 1 CTEH (Ha HEKOTOPbIX MOAENSIX (DyHKLIMS OUNCTKI CTEH HELOCTYMHA)
Program 03 — 5 yacoB ybopku Ha 1 CTeH (Ha HEKOTOPbIX MOZENsX (PYHKLMS OYMCTKM CTEH HEJOCTYNHA)
200 BHewHui Taiimep
OT1a (yHKLMS AaeT BO3MOXKHOCTb KOHEYHOMY MOSb30BaTeNto 3anporpaMMUpoBaTh rpadhuk 04MCTKY Yepes BHELLHWIA TaiMep (MPoAaeTcs OTAEMbHO).
300/400 HaxaTue aT0I1 KHOMKM BKITIOYaET M OTKIOYaeT 3Ty (yHKLMIO.
ﬁ MoBopoT- HacTpoilka ckopocTH MOBOPOTOB poboTa B acceliHe.
300/400 r Normal — CtaHaapTHbIN pexum
500 l l High — PasHas ckopocTb NOBOPOTOB
a a
w w
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OnucaHune KHOMOK S

ABToonpepeneHue: 91a (*)yHKLl,VIFI He no3sondeT p060Ty 3acTpesatb Ha NPenATCTBUAX B 6acceliHe, Takux kak OCHOBHbIE CTOKM, CTyneHu,
NECTHULBLI N T. A. Haxmute 9Ty KHOMKY, YTo6bI BblﬁpaTb OAVH 13 CneayLnX BapuaHToB:

400/500

AsToonpegeneHnue- BbIKJ1. Boibepute 3T0T BapuaHT, €Criv B BalLem GacceiiHe Ha aHe ecTb NPEnsTCTBUS, Takie Kak BbICOKWIA CTOK. Ecnn
poBOT HAaTKHETCS HA MPENSTCTBYE, 3TO NPEAOTBPATUAT M3MEHEHME ET0 HaNpaBNEHKS.

)

— AsToonpepeneHue- BKIN. Boibepute 3T0T BapuaHT, ecrnivt Ha AHe bacceiiHa HeT NpensTcTBii.

®opma GacceliHa:
Mo3BonseT poboTy paccunTbiBaTh Hanbonee aPheKTUBHBIN LWABNOH 04NCTKI ANs BbIbpaHHO! hopMbl bacceiHa.
HaxmuTe kHoMKy, YToGbl BbIGpaTL Hanbonee noaxoAsLLMiA WabnoH. KpacHbii cBeT 0To6pa3uT Ball BbIGOp.

400/500

YpoBeHb 04UCTKM - MI3MeHeHNe XapaKTepUCTUK OYNCTKM
[fm— bBbicTpbiit: BbiGepuTe, ecnu B Balem 6acceiiHe HebOMbLLOE KOMMYECTBO rpsan
fm=OO6bluHbIN: BblbEPUTE ANS EXEOHEBHOTO 06CMYKMBAHNS
M= TwarenbHblii: BbIGepHTE, ECIIM B BaleM BacceiiHe 60MbLUIOe KONMHECTBO rPsan

Otcpouka
Korga aToT napameTp BKIioYEH, NbINecoc HAYHET paboTaTh Nocne 2 YacoB 3aAePXKKN.
OTa (hyHKLMS UCMIONb3yeTes ANs TOro, YTOBbI MO3BONUTL MyCOPY ONYCTUTLCS HA JHO Nepes HavanoMm yBopKu.

Wcnonb3oBaHue BHeWHero TaiMepa

6
@ (OnuuoHanbHo, cnedyem npuobpemams
@ omoesbHo)

BHeLUHWi1 TaliMep MOXHO MCMONb30BaTh 415
aBTOMATWUYECKOM aKTWUBaLMM Mbifiecoca B
3apaHee yCTaHOBIEHHOE BPEMS.

BHeLuHWi TaliMep LOrmkeH BbITb NOAKMOYEH
2. Kabens MEXAY HaCTEHHOM PO3eTKoW M Gnokom

3. Briok nuTaHms
MUTaHUS 1 ynpaBneHus.
4. Burka anekTponuTaHmus

1. Mbinecoc

5. BHeLLHIi Taimep (MprobpeTaeTcs OTAENBHO)
6. Pogetka
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PyKOBOACTBO no yctpaHeHuMmio HeMCI'IpaBHOCTeﬁ

POBOT-MNbIJIECOC HE BK/TIOYAETCA

B poseTke HeT anekTpuyecTBa

1. OTCOEAMHNTE MbINEcoc OT 6roKa NUTaHNS W yNPaBREHNS.

2. OTknrounTe BGOoK NUTaHUs OT Po3eTkM, nofoxante 30 cekyHA u
CHOBA MOAKMHOYNTE.

3. BmiounTe nutaHme. Ecnv nbinecoc He BKIIOYWICS, NOAKIouMTE

€ro K AIpyroi poseTke.
MnaBatowwmii kabenb HenpaBUNBLHO NOAKIKOYEH K GNOKY NUTaHUA U
ynpaeneHus.

MepenoakniounTe NnasatoLwmi kabesnb k 6oy NUTaHUs 1 ynpaBneHus.

lMpensiTcTBME B NPUBOAHON CUCTEME MblNiecoca

1. OCTOpOXHO NEpPEBEPHNTE MbINECOC, 4TOObI OCMOTPETb €70 CHUY.

2. IMpoKpyTUTE MyCEHNLbI 1 LUETKM BPYYHYHD. OHWU JOMKHbI
MPOKPY4MNBATLCS, HO HE CIINLLIKOM CBOOOAHO.

3. Mpv HeobXxoaMMOCTM yaanuTe NPensTCTBUS U Mycop.

lMponennep He BpawaeTcs U3-3a CKONNEHNA BONOC

lpoBepbTe He CNOMaH nu Nponennep Uim, BO3MOXHO, ero

HeobxoaMMo ouncTUTL (cM. “TlpoBepka nponennepa’)

MNbINTIECOC ABUIKETCA, HO HE KAYAET BOAY

®UnbTpLI 3arpA3HEHbI

1. CHUMUTE PUNLTPBI.

2. 3anyctute nbinecoc B bacceitHe 6e3 unbTpoB. Ecrv oH paboTaet
NPaBMIbHO, TLATENBHO OYUCTUTE UMK 3aMeHUTe UNbTPLI.

Mponennep crnomaH unu He BpalLaeTCcs M3-3a CKOMIEHMS BONOC

[MpoBepbTe He CRIOMaH nv NPonennep Uim, BO3MOXHO, ero Heobxoaumo

oumcTtuthb (cM. “MpoBepka nponennepa’).

MbIZIECOC KAYAET BOAY, HO HE ABUXKETCA

lMpensiTcTBME B NPUBOAHON CUCTEME MblNecoca

1. OCTOPOXHO NepeBepHNUTE MbINECoC, YT0BbI OCMOTPETb €r0 CHI3Y.

2. MNpoKpyTUTE ryCeHNLbl 1 LWETKN BPy4HY'0. OHM JOMKHbI
MPOKPY4MBaTLCS!, HO HE CIMLLKOM CBOBOSHO.

3. Mpu HeobXxoAMMOCTY yaanuTe NPensTCTBIS U Mycop.

NbIJIECOC BK/TIOYAETCA, HO YEPE3 KOPOTKOE BPEMSA OTKJ/IHOYAETCA

®OunbTpbI 3arpA3HEHbI

1. CHUMUTE PUNBTPBI.

2. 3anyctute nbinecoc B 6acceiiHe 6e3 punbTpos. Ecnm oH paboTaet
MpaBuIbHO, TLYATENBHO OYMCTUTE UK 3aMeHnTe OUNbTPbI.

Mponennep crnomaH unu He BpawaeTcs U3-3a CKONNEHNA BONOC

1. CHUMUMTE BEPXHME BUHTI.

2. [poBepbTe He CrIoMaH v Nponennep Unm, BO3MOXHO, ero
HeobX0AMMO OYUCTUTD.

lMpenaTcTBME B NPUBOJHON CUCTEME MblNecoca

1. OCTOPOXHO NEPEBEPHUTE MbINECOC, YTOBLI OCMOTPETH €0 CHU3Y.

2. MpoKpyTUTE ryCeHuLbl 1 LLETKI BPYYHYH. OHW JOMKHBI
MPOKPYYMBATLCS, HO HE CIIMLLKOM CBOGOSHO.

3. Mpu HeObX0AMMOCTH YAANNUTE NPENATCTBUS U MYCOP.

MNbIJIECOC HE COBUPAET MYCOP

®unbTpbI 3arpsA3HEHbI UM UMEIOT OTBEPCTUA

Ouuctute 1 ybeauTech, YTo B oUNbTpax HET OTBEPCTU.

Mponennep cnomaH unu He BpawaeTcs U3-3a CKONNEHNA BONOC

[poBepbTe He CrIoMaH Nk Npomnennep Uim, BO3MOXHO, ero Heobxoanmo

oumncTuThb (cMm. “ToBepka nponennepa”).

BcacbiBatouiee oTBepCTHE HEAOCTATOYHO GNIM3KO KO AHY GacceliHa

lMepemecTuTe BcackiBaloLLee oTBepcTue B nonoxexne OUT (cm.

“PerynnpoBka BbICOTbI BCacbiBaHus").

rPA3b BbIXOAUT U3 NbIJIECOCA NMPU U3BJIEYEHUU ETO U3

BACCEMHA

3acrnoHka unbTpa cnomaHa unm oTCyTCTBYET

Otkpoiite QunbTpbI 1 YOeAUTECH, UTO 3acroHKa (UnbTpa He criomMaHa 1

paboTaeT npaBubHO (CM. “OuncTka unbTpos”)

OTtBepcTuA B hunbtpax

OtkpoiiTte PUnbTPbI 1 YOEAUTECH, YTO B HUX HET OTBEPCTUN (CM.

“OuncTka unbTpoB”)

HenpaBunbHO 3aKpbITa HUKHAN KpbILKaA

YbeauTech, 4TO HUKHSAS KpbILLKa 3aKpbiTa MPaBUIbHO.
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PyKOBOACTBO no yctpaHeHuMmio HeMCI'IpaBHOCTeﬁ

NbINECOC HE OMULLIAET BCHO YALLY BACCEMHA

PUnbTpbI 3arpA3HeHbI

OuncTute PUNLTPHI.

HepocTtaTouHO ANMHLI NNaBatoLero kadens Ans AOCTUKEHNSA

panbHero KoHua 6acceiHa unu kabenb 3anyTaH

1. Ybenutecs, 4TO ANMHbI NraBaloLLero kabens 4ocTaTouHo Ans
BOCTVKEHUS JanbHEro KoHLa 6acceitHa.

2. YbeauTech, YTO NnaBarLwmii kabenb NpaBuUITbHO PasnoXeH 1 He
3anyTancs.

Yron py4ku BNusieT Ha ABUXEHUe Nblnecoca

YBenuybTe guaroHanbHbIi yron pyyku (cM. “Perynuposka pyyki”).

HenpaBunbHbIn ypoBeHb pH Bogb!

YbenuTtech, 4To ypoBeHb pH Haxoautcs mexay 7,2 1 7,6.

HepocraTouHbIi ypoBeHb xnopa

[MpoBepbTe YpOBEHb XM0pa U Npu HEOOXOAMMOCTU UCTPaBLTE

(BbIHBTE NbINIECOC M3 BaccelHa BO BPEMSs XIIOpUPOBaHMS).

Mponennep crnomaH Mnu He BpawaeTcs U3-3a CKONNEHNA BONOC

1. CHUMUMTE BEPXHME BUHTI.

2. [poBepbTe He CrIoMaH nn Nponennep Unm, BO3MOXHO, ero
HEeoOX0AMMO OYUCTUTD.

MpenaTcTBME B NPUBOGHON CUCTEME Mblecoca

1. OCTOPOXHO NepeBEPHUTE MbINECOC, YTODbI OCMOTPETb ero CHU3Y.

2. TpOKPYTUTE FyCEHNLbI U LLETKM BPYYHYHD. OHM LOMKHbI
MPOKPY4MBaTLCS, HO He CIMLLKOM CBOBOHO.

3. Mpu HeobXxoaMMOCTM yaanuTe NPensTCTBAS U Mycop.

NbINECOC HE NOAHUMAETCA NO CTEHAM BACCEMHA

Mbinecoc He nogHMMaeTCs NO cTeHam 6acceiHa.

1.YBegutech, 4To Ball MbINECOC HE ABASETCS MOAENbLIO, KOTOpas
OuMLLAET TOMbKO AHO HaccelHa.

2. YbeaunTech, YTo Ha Broke NUTaHNS W yNpaBneHns He
yCTaHoBreHa nporpamma “Tonbko ouncTka aHa’.

®OunbTpbI 3arpsA3HEHbI.

Ouuctute PUnbTPLI.

Mponennep cnomaH unu He BpaLaeTcs u3-3a CKOMJIEHUs BOMNoc.
MpoBepbTE He CNOMaH N NPonennep unu, BO3MOXHO, ero He0bXoanMo
ounctutb. (cM. “lMposepka nponennepa’).

HenpaBunbHbIi ypoBeHb pH BoAbl

YbeaunTech, 4To ypoBeHb pH HaxoguTes mexay 7,2 u 7,6.
HepocTtaTouHbIN YpoBEeHb Xfiopa

MpoBepbTe ypoBEHb Xnopa 1 Npn HeoBX0AMMOCTM UCnpaBbTe (BbIHbTE
nbinecoc 13 6acceitHa BO BpEMS XMOPUPOBAHHS).

Temnepatypa BoAbI He SIBNSETCA ONTUMAIIbHOM

PekomeHgyemas Temnepatypa Bogbl 22°C-32°C (72°F-90°F).

KABE/1b 3ANYTAH

®OunbTpbI 3arpA3HEHbI

Oumctute UNbTPLI.

HenpaBunbHO 3aKpbiTa HUKHASA KPbILKa

Y6enuTech, 4TO HUKHSS KpbILLKa 3aKpbITa MpaBUIbHO.

KabGenb He Obin pa3noxeH nepen NorpyxeHneM nbinecoca B 6accemH
Mepen akcnnyaTaynen poboTU3MpPOBaHHOIO Mbinecoca yoeanTech, YTo
nnaBakLwwuin kabenb NpaBUbHO Pa3NOXeH W He 3amyTancs.

CnuwWKOM ANVHHBLIN Kabenb

YbepuTech, 4To AnuHa kabens B BOAE paBHa AMaroHanbHoON AvHe
BacceitHa nntoc fBa MeTpa.

Mponennep cnomaH unu He BpalLAETCs M3-3a CKOMMNEHWS BONOC
lpoBepbTe, He CrIOMaH N NPOoNensep Umn, BO3MOXHO, ero Heobxoanmo
oumnctutb. (cM. “MpoBepka nponennepa’).

HE PABOTAET NybT AUCTAHLUUOHHOIO YNPABJIEHUA
Barapes pa3spsi:keHa. CBeToAMo  MUraeT Unu BbIKITIOYEH.
MpoBepbTe baTapeto, HaxaB OAHY M3 KHONOK. KpacHblit MHAMKATOP Ha
nynbTe AUCTAHLMOHHOTO YNpaBneHUs He MUraeT U He ropuT
MoCTOsHHO, ecnv GaTapes paspshkeHa. OBpaTuTech Kk Balemy
MOCTaBLWKY UMW B CEPBUCHBINA LEHTP.
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MynsT AY (ONUMOHANBbLHO) Tenexka “Caddy” (onumoHanbHO) v

B aToi1 rnaBe paccmatpuBaeTcs paboTa nynbTa AYCTAHLMOHHOTO YrpaBneHns
(onuwmoHanbHo). MynbT ANCTaHLUMOHHOTO YNPaBNEHUS BKIIOYEH B HEKOTOPbIE
MoZenu.

0630p NynbTa AUCTaHLMOHHOIO yNpaBneHns
MMynbT AUCTAHLMOHHOTO YNpaBneHs SBNAETCS AOMONHUTENBHOI ONUMe,

KOTOpasA No3BONAET ynpaBnATh MblS1eCOCOM C NOMOLLbK KHOMOK ANCTAHLIMOHHOIO

ynpaenexus. Mpu HaxaTuu kHonok nynbta 1Y paguocurHan nepegaeTcs Ha
Brok nUTaHNst v ynpasneHus, ITOT CUrHan B BUAE KOMaHAbl NEpefaeTes
MbINEcocy Yepes NnasatoLLui kabenb.

Wcnonb3oBaHue nynbTa AUCTaHLMOHHOTO yNpaBneHus

1. HaxmuTe npasyto KHOMKy (3), 4T0BbI MOBEPHYTH Mblnecoc Bnpaso. PoboT
NpoJoImKaeT NOBOPAYMBATLCS BNPaBO, NoKa Bbl YAEPKMUBAETE KHOMKY.

2. Haxmute nesyto kHoMKy (1), 4ToObl NOBEPHYTL Mbinecoc Bneso. Pobot
NpoJoImKaeT NOBOPAYMBATLCS BNEBO, MOKA Bbl YAEPKMBAETE KHOMKY.

3. HaxmuTe kHonky “Bnepepn / Hasag” (2), 4tobbl 0CTAHOBUTb MbINECOC 1
W3MEHUTb HanpaBreHe €ro ABXEHNS.

CBeToavoA ANCTAHLMOHHOTO YNpaBreHIst FOpUT Nocne Kaxaoi komaHabl. Ecnn

CBETOAMOA He pearvipyeT uiv MuraeTt, 3ameHnTe batapeto.

Remote
Control
Systerm

370 AOMOMHUTENbBHBIN aKceccyap, KOTOpbIN NO3BONSET Merko nepemeLLatb

pOBOTN3MPOBaHHBII MbINECOC, NNaBatoLLmii kabenb v 6ok NUTaHUs 1 ynpaenexus ¢

MecTa Ha MecTo.

Cbopka Tenexku

Yt0bbI cobpaTh TENEXKY, BaM HyxHa CTaHAapTHas 0TBepTKa U 8-MUNIMMETPOBBbIi

KoY.

lMpucoeamnHeHne pyyku K Tenexke

1. TprKpennTE HIKHIOK YacTb py4km (3) k pame (5) C NOMOLLbIO TPEX BUHTOB (4) n
raek.

2. CoefiHUTE BEPXHIOK YacTb PyyKM (1) C HUXHEN YacTbio pyykm (3) C NOMOLLbID
BMHTA (2) 1 raiiku.

Morpy3ska po60TU3MPOBaHHOrO Nbinecoca Ha Tenexky

1. MomecTuTe NbINECOC Ha OCHOBAHWE TENEXKN.

2. CmoTaiTe nnasatoLLmit kabenb 1 NOMECTUTE €ro Ha Mbinecoc.

3. MNomecTuTe BNOK NUTaHNS 1 yNpaBneHns CBEPXY MblNecoca,B KaTyLUKy 13 kabens.

1. Pyuka (BepxHsis yacTb)
2. BuHTbI pyykm

3. Pyuka (HuxHss yactb)
4. BuHTbI pambl
5. Pama Tenexku
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Tenexka “Trolly” (onumoHanbHO)

Cxema c6opku

J

370 AONONMHUTENbBHBIN aKCceccyap, KOTOpbIil MO3BOMNSET NErko

nepemeLLaTb pobOTU3MPOBAHHBIN NbINECOC, @ Takke UMeeT MeCTo Ans

kpenneHust 6noka NUTaHWs M ynpaeneHus.

Utobbl cobpaTb Tenexky:

1. MpukpenuTe koneca k 06enM CTOPOHaM OCHOBAHMS TENEXKM 1
3aKpenuTe Kaxaoe KOMeco BIUHTOM, 3aTeM YCTaHOBUTE KPbILLKY.

2. 13 aByx yacreit cobepuTe pyJKky.

3. MpukpenuTe OCHOBaHWe ANs YCTaHOBKM Grioka nuTaHus v
ynpaBnieHys, BCTaBMB 1 3aLLENKHYB BEPXHNE A3bI4K/ B OTBEPCTUS

B pyyKe. ' ‘ aa
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Tenexka “Trolly” (onuuoHanbHO)

4. BcraBbTe pyyKy B OCHOBaHWe
TENeXKu. 3allenkHuTe HKHIe
BbICTYMbl OCHOBaHMS ANs
yCTaHoBKYW 6noka nuTaHus u
ynpaBsneHns B OCHOBaHe
TENEXKN.

5. Mpukpenute aepxartens nynsta
AMCTaHUMOHHOTO YNpaBnerus,
BCTaBMB BEPXHIOK 4YaCTb B pyUKy
TENEXKN 1 NOBEpHYB AepxaTesb
BHU3 [0 LLeNYKa.

6. MNoacoenunHeTe kabenb 6roka
MUTaHKs.

7. MNMomecTute kabenb 6roka
MUTaHUS W yNpaBMneHus B na3 B
OCHOBaHWN TENEXKN.

8. MNomecTunTe BEPXHIOK YacTb
6roka nuTaHWs 1 ynpaBneHns Ha
OCHOBAHWE 1 HAXMIUTe Ha
HVXXHIOI0 YaCTb, NOKa OHa He
3aLLeNKHETCS B OCHOBAHWM
TENeXKN.

S
S
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Contenu
Consignes De Sécurité
Introduction
Présentation du systéme
Comment le robot nettoyeur débarrasse votre piscine des saletés
Conditions d'utilisation
Composants
Robot nettoyeur
Module de commande et d'alimentation
Contenu de la caisse d'emballage
Fonctionnement
Avant la premiére utilisation
Placer le module de nettoyage dans I'eau
Démarrage du robot nettoyeur
Cycle de nettoyage
Arréter le robot nettoyeur
Retirer le module de nettoyage de I'eau
Entretien et réglage
Nettoyage des filtres
Rangement du robot nettoyeur
Vérification de la sortie d'eau de I'hélice
Panneau de commande
Boutons superposés
Minuterie Externe
Dépannage
Télécommande
Présentation de la télécommande
Utilisation de la télécommande
Caddy
Montage du caddy
Fixation de la poignée du caddy
Chargement du robot nettoyeur sur le caddy
Chariot “Trolly”
Monter le chariot

CONSIGNES DE SECURITE IMPORTANTES
LIRE ET SUIVRE TOUTES LES INSTRUCTIONS

ATTENTION : Ne pas brancher le bloc d'alimentation a une prise de terre ou ne pas
mettre le nettoyeur de piscine sur « MARCHE » s'il n'est pas totalement immergé dans
I'eau. L'utilisation du nettoyeur hors de I'eau cause immédiatement de sérieux dégats et
se traduit par une perte de garantie.

Laisser le nettoyeur dans la piscine pendant 15 a 20 minutes a la fin de son cycle de
nettoyage. Cela permettra aux moteurs de refroidir convenablement. Ne pas laisser le
nettoyeur dans la piscine tout le temps. Rappelez-vous toujours de mettre I'alimentation
sur « ARRET » et de débrancher la prise de courant avant de retirer le nettoyeur de la
piscine.

AVERTISSEMENT : Le nettoyeur ne doit pas étre utilisé lorsqu'il y a des gens dans
I'eau. A utiliser dans une piscine uniquement

Note de sécurité

- L'appareil doit étre alimenté par un dispositif différentiel a courant résiduel (DDR) ayant
unfonctionnement nominal de courant résiduel ne dépassant pas 30 mA.

- Le raccordement au circuit de dérivation doit étre compatible avec les regles de
cablage locales et nationales (code de I'électricité).

- Une mauvaise manipulation de I'appareil peut entrainer des fuites de lubrifiants.

- Si le cordon d'alimentation est endommagé, il doit étre remplacé par un agent de
maintenance du fabricant ou une personne qualifiée et formée afin d'éviter les dangers.

Cet appareil n'est pas destiné a étre utilisé par des personnes (y compris les
enfants) dont les capacités physiques, sensorielles ou mentales sont
& réduites, ou qui manquent d'expérience et de connaissances, amoins qu'elles
n‘aient bénéficié de surveillance ou d'instructions concernant I'utilisation de
I'appareil de la part d'une personne responsable de leur sécurité. Les enfants
doivent étre surveillés pour s'assurer qu'ils ne jouent pas avec I'appareil.

AVERTISSEMENT : un interrupteur de défaut a la terre (GFCI-USA) ou un dispositif
différentiel a courant résiduel (DDR-Europe) doit étre installé pour protéger votre
prise électrique et éviter tout risque d'électrocution.

CONSERVEZ CES INSTRUCTIONS



Introduction

Présentation du systéme
Le robot nettoie le fond et les parois de la piscine pour collecter les impropretés
et les débris dans ses filtres internes. Le présent manuel explique comment
faire fonctionner le robot nettoyeur, y compris les procédures de nettoyage,
d'entretien et de stockage.

Remarque:
Le présent manuel passe en revue différents modéles de robots nettoyeurs.
Les composants varient selon le type de modéle.

Comment le robot nettoyeur débarrasse votre piscine des saletés

Une fois placé dans la piscine et activé, le robot nettoyeur fonctionne selon le
programme établi par le module de contréle et d'alimentation. Il se déplace le
long du fond et des parois de la piscine en couvrant toute la zone. Lorsque le
robot nettoyeur a terminé son programme, il reste inactif au fond de la piscine.
Remarque:

L'escalade des parois est en option. Lorsque la fonction d'escalade des parois
est activée,le robot nettoyeur effectue cette manceuvre par intervalles
conformément a son programme interne. La capacité d'un robot nettoyeur a
franchir des escaliers en piscine est soumise a la géométrie et au matériau de
l'escalier.

Conditions d'utilisation

Le robot nettoyeur est congu pour étre utilisé dans les piscines dans les

conditions suivantes:

- Températures comprises entre 13°C et 35°C (55°F et 95°F), la température
recommandée étant comprise entre 22°C et 32°C (72°F et 90°F).

-pHdel'eau: comprisentre 7,2 et 7,6

- Niveau de chlore : la piscine est maintenue selon les instructions du fabricant

delapiscine.

Remarque:

L'entretien inadéquat de la piscine suivant les recommandations fournies sur

les conditions de fonctionnement  pourrait occasionner un mauvais

fonctionnement du robot nettoyeur. Retirez le nettoyeur de I'eau lorsque vous

réalisez un "traitement par choc chimique"a l'eau de la piscine.

1) Manche

2) Partie supérieure de la sortie

3) Dispositif de déverrouillage du filtre
4) Acces filtre

5) Poignée du dispositif de verrouillage
6) Bande d'entrainement

7) Brosse a récurer

8) Corps de l'appareil

9) Admission d'eau
10) Module d'alimentation

OPTIONAL

11) Télécommande
12) “Trolley”
13) “Caddy”
14)

Minuteur externe (fourni séparément).
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Composants Fonctionnement
Module de commande et
d'alimentation
Le module de commande et
d’alimentation est relié au robot O
nettoyeur via le cable flottant.
L'appareil est alimenté par
secteur (1) et produit du courant
a basse tension et envoie des
commande au module de
nettoyage a travers la prise de
courant(2).
Le module dispose d'un panneau
de commande (3) avec diverses
commandes pour faire
fonctionner le robot nettoyeur.
Contenu de la caisse d'emballage Retirezles couvercles c.les, brosses . .
Le robot nettoyeur est emballé dans une boite contenant Le’ robot nettoyeur e's.t livré avec un couvercle de protection sur Igs prosses a
A ’ récurage. Retirez délicatement les couvercles de nylon des brosses a récurage.
-Robot nettoyeur et cable flottant MISE EN GARDE
) MOduIe'de c<|)mmande etdalimentation N'utilisez pas un outil pointu pour retirer le couvercle car il pourrait
-Mode d'emploi endommager les brosses.
Selon le modgle acheté, les accessoires suivants peuvent étre inclus dans ~ Réglagedelapoignéeflottante . o
l'emballage : Surles modéles qui escaladent les parois, réglez la poignée flottante comme suit :
S 1. Appuyez sur le bouton de verrouillage (1 ou 2 selon le modéle) pour déverrouiller la
- Télécommande poignée
- Cadd_y 2. Placezla poignée (3) en diagonale a la position maximale.
- Chariot 3. Répétezles étapes 1 et 2 de l'autre coté du module de nettoyage.
- Accessoires supplémentaires
e e N R
M\
O L {ge de Ve"oumagi Ve/micarl‘ mx; @ée de verrouillage horizontal 5 )
Py 'Y
v v



Fonctionnement

Placer le module d'alimentation et de controle

4. Placez le module de commande et d’alimentation a 3,6 métres
(11,8 pieds) au moins de la piscine et a 12 cm (4 pouces) au
moins au-dessus de la surface.

MISE EN GARDE: Le module de commande et d’alimentation

ne doit pas étre exposé a I'eau ou directement aux rayons du

soleil.

5. Défaites les attaches en plastique des cables flottants, qui sont
utilisées pour fixer les cables pendant le transport, en appuyant
sur le fermoir plastique de I'attache.

Avant de placer le module de nettoyage dans la piscine

1. Assurez-vous qu'iln'y a personne dans la piscine.

2. Assurez-vous que les filtres sont propres.

3. Assurez-vous que les conditions de la piscine sont remplies ;
(Voirlarubrique « Conditions de fonctionnement » ).

CROIMO=

Chlorine pH Temp NaCl
24 ppm 7276 13°C-35°C 4000 ppm SWIM
55°F-95°F  (max)

Placer le module de nettoyage dans I'eau

1. Déroulez le céble flottant. Il est recommandé d'étendre une
longueur de céble égale a la diagonale de la piscine, plus deux
métres supplémentaires.

2. Placezle module de nettoyage dans la piscine.

3. Laissez le robot nettoyeur se poser au fond de la piscine.
Attendez que le robot nettoyeur ait atteint le fond de la piscine
pour déclenchez le mettre en marche.

‘ 4. Déployez le cable flottant dans la piscine. Assurez-vous que

seule la longueur de cable requise est déployée dans la piscine.

= - st déployge dans
\?/ Evitez les enroulements ou les torsions de céble. Déroulez une

/,” longueur de cable supplémentaire en dehors de la piscine pres

—

dumodule de commande et d’alimentation.
5. Branchez le cable flottant (A) a la prise (B) située sur le module de
commande et d’alimentation.
MISE EN GARDE: L'utilisation du nettoyeur hors de I'eau
cause de graves dommages immédiatement et se traduit par la
perte de la garantie.

Prise du
transformateur

®) Cable (A)




Fonctionnement

Démarrage du robot nettoyeur

1. Branchezle module de commande et d’alimentation a la prise secteur. La voyant lumineux de
fonctionnement (4) s'allume et le robot nettoyeur commence son programme de nettoyage.

Si le module de commande et d’alimentation est déja connecté a la prise secteur, le voyant
lumineux fonctionnement (5) clignote pour indiquer que le robot nettoyeur esten mode veille.

Appuyez sur le bouton Marche (6). La voyant lumineux de fonctionnement s’allume et le robot
nettoyeur commence son programme de nettoyage.

Remarque : Lorsque le voyant de vérification du filtre (3) est allumé, les filtres du robot

nettoyeur doivent étre nettoyés avant de placer le module de nettoyage dans la piscine.

Le voyant de vérification du filtre est facultatif sur certains modéles.

Cycle de nettoyage

Pendant e cycle de nettoyage, le robot nettoyeur:

- Se déplace dans le fond de la piscine et collecte les impuretés etles débris.

- Change de direction et suit automatiquement un parcours en fonction du programme
sélectionné

- Gravitles parois de la piscine a une fréquence défini dans son programme interne.

Remarque : Le robot nettoyeur peut parfois s’immobiliser pendant quelques secondes. Il

ne s’agit pas d’un cas de dysfonctionnement, mais cela fait partie du fonctionnement

normal.

Arréter le robot nettoyeur

Le robot nettoyeur passe automatiquement en mode veille aprés chaque cycle de nettoyage et
le voyant lumineux de fonctionnement (5) se met a clignoter.

Pour arréter le robot au cours d'un cycle de nettoyage, appuyez sur la touche « Marche » (7) une
fois. La voyant lumineux de fonctionnement (7) se met a clignoter et le robot nettoyeur passe
enmode veille.

Retirer le module de nettoyage de I'eau

1. Débranchez le cable flottant du module de commande et d’alimentation.

2. Tirezsur le cable flottant pour rapprocher le module de nettoyage jusqu'a ce qu'il soit possible
de saisirla poignée parlamain.

3. Utilisez la poignée, soulevez le module de nettoyage pourle retirer de la piscine.

Attention: N'utilisez pas le cable flottant pour sortir le module de nettoyage de I'eau.
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Entretien et réglage

NETTOYER LE FILTRE APRES CHAQUE CYCLE DE NETTOYAGE

a. Débranchez le transformateur.

b. Sil'appareil estdans la piscine tirer-le par le cable vers vous avec beaucoup
de soin, jusqu’a ce que vous puissiez saisir la poignée. Utiliser seulementla
poignée (surtout pas le cable) pour le faire sortir de I'eau ensuite pauser
I'appareil afin que la plus grosse quantité d'eau s’évacue de I'appareil.

c. Renversez I'appareil sur une surface lisse (afin de ne pas endommager
I'appareil), Déverrouillez et enlevez le couvercle inférieur

étiquette

d. Retirez le filtre des barres de support, le tourner a 'envers et le laver au jet d’eau ou dans un
I'évier. Lavez et essorer délicatement le filtre jusqu’a ce que I'eau soit propre. Si nécessaire,
laver le filtre a la machine en utilisant uniquement l'eau froide et SANS AUCUN
DETERGENT.

e. Réinstaller le filtre sur les barres de support avec I'étiquette placée au milieu de I'un des cotés
du support complet (fig. 5a).

f. Réinstallez le support complet dans I'appareil. Appuyez sur le support et I'assemblage se
remettra en place automatiquement.

Rangement du robot nettoyeur

Suivez les consignes ci-dessous pour ranger le robot nettoyeur

lorsque vous ne ['utilisez pas:

1. Débranchez le cordon d'alimentation de la prise secteur.

2. Débranchez le cable flottant du module de commande et
d’alimentation.

3. Déroulez le cable flottant et redressez toutes les torsions.

4. Lavez l'intérieur du module de nettoyage a l'aide d'eau )
fraiche et laissez sécher.

5. Enroulez le cable flottant et placez-le sur le module de
nettoyage.

Attention: N'enroulez pas le cable flottant sur la poignée du

module de nettoyage.

6. Rangez les composants du robot nettoyeur dans un endroit
secetfermé.

7. Vérifiez que le module de commande et d’alimentation n’est
pasexposéal'eau.

Vérification de la sortie d'eau de I'hélice

Il est recommandé de périodiquement nettoyer

les débris et les cheveux de I'hélice de sortie

d'eau:

1. Retirez les vis (3) qui maintiennent le
couvercle de la sortie d'eau (2).

2. Retirezle couvercle de la sortie d'eau (2).

3. Enlevez les cheveux, les impropretés ou les
débris.

4. Vérifiezque I'hélice (1) estintacte.

5. Replacez le couvercle (2) et le fixez-le avec
les vis (3).




Ce chapitre traite des

options de programmation.
Sautez le chapitre si votre
modeéle n'est pas
programmable ou si le
robot-nettoyeur est déja
programmé.

External timer
Minuterie externe
Temporizador extermo
Externe Zeitschaltuhr
Timer esterno

Temporizador extermo

Panneau de commande

Aquacontrol

check filter

chéque filtre

filter Uberpriifen

controllare il sacchetto filtrante

revise el filtro

4 5

Le panneau de commande se compose des

éléments suivants :

- Bouton d'alimentation (1) — met le robot

nettoyeur en marche ou l'arréte.

- Description du fonctionnement (2) - décrit le

fonctionnement

- Les boutons de commande (3) - de couleur
bleue, ils permettent d'opérer le chois de la

fonction correspondante.

- Affichage de I'état (4) — le voyant lumineux
s'allume pour afficher l'option sélectionnée ou

I'état du robot nettoyeur.

Agquacontrol Agquacontrol

Aquacontrol

temps de nettoyage

cleaning time
reinigungszeit
tempo di pulizia

tiempo de limpieza

Swivel
4= | Pivot
l I Swivel
4l Drehlager
Manopola di
— i
Swivel

@
O]

SPS 100

Aquacontrol

AE

Cleaning program

Mode netioyage

Programa de impieza
Reinigungsprogramm
Programma di pulizia
Programa de limpeza

Internal timer
Minuterie interne
Temporizador interno
Interne Zeitschaltuhr
Timer interno
Temporizador interno

Cleaning program
Mode netioyage

Programa de mpieza
Reinigungsprogramm
Programma di puiizia
Prograrma de impeza
Internal timer
Minuterie inteme
Temporizador inerno
Interne Zeitschaltuhr
Timer infero
Temporizador interno
Check fiter

Veériiez le fitre

Filter uberprufen

PROGRAM
03

PROGRAM
02

PROGRAM
01

B

9
X8

@
@

Controllare il sacchetto filtrante
Verfique o Fitro

External timer

Minuterie externe
Temporizador externo

Extemne Zeilschaltuhr

Timer esterno

Temporizador externo

SEEE

Check filter

)
©

M) )

SPS 200

Vérifiez le filtre
Revise el filtro
Filter uberprufen
Controllare il
sacchetto filtrante
Verifique o Filtro

External timer
Minuterie externe
Temporizador externo
Externe Zeitschaltuhr

NORMA
Timer esterno
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Temporizador externo

PROGRAM|
03
PROGRAM
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PROGRAM
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¢ Boutons superposés ¢

100/200 Vérification du filtre
Lorsque le voyant s'allume, il indique que le sac-filtre soit étre enlevé, nettoyé et réinstallé correctement dans le robot pour un fonctionnement efficace
300/400 du systeme.
500 Dans les modeles 300, 400, 500 — le robot-nettoyeur s'arrétera de grimper aux murs une fois le voyant du filtre allumé
Cleaning time
100 - time duration spent cleaning the pool.
Press the button to select the desired time. A red light will indicate your selection.
This feature can only be selected when the Power supply is in standby mode
200 Minuterie interne — option de fonctionnement automatique:
Toutes les 48 heures
300/400 Toutes les 72 heures
Toutes les 96 heures

Sélection du programme de nettoyage:

Programme 01 —nettoyage des parois et du sol pendant 1.0 heures
Programme 02 — nettoyage des parois et du sol pendant 1.5 heures.
Programme 03 — nettoyage des parois et du sol pendant 2 heures.

200/300

Sélection du programme de nettoyage:

Programme 01 - cycle de nettoyage - '1.5 heure sol seulement
Programme 02 — nettoyage des parois et du sol pendant 2.0 heures.
Programme 03 — nettoyage des parois et du sol pendant 2.5 heures.

400

Sélection du programme de nettoyage:

Programme 01 - cycle de nettoyage 2 heure sol seulement

Programme 02 - 4 heures de nettoyage du fond et des parois (sur certains modeéles, la fonction de nettoyage des parois n'est pas disponible).
Programme 03 - 5 heures de nettoyage du fond et des parois (sur certains modéles, la fonction de nettoyage des parois n'est pas disponible).

200 Minuterie externe -
Cette fonction offre a l'utilisateur final la possibilité¢ de programmer I'horaire de nettoyage via un minuteur externe (vendu séparément). Presser ce
outon active et désactive cette fonction.
300/400 bouton active et désactive cette foncti

ﬁ Tourillon—permet d'ajuster la vitesse de rotation du robot dans la piscine.
300/400 r Normal - fonctionnement standard

500 l l Elevé - vitesse de rotation différente

500




& Modéle Boutons superposés &
Détection automatique: cette fonctionnalité empéche le robot d'étre coincé par des obstacles dans la piscine, notamment les collecteurs principaux, les
400/500 escaliers, les échelles, etc. Appuyez sur ce bouton pour sélectionner l'une des options suivantes:
- Détection automatique - DESACTIVE. Cette option doit étre sélectionnée si votre robot change de direction au milieu de la piscine sans qu'il soit
<™ ) encontactavecun obstacle quelconque.
- Détection automatique - ACTIVE. Le robot doit changer de direction lorsqu'il entre en contact avec certains obstacles. Sélectionnez cette option
“— | lorsquelapiscine estjonchée d'obstacles comme des systémes de nettoyage du sol, les collecteurs d'immeubles et des échelles.
Forme de la piscine:
400/500 Permet au robot de calculer le modele de nettoyage le plus efficace, pour la forme de piscine sélectionnée. Appuyez sur le bouton pour sélectionner le
dessin le plus adapté a la forme de la piscine. Un voyant rouge va indiquer votre sélection.
Niveau de nettoyage — Modifier les performances de nettoyage
500 [fm—| Rapide : a sélectionner si votre piscine a peu de saletés.
fm=Normal : a sélectionner pour l'entretien journalier.
/M= Minutieux : & sélectionner si votre piscine a beaucoup de saletés.
Temporisation
500 # Lorsque cette option est activée, le robot commence a travailler aprées 2 heures de temporisation.
Cette fonction est utilisée pour laisser les débris et la poussiere se déposer sur le fond avant le démarrage du nettoyage par le robot.
Minuterie Externe
? Utiliser une minuterie externe

@ (optionnel, vendu séparément)

@ Une minuterie externe peut étre
utilisé pour activer automatiquement
le nettoyeur a un moment prédéfini.

» La minuterie externe doit étre

1. Unité connecté entre la prise murale,

2. Céble 'alimentation et['unité de contrdle.

3. Alimentation

4. Transformateur fiche

5. Minuterie exteme

6. Prise
a a
w w

25
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LE MODULE DE NETTOYAGE NE SE MET PAS EN MARCHE

La prise secteur est hors tension.1. Débranchez le module de nettoyage de

celui de commande et d’alimentation.

2. Débranchez la source d'alimentation de la prise murale, attendez 30 secondes,
puis rebranchez.

3. Mettez I'appareil en marche. S'il ne s'active pas, branchez-le a une différente
prise secteur.

Le cable flottant n'est pas correctement branché au module de commande et

d'alimentation.

Rebranchez le cable flottant au module de commande et d’alimentation.

Ily aun obstacle dans le systéme de transmission du module de nettoyage.

1. Tournez soigneusement 'appareil pour voir l'intérieur.

2. Faites pivoter les rails et les brosses a récurage a la main. lls ne tournent pas

alors qu'ils doivent le faire sans heurt.

3. Nettoyez etenlevez les obstacles et les débris sinécessaire.

L'hélice est grippée en raison d'un amas de cheveux.

Vérifiez si I'hélice est brisé ou doit étre nettoyée (voir la section « Vérification de la

sortie d'eaude 'hélice » )

LE MODULE DE NETTOYAGE SE DEPLACE SANS TOUTEFOIS POMPER DE

L'EAU.

Lefiltre estsale

1. Ouvrez le bas-couvercle, retirez le sac-filtre et refermez le couvercle sans le sac

2. Faites fonctionner le robot nettoyeur dans la piscine sans ses filtres. En cas de
fonctionnement normal, bien nettoyez les filtres ou remplacez-les.

L'hélice estbrisée en raison d'un amas de cheveux.

Vérifiez si I'hélice est brisé ou doit étre nettoyée (voir la section « Vérification de la

sortie d'eaude I'hélice » ).

LE MODULE DE NETTOYAGE POMPE DE L'EAU SANS TOUTEFOIS SE

DEPLACER.

Ily aun obstacle dans le systéme de transmission du module de nettoyage.

1. Tournez soigneusement I'appareil pour voir l'intérieur.

2. Faites pivoter les rails et les brosses a récurage a la main. lis ne tournent pas
alors qu'ils doivent le faire sans heurt.

3. Nettoyez etenlevez les obstacles et les débris sinécessaire.

LE MODULE DE NETTOYAGE DEMARRE PUIS S'ARRETE APRES UN BREF
MOMENT.

Le filtre est sale

1. Démontez les filtres.

2. Faites fonctionner le robot nettoyeur sans ses filtres. En cas de
fonctionnement normal, bien nettoyez les filtres ou remplacez-les.

L'hélice est brisée en raison d'un amas de cheveux.

1. Enlevez les vis supérieures du couvercle supérieur.

2. Vérifiez si I'hélice est brisée ou a besoin d'étre nettoyée.

Il'y a un obstacle dans le systémede transmission du module de
nettoyage.

1. Tournez soigneusement I'appareil pour voir l'intérieur.

2. Faites pivoter les rails et les brosses a récurage a la main. lls ne tournent
pas alors qu'ils doivent le faire sans heurt.3. Nettoyez et enlevez les obstacles
et les débris si nécessaire.

LE MODULE DE NETTOYAGE NE COLLECTE PAS LA SALETE.

Le filtre est sale ou perforé.

Nettoyez comme voulu puis vérifiez quele filtre n'est pas troué.

L'hélice est brisée en raison d'un amas de cheveux.

Vérifiez si I'hélice est brisé ou doit étre nettoyée (voir la section « Vérification de
la sortie d'eau de I'hélice » ).

L'admission de I'aspiration n'est pas assez proche du fond de la piscine.
Déplacez I'admission de I'aspiration sur OUT (voir la rubrique « Réglage de la
hauteur d'aspiration » a la page 9).

LA SALETE SORT DU MODULE DE NETTOYAGE UNE FOIS COLLECTEE
DE LA PISCINE.

La fermeture du filtre est cassée ou absente.

L'obturateur de filtre est situé sur le couvercle inférieur. Vérifiez que les deux
volets ne sont pas cassées et fonctionnent correctement.

Le filtre est perforé.

Vérifier qu'il n'y a pas de trous dans e filtre

Le couvercle inférieur n’est pas correctement fermé.

Assurez-vous que le couvercle inférieur est correctement fermé.
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LEMODULE DE NETTOYAGE NE PARCOURT PAS TOUTE LA PISCINE.

Lefiltre est sale.

Nettoyez le filtre.

Il n'y a pas suffisamment de longueur de cable flottant dans I'eau pour

atteindre le fond de la piscine, ou le cable estemmélé.

1. Vérifiez qu'il y a suffisamment de longueur de cable flottant dans I'eau pour
atteindre le fond de la piscine.

2.Assurez-vous que le cable flottant est bien étalé et n’est pas emméleé.

L'angle de la poignée flottante affecte le mouvement du module de

nettoyage.

Augmentez I'angle diagonal de la poignée flottante (voir la rubrique « Réglage

Poignée flottant »).

Le niveau de pH de la piscine estincorrect.

Assurez-vous que le niveau de pH est compris entre7,2 et 7,6.

Le niveau de chlore estincorrect.

Vérifiez le traitement au chlore de I'eau et corrigez si nécessaire (enlevez le filtre

delapiscine pendantle traitement.)

L'hélice est brisée en raison d'un amas de cheveux.

1. Enlevezles vis supérieures du couvercle supérieur.

2. Vérifiezsil'hélice est brisée oua besoin d'étre nettoyée.

Ily aunobstacle dans le systéme de transmission du module de nettoyage.

1. Tournez soigneusement 'appareil pour voir l'intérieur.

2. Faites pivoter les rails et les brosses a récurage a la main. lls ne tournent pas
alors qu'ils doiventle faire sans heurt.

3. Nettoyez etenlevez les obstacles et les débris sinécessaire.

LE MODULE DE NETTOYAGE NE GRAVIT PAS LES PAROIS.

Le module de nettoyage ne gravit pasles parois de la piscine.

1. Vérifiez que votre robot nettoyeur n’est pas un modéle de fond uniquement.

2. Vérifiez que P1, nettoyage du fond uniquement, n’est pas sélectionné sur le
module de commande et d’alimentation (voir la rubrique « Programmation du
robot nettoyeur» ).

Lefiltre est sale.

Nettoyez lefiltre.

L'hélice est brisée enraison d'un amas de cheveux.

Veérifiez siI'hélice est brisé ou doit &tre nettoyée (voir la section « Vérification de la
sortie d'eau de 'hélice »).

Le niveau de pHestincorrect.

Assurez-vous que le niveau de pH est comprisentre 7,2 et 7,6.

Le niveau de chlore estincorrect.

Vérifiez le traitement au chlore de I'eau (enlevez le module de nettoyage de la
piscine pendant e traitement.)

Latempérature de I'eau n’est pas optimale.

La température recommandée est comprise entre 22 et 32°C (72 et 90°F).

LE CABLE ESTEMMELE.

Lefiltre est sale.

Nettoyez le filtre.

Le couvercle inférieur n’est pas correctement fermé.

Assurez-vous que le couvercle inférieur est correctement fermé.

Le cable n'est pas étalé avant de plonger le module de nettoyage dans la
piscine.

Assurez-vous que le cable flottant est bien étalé et n’est pas emmélé avant de
mettre le robot nettoyeur en marche.

Lalongueur du cable dansl'eau excéde celle recommandée.

Vérifiez que la longueur du cable dans l'eau est égale a la longueur de la
diagonale de la piscine etavec un surplus de deux métres.

L'hélice est brisée enraison d'un amas de cheveux.

Vérifiez si'hélice est brisé ou doit &tre nettoyée (voir la section « Vérification de la
sortie d'eau de I'hélice »).

LATELECOMMANDE NE FONCTIONNE PAS.

La batterie estvide. Le voyant lumineux clignote ou n’est pas en marche.
Vérifiez la batterie en appuyant sur I'un des boutons. La lumiére rouge de la
téléecommande ne clignote pas ou reste allumée en permanence lorsque la
batterie est vide. Contactez votre revendeur ou votre centre de service.
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Télécommande (en option) Caddy (en option)
Ce chapitre porte sur le fonctionnement du module de commande a distance en Le caddy est un accessoire en option qui facilite le déplacement du robot
option. La télécommande est incluse dans certains modéles. nettoyeur, du cable flottant et du module de commande et d’alimentation d'un
endroit & un autre.
Présentation de la télécommande Montage du caddy
La télécommande est une option qui permet de contréler le robot nettoyeur via des Pour monter le caddie, vous avez besoin d'un tournevis standard et d’'une clé de
boutons de commande a distance. Lorsque vous appuyez sur les touches de la 8 mm.
télecommande, le signal radio est transmis au module de commande et Fixation de la poignée du caddy
d’alimentation. Ce signal est transféré sous la forme d’'une commande 1. Fixez la partie inférieure de la poignée (3) sur le chassis de caddy (5) avec les
transmise au robot nettoyeur via le cable flottant. trois vis (4) et les écrous.
2. Joignez la partie supérieure de la poignée (1) a sa partie inférieure (3) avec la
Utilisation de la télécommande vis (2) et 'écrou.
1. Appuyez sur le bouton droit (3) pour orienter le robot nettoyeur vers la droite. Chargement du robot nettoyeur sur le caddy
Le robot nettoyeur continue a pivoter vers la droite jusqu'a ce que le bouton soit 1. Placez le module de nettoyage sur la base du caddy.
relaché. 2. Enroulez le cable flottant et placez-le sur le module de nettoyage.
2. Appuyez sur le bouton gauche (1) pour orienter le robot nettoyeur vers la 3. Placez le module de commande et d’alimentation au-dessus du rouleau de
gauche. Le robot nettoyeur continue a pivoter vers la gauche jusqu'a ce que le cable flottant.
bouton soit relaché.
3. Appuyez sur le bouton « Avant/Arriére » (2) pour arréter le robot nettoyeur et L.
changer la direction du mouvement. Le voyant lumineux de la télécommande 1. Manche du Caddy (supeérieur)
s'allume aprés chague commande. Sila LED ne répond pas ou clignote, 2. Viis de la manche
veuillez remplacer la batterie. 3. Manche du Caddy (bas)
4. \is du corps
5. Corps du Caddy
s
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Chariot “Trolly” (en option)

Le chariot est un accessoire en option qui facilite le déplacer du robot
nettoyeur et qui offre un espace de montage du le module de commande
et d’alimentation.

Pour monter le chariot :

1. Fixez les roues des deux cbtés de la base du chariot.
2. Fixez chaque roue avec la vis et installez le couvercle.
3. Montez les deux parties de la poignée.
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Chariot “Trolly” (en option)

4. Insérez la poignée dans la base
de chariot.Faites cliquer les
pattes inférieures du boitier du
module de commande et
d’alimentation dans la base de
chariot.

5. Fixez le support de la
télécommande en insérant la
partie supérieure dans la
poignée du chariot et en la
faisant tourner vers le bas
jusqu'a ce qu'un clic se fasse
entendre dans la partie
inférieure.

6. Placez le cable du module de
commande et d'alimentation
dans la rainure de la base de
chariot.

7. Fixez le boitier du module de
commande et d’alimentation en
faisant cliquer les pattes
supérieures dans les trous de la
poignée.

8. Placez la partie supérieure du
module de commande et
d’alimentation dans le boitier et
poussez la partie inférieure vers
le bas jusqu'a ce qu'un clic se
fasse entendre dans la base de
chariot.

<
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INSTRUCCIONES IMPORTANTES SOBRE SEGURIDAD
LEAY SIGATODAS LAS INSTRUCCIONES

PRECAUCION: No enchufe la fuente de alimentacion a una toma aterrada ni tampoco
pase el interruptor a la posicion de encendido "ON" si el limpiador no esta totalmente
sumergido en el agua. Si opera el limpiador fuera del agua puede causar dafios severos
deformainmediatay se traduciré en la pérdida de la garantia.

Deje el limpiador en la piscina por espacio de 15 a 20 minutos siguientes a la conclusion
de su ciclo de limpieza. Esto permitira que los motores se enfrien adecuadamente. No
deje el limpiador en la piscina todo el tiempo. Recuerde siempre de apagar la fuente de
alimentacion "OFF" y desenchufe la toma de corriente antes de retirar el limpiador de la
piscina.

ADVERTENCIA: El limpiador no debe ser utilizado cuando las personas estan en
elagua. Parasu utilizado solamente en piscinas

Nota de seguridad

- La unidad debera recibir su energia a través de un dispositivo de corriente residual
(RCD) con unaintensidad nominal residual no superior alos 30 mA

- La conexion con el circuito de derivacion debe ser compatible con las normas de
cableado locales y nacionales (cédigo eléctrico).

-Elmanejo incorrecto de la unidad puede darlugar a fugas de lubricantes.

- Si el cable de alimentacion esta dafiado, debe ser reemplazado por el agente de
servicio del fabricante o una persona calificada y entrenada con el fin de evitar peligros.

Este aparato no estad disefiado para ser utilizado por personas
(incluidos nifios) con capacidades fisicas, sensoriales o mentales

& reducidas, o con falta de experiencia y conocimiento, a menos que se &
les supervise o se les instruya en el uso del aparato por una persona
responsable de su seguridad. Los nifios deberan ser supervisados
[lpara asegurar de que no jueguen con el aparato.

ADVERTENCIA: Un interruptor de falla de corriente a tierra (GFCI, EE.UU.) o un
dispositivo de corriente residual (RCD-EUROPE) debera instalarse para proteger
latoma de corriente eléctrica y evitar posibles descargas eléctricas.

GUARDE ESTAS INSTRUCCIONES



Descripcion general del sistema

El robot limpiafondos barre el fondo y las paredes de la piscina para recoger la
suciedad y los residuos en sus filtros internos.

Nota:

Este manual del usuario explica como utilizar el robot limpiafondos, incluyendo
los procedimientos de limpieza, mantenimiento y de almacenamiento.

Cémo limpia el robot limpiafondos su piscina

Este manual revisa varios modelos de robot limpiafondos. Hay algunas
variaciones en los componentes segun el modelo especifico.

Cuando el robot limpiafondos se ha colocado en la piscina y se ha encendido,
funciona de acuerdo con el programa establecido a través de la unidad de
alimentacion y control. El robot limpiafondos se desplaza por el fondo y las
paredes de la piscina, cubriendo toda la zona de la piscina. Cuando finaliza el
programa, permanece inactivo en el fondo de la piscina.

Nota:

La escalada de paredes es una funcion opcional. Cuando la funcién de
escalada de paredes esta activada, el robot limpiafondos trepa por las paredes
aintervalos segun su programa interno. La capacidad de un robot limpiafondos
para subir por las escaleras de una piscina esta sujeta a la geometria de la
escaleray a sumaterial.

Condiciones de funcionamiento

El robot limpiafondos esta disefiado para uso en piscinas en las siguientes
condiciones:

- Temperaturas de entre 13 °C - 35 °C; la temperatura recomendada es de
entre22°C-32°C."

-pHdelagua: 7,2-7,6"

- Nivel de cloro: la piscina se mantiene de acuerdo con las instrucciones del
fabricante de la piscina."

Nota:

Sila piscina no se mantiene de acuerdo con las condiciones de funcionamiento
recomendadas, el robot limpiafondos podria no funcionar correctamente.
Retire el limpiador del agua cuando realice el "Tratamiento de Choque
Quimico"en el agua de la piscina.

Manija
Salida de agua
Para Destrabar el filtro
Acceso filtro
Mecanismo de traba de la manija
correa de movimiento
Cepillo
Cuerpo de la unidad
Entrada de agua
) Unidad de alimentacion

= O 00N U WN —
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OPCIONAL
11) Mando a distancia
12) Carrito “Trolley”
13) Carrito “Caddy
14) Temporizador externo
(el cliente debe adquirirlo por separado)
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Unidad de alimentacion y
control
La unidad de alimentacién y
control estd conectada al
robot limpiafondos a través
del cable flotante. La unidad
esta alimentada por corriente
CA (1), suministra baja
tension y da ordenes al
limpiafondos a través de la
toma de corriente de salida
(2).
La unidad cuenta con un panel de control (3) que incluye varios controles B . .
para hacer funcionar el robot limpiafondos. Extraccion de las cubiertas de las escobillas
El robot limpiafondos se envia con una cubierta protectora sobre las escobillas
Contenido de la caja de embalaje de fregado. Retire con cuidado las tapas de nylon de las escobillas de fregado.
El robot limpiafondos esté embalado en una caja que contiene: PRECAUCIQN: NP utilice una f)erramienta afilada para quitar la cubierta,
- El robot limpiafondos y el cable flotante. ya que podria dafiar las escobillas.
- La unidad de alimentacion y control.
- El manual de usuario. Ajuste del asa flotante
En los modelos que escalan las paredes, configure el asa flotante:
Seguin el modelo adquirido, los siguientes accesorios pueden incluirse en 1. Pulse el boton de blogueo (1 0 2 seglin el modelo) para liberar el
el paquete: bloqueo del asa. . B .
- Mando a distancia 2. Coloque el asa (3) en diagonal en la posicién maxima.
- Carrito 3. Repita los pasos 1y 2 al otro lado del limpiafondos.
- Carretilla e - ~ ~
- Accesorios adicionales
M\
4+ Y Candado del asa vertical , Candado del asa horizontal 3
N T \E /
L L
33



CROIMO=

7276 13°C-35°C 4000 ppm  SWIM
5°F-9! )

Colocacion de la unidad de alimentacion y control

4. Coloque la unidad de alimentacién y control al menos a 3,6
metros de distancia de la piscina y al menos 12 cm por encima de
la superficie.

PRECAUCION: La unidad de alimentacién y de control no debe

exponerse al agua o a la luz solar directa.

5. Libere las bridas de plastico del cable flotante, que se utilizan
para sujetar los cables durante el envio, presionando el aro de
plastico de las bridas.

Antes de colocar el limpiafondos en el agua

1. AseguUrese de que no haya nadie enla piscina.

2. Asegurese de que losfiltros estén limpios.

3. Asegurese de que se cumplan las condiciones de la piscina;
(consulte "Condiciones de funcionamiento").

Colocacion del limpiafondos en el agua

1. Desenrolle el cable flotante. Se recomienda extender una
longitud de cable equivalente a la diagonal de la piscina mas dos
metros adicionales.

2. Coloque el limpiafondos en la piscina.

3. Deje que el robot limpiafondos se hunda hasta el fondo de la
piscina. No lo ponga en marcha antes de que esté asentado en el
suelo de la piscina.

4. Extienda el cable flotante por la piscina. AsegUrese de extender
solo la longitud necesaria del cable por la piscina. Deshaga los
enredos o torceduras del cable. Enrolle el cable adicional fuera
de lapiscina cerca de la unidad de alimentacion y control.

5. Conecte el cable flotante (A) a la toma (B) ubicada en la unidad
de alimentaciony control.

PRECAUCION: La utilizacion del limpiafondos fuera del agua

causa graves dafos inmediatos y ocasiona la pérdida de la

garantia.




Puesta en marchadel robot limpiafondos

1. Conecte la unidad de alimentacién y control a la toma de la pared. EI LED de
funcionamiento (4) se enciende y el robot limpiafondos inicia su programa de limpieza.

Si la unidad de alimentacién y de control ya esta conectada a la toma de CA, el LED de
funcionamiento (5) parpadea para indicar que el robot limpiafondos esta en modo de
espera.

Pulse el botén de funcionamiento (6). EI LED de funcionamiento se enciende y el robot
limpiafondos comienza el programa de limpieza.

Nota:cuando se enciende el LED de comprobacion del filtro, los filtros del robot

limpiafondos deben limpiarse antes de colocar el robot en la piscina. EI LED de

comprobacion delfiltro es opcional en algunos modelos.

Ciclode limpieza

Durante el ciclo de limpieza, el robot limpiafondos:

- Se desplaza por el fondo de la piscina recogiendo la suciedad y los residuos.

- Cambia de direccion y gira automaticamente seguin el programa seleccionado

- Trepa por las paredes de la piscina cada pocos minutos, segun lo establecido en su programa
interno.

Nota:ocasionalmente, el robot limpiafondos puede dejar de moverse durante unos

segundos. Esto forma parte del funcionamiento normal, no indica ninguna averia.

Parada de funcionamiento del robot limpiafondos

El robot limpiafondos se mueve automaticamente al modo de espera (STANDBY) después de
cada ciclo de limpieza, y el LED de funcionamiento (5) empezara a parpadear.

Para detener el funcionamiento del limpiafondos durante un ciclo de limpieza, presione el
botén de funcionamiento (7) una vez. EI LED de funcionamiento (7) empezara a parpadear
y el limpiafondos pasara a estar en modo de espera.”

Extraccion del limpiafondos del agua

1. Desconecte el cable flotante de la unidad de alimentacién y control.

2. Tire hacia arriba el cable flotante para acercar la unidad del limpiafondos hasta que sea
posible agarrar el asa.

3. Agarrando el asa, levante el limpiafondos para extraerlo de la piscina.

Precaucion: No utilice el cable flotante para extraer el limpiafondos fuera del agua.




LIMPIAR LABOLSAFILTRO DESPUES DE CADA CICLO DE LIMPIEZA

a. Desenchufar el transformador. ( Cuide que el enchufe no entre en contacto
conelagua)

b. Si el equipo esta dentro del agua, tire suavemente del limpiafondos
utilizando el cable eléctrico hasta que el asa esté a su alcance. Utilice el asa
(noelcable ) para sacar el limpiafondos de la piscina, después de dejar que
escurralamayor parte del agua.

c. Coloque el equipo boca abajo sobre una superficie lisa y suave ( para que
no se produzcan arafiazos en la carcasa) desbloquee y retire la tapa del

etiqueta

fondo que contiene la bolsafiltro.

d. Retire la bolsa de las barras de soporte, vuélvalas del revés y lavela con una manguera o
sumergiéndola en agua hasta quitar toda la suciedad. Escurra la bolsa filtro suavemente
hasta que el agua del enjuague salga limpia. Si fuera necesario lavela a maquina usando

aguafria SINDETERGENTE

e. Vuelva a colocar la bolsa filtro en las barras de soporte, centrando la etiqueta en uno de los

lados largos de la tapa del fondo.

f. Coloque nuevamente la tapa del fondo en la carcasa. Presione sobre la tapa hasta que las

pestafias de sujecion la cierren correctamente.

Almacenamiento del robot limpiafondos

Siga estas instrucciones para almacenar el robot limpiafondos
cuando no esté en uso:

1. Desconecte el cable de alimentacién de latoma de la pared.

2. Desconecte el cable flotante de la unidad de alimentacion y
control.

3. Extiendael cable flotante y elimine los enredos del cable.

4. Limpie el espacio interior del limpiafondos con agua limpia y
deje que se seque.

5. Enrolle el cable flotante y coldquelo en la unidad del
limpiafondos.

Precaucion: No enrolle el cable flotante en el asa del
limpiafondos.

6. Guarde los componentes del robot limpiafondos en un lugar
secoy cerrado.

7. Compruebe que la unidad de alimentacion y control no esté
expuestaalagua.

A\
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Comprobacion de la hélice de salida de agua
Se recomienda limpiar periddicamente la
suciedad y los pelos de la hélice de salida de
agua:

1. Retire los tornillos (3) que sujetan la cubierta
delasalidade agua.

2. Retirelacubiertade la salidade agua (2).

3. Limpie cualquier pelo, suciedad o residuo.

4. Compruebe que lahélice (1) no esté rota.

5. Vuelva a colocar la cubierta (2) y fijela con los
tornillos (3).




Este capitulo examina las

opciones de programacion.
Saltee este capitulo si su
modelo no es programable
o si el limpiador robético
ya esta programado.

External timer

Minuterie externe
Temporizador extermo
Externe Zeitschaltuhr
Timer esterno

Temporizador extermo

Panel de control
El panel de control se compone de:

Aquacontrol

check filter

chéque filtre

filter Uberpriifen

controllare il sacchetto filtrante

revise el filtro

- Encendido/apagado (1): inicia y detiene el
funcionamiento del robot limpiafondos.
- Descripcion de la funcién (2): describe la

funcion.

- Botones de control (3): marcados en azul,

permiten seleccionar la funcién
correspondiente.

- Pantalla de estado (4): el LED indicador se
enciende para mostrar la opcién seleccionada

0 el estado del limpiafondos.

Agquacontrol Agquacontrol

Agquacontrol

cleaning time
temps de nettoyage
reinigungszeit
tempo di pulizia
tiempo de limpieza

©
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SPS 100

AE

Swivel
4= | Pivot
l I Swivel
4l Drehlager
Manopola di
— i
Swivel

Aquacontrol

Cleaning program
Mode netioyage
Programa de impieza
Reinigungsprogramm
Programma di pulizia
Programa de limpeza

Internal timer
Minuterie interne
Temporizador interno
Interne Zeitschaltuhr
Timer interno
Temporizador interno

Cleaning program
Mode netioyage

Reinigungsprogramm
Programma di puiizia
Prograima de impeza
Internal timer
Minuterie inteme
Temporizador inferno
Interne Zeitschaltuhr
Timer infero
Temporizador intero
Check fier

Veériiez le fitre

Filter uberprufen
Controllare l saccheti
Verfique o Fitro
Extemal timer
Minuterie externe
Temporizador extemo
Extemne Zeilschaltuhr
Timer esterno
Temporizador externo

SEEE

Check filter
Vérifiez le filtre
Revise el filtro
Filter uberprufen
Controllare il
sacchetto filtrante
Verifique o Filtro

External timer
Minuterie externe
Temporizador externo
Externe Zeitschaltuhr
Timer esterno
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Temporizador externo

Programa de mpieza
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100/200
300/400
500

Revise el filtro

- Cuando se enciende la luz, significa que debe quitarse la bolsa del filtro, limpiarse y volverse a colocar en el robot para una operacion
eficaz.

En los modelos 300, 400, 500 — el limpiador robético dejara de subir las paredes una vez que se ilumine Revisar Filtro

Tiempo de limpieza
- Tiempo necesario para limpiar la piscina. Apriete el botdn para seleccionar el tiempo deseado. La seleccion sera indicada mediante
una luz roja. Esta funcién sélo se puede seleccionar cuando el suministro de energia en modo standby

100

Temporizador interno- Opciones de operacion automatica:

200 Cada 48 horas
300/400 Cada 72 horas
Cada 96 horas

Seleccion de programa de limpieza:

Programa 01- 1 hora limpieza de paredes y suelo.
Programa 02- 1,5 horas limpieza de paredes y suelo.
Programa 03- 2 horas limpieza de paredes y suelo.

200/300

Seleccion de programa de limpieza:

Programa 01- 1,5 horas limpieza de suelo.
Programa 02- 2 horas limpieza de paredes y suelo.
Programa 03- 2,5 horas limpieza de paredes y suelo.

400

Seleccion de programa de limpieza:

Programa 01 - 2 horas limpieza de suelo.

Programa 02 - limpieza de 4 horas, fondo y paredes. (en determinados modelos no esta disponible la limpieza de paredes)
Programa 03 - limpieza de 5 horas, fondo y paredes. (en determinados modelos no esta disponible la limpieza de paredes)

500

Temporizador externo-.

Esta caracteristica le brinda al usuario final la opcidn de programar los tiempos de limpieza a través de un temporizador externo (de venta por
separado). Al pulsar éste boton se habilita o inhabilita ésta caracteristica.

200
300/400

Vueltas- ajusta al robo la cantidad de vueltas a la piscina.
300/400 [ mman |

Normal- operacién normal
500 (LI

Alto- Cantidad diferente de vueltas



& Botones superpuestos &

4001500 .

400/500

Deteccion automatica: Esta caracteristica previene que el robot se trabe en obstaculos en la piscina tales como desagiies principales, escaleras,
escaleras de mano, etc. Presione éste boton para seleccionar alguna de las siguientes opciones:

Apagar la deteccion automatica (OFF). Esta opcion se debe seleccionar si se observa cambio de direccion del limpiador de piscinas en la mitad
de la piscina sin haber hecho contacto con obstaculo alguno.

Encender la deteccion automatica (ON). El limpiador de piscinas debe cambiar de direccion al hacer contacto con ciertos obstaculos.
Seleccione ésta opcion cuando la piscina tiene obstaculos tales como sistemas limpiadores de piso, desagties principales y escaleras.

1)

Forma de la piscina:
Permite que el robot calcule el patrén de limpieza mas eficiente para la forma de la piscina seleccionada. Presione el boton para seleccionar el dibujo
que mas se ajusta a la forma de la piscina. Una luz roja indica su seleccion.

Nivel de limpieza — Escoja el modo de limpieza
|fm— Rapida: seleccione si su piscina tiene poca suciedad
fm=Regular: seleccione para mantenimiento diario
M= Profunda: seleccione si su piscina tiene mucha suciedad

Retraso
500 # Cuando esta opcion esta encendida, el robot comenzara a funcionar después de 2 horas.
Esta funcion permite que la suciedad y el polvo se depositen en el fondo de la piscina antes de que el robot comience el ciclo de limpieza.
Temporizador externo

Uso de temporizador externo

6
@ (opcional, debe comprarse por

500

separado)

Un temporizador externo puede
utilizarse para activar
automaticamente el limpiador en
un horario preestablecido.

1. unidad

2. cable El temporizador externo debe

3. fuente de alimentacion conectarse entre la toma de la

4. enchufe de transformador pared y la unidad de alimentacion

5. temporizador extemo (opcional) y Control

6. foma
1Y 1Y
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EL LIMPIAFONDOS NO SE ENCIENDE.

No hay electricidad en la toma de pared.

1. Desconecte el limpiafondos de la unidad de alimentacion y control.

2. Desconecte la fuente de alimentacion de la toma de pared, espere 30
segundos y vuelva a conectarla.

3. Encienda el limpiafondos. Si no se activa, conecte la unidad a un
enchufe diferente.

El cable flotante no esta conectado correctamente a la unidad de
alimentacion y control.

Vuelva a conectar el cable flotante a la unidad de potencia y control.

Hay un obstaculo en el sistema motor de la unidad del limpiafondos.

1. Encienda el limpiafondos con cuidado para ver su parte inferior.

2. Gire las guias y escobillas de fregado con la mano. Deben girar, pero no
libremente.

3. Limpie y elimine los obstaculos y la suciedad si es necesario.

La hélice esta agarrotada debido a la acumulacion de pelos.

Compruebe si la hélice esta rota o necesita limpiarse (véase

"Comprobacion de la hélice de salida de agua").

EL LIMPIAFONDOS SE MUEVE PERO NO BOMBEA AGUA.

El filtro esté sucio

1. Abra la tapa inferior, quite la bolsa del filtro y cierre la tapa sin la bolsa

2. Haga funcionar el robot limpiafondos en la piscina sin los filtros. Si
funciona correctamente, limpie a fondo los filtros o sustittyalos.

La hélice esta rota o agarrotada debido a la acumulacién de pelos.

Compruebe si la hélice esta rota o necesita limpiarse (véase

"Comprobacion de la hélice de salida de agua").

EL LIMPIAFONDOS BOMBEA AGUA PERO NO SE MUEVE.

Hay un obstaculo en el sistema motor de la unidad del limpiafondos.

1. Encienda el limpiafondos con cuidado para ver su parte inferior.

2. Gire las guias y escobillas de fregado con la mano. Deben girar, pero no
libremente.

3. Limpie y elimine los obstaculos y la suciedad si es necesario.

EL LIMPIAFONDOS SE INICIAY SE APAGA TRAS UN BREVE PERIODO
DE TIEMPO.

El filtro esta sucio

1. Extraiga el filtro.

2. Haga funcionar el robot limpiafondos sin los filtros. Si funciona
correctamente, limpie los filtros a fondo o sustittyalos.

La hélice esta rota o agarrotada debido a la acumulacion de pelos.

1. Retire los tornillos superiores en la salida superior.

2. Compruebe si la hélice esta rota o necesita limpiarse."

Hay un obstaculo en el sistema motor de la unidad del limpiafondos.

1. Encienda el limpiafondos con cuidado para ver su parte inferior.

2. Gire las guias y escobillas de fregado con la mano. Deben girar, pero no
libremente.

3. Limpie y elimine los obstaculos y la suciedad si es necesario.

EL LIMPIAFONDOS NO RECOGE LA SUCIEDAD.

El filtro esta sucio o perforado

Limpie segun sea necesario y verifique que no haya agujeros en el filtro.

La hélice esta rota o agarrotada debido a la acumulacion de pelos.
Compruebe si la hélice esta rota o necesita limpiarse (véase "Comprobacion
de la hélice de salida de agua").

La entrada de aspiracion no esta lo suficientemente cerca del fondo de
la piscina.

Desplace la entrada de aspiracion HACIA FUERA (consulte "Ajuste de la
altura de aspiracion").

SALE SUCIEDAD DEL LIMPIAFONDOS AL SACARLO DE LA PISCINA.
El obturador del filtro esta roto o no esta colocado.

El obturador filtro esta situado en la tapa inferior. Verifique que ambas
obturadores no se rompen y funcionan correctamente.

El filtro esta perforado

Verifique que no haya aguijeros en el filtro

La tapa inferior no esta correctamente cerrada.

Asegurese de que la tapa inferior esté bien cerrada.

Solucion de problemas
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Solucion de problemas

EL LIMPIAFONDOS NO CUBRE TODA LA PISCINA.

El filtro esta sucio.

Limpie el filtro.

No hay suficiente longitud del cable flotante en el agua para llegar al

otro extremo de la piscina, o el cable esta enredado.

1. Compruebe que haya suficiente longitud de cable flotante en el agua
para llegar al otro extremo de la piscina.

2. Asegurese de que el cable flotante esté correctamente extendido y no
esté enredado."”

El angulo del asa flotante afecta el movimiento del limpiafondos.

Aumente el angulo diagonal del asa flotante (véase "Asa flotante").

El nivel del pH de la piscina es incorrecto.

Asegurese que el nivel de pH esté entre 7,2y 7,6.

El nivel de cloro es incorrecto.

Compruebe el tratamiento de cloro del agua y corrijalo si es necesario

(extraiga el limpiafondos de la piscina durante el tratamiento.)

La hélice esta rota o agarrotada debido a la acumulacion de pelos.

1. Retire los tornillos superiores en la salida superior.

2. Compruebe si la hélice esta rota o necesita limpiarse."

Hay un obstaculo en el sistema motor de la unidad del limpiafondos.

1. Encienda el limpiafondos con cuidado para ver su parte inferior.

2. Gire las guias y escobillas de fregado con la mano. Deben girar, pero
no libremente.

3. Limpie y elimine los obstaculos y la suciedad si es necesario.
Comprobacion de la hélice de salida de agua

EL LIMPIAFONDOS NO TREPA POR LAS PAREDES.
El limpiafondos no trepa por las paredes de la piscina.

1. Verifique que su robot limpiafondos no es un modelo sélo para el fondo.

2. Compruebe que no se haya seleccionado la opcion P1 (limpieza
solamente del fondo) en la unidad de alimentacién y control (véase
"Programacion del robot limpiafondos").

El filtro esta sucio.

Limpie el filtro.

La hélice esta rota o agarrotada debido a la acumulacién de pelos.
Compruebe si la hélice esta rota o necesita limpiarse (véase
"Comprobacion de la hélice de salida de agua").

El nivel de pH es incorrecto.

Asegurese de que el pH esté entre 7,2y 7,6.

El nivel de cloro es incorrecto.

Compruebe el tratamiento de cloro del agua (extraiga el limpiafondos de la
piscina durante el tratamiento).

La temperatura del agua no es 6ptima.

La temperatura recomendada es de entre 22° C a 32° C.

EL CABLE ESTA ENREDADO.

El filtro esta sucio.

Limpie el filtro.

La tapa inferior no esta correctamente cerrada.

Asegurese de que la tapa inferior esté bien cerrada.

El cable no se ha extendido antes de poner el limpiafondos en la
piscina.

Asegurese de que el cable flotante esté correctamente extendido y no se
enrede antes de hacer funcionar el robot limpiafondos.

La longitud del cable en el agua es demasiado larga.

Compruebe que la longitud del cable en el agua sea igual a la longitud de
la diagonal de la piscina mas dos metros.

La hélice esta rota o agarrotada debido a la acumulacién de pelos.
Compruebe si la hélice esta rota o necesita limpiarse (véase
"Comprobacion de la hélice de salida de agua").

EL MANDO A DISTANCIA NO FUNCIONA.

La bateria esta vacia. EI LED parpadea o esta apagado.

Compruebe la bateria presionando uno de los botones. La luz roja del
mando a distancia no parpadea o permanece encendida continuamente si
la bateria esté vacia. Péngase en contacto con su distribuidor o centro de
servicio técnico.
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Mando a distancia (opcional) Carrito (opcional)
En este capitulo se examina el funcionamiento de la unidad de mando a distancia El carrito es un accesorio opcional que facilita el traslado del robot limpiafondos, el
opcional. El mando a distancia esta incluido en algunos modelos. cable flotante y la unidad de alimentacién y control de un lugar a otro.
Montaje del carrito
Descripcion general del mando a distancia Para ensamblar el carrito, necesita un destornillador y una llave de 8 mm.
El mando a distancia es una funcién opcional que permite controlar el robot Conectar el asa del carrito
limpiafondos mediante los botones de instrucciones. Al pulsar los botones del 1. Sujete la parte inferior del asa (3) al bastidor del carrito (5) con los tres tornillos
mando a distancia, se transmite una sefial de radio a la unidad de alimentacién y (4) y las tuercas.
control. Esta sefial es transferida a una orden enviada al robot limpiafondos a 2. Conecte la parte superior del asa (1) a la parte inferior del asa (3) utilizando el
través del cable flotante. tornillo (2) y la tuerca.
Carga del robot limpiafondos en el carrito
Uso del mando a distancia 1. Coloque la unidad del limpiafondos en la base del carrito.
1. Pulse el boton derecho (3) para encender el robot limpiafondos. El robot 2. Enrolle el cable flotante y coléquelo en la unidad del limpiafondos.
limpiafondos continuara girando a la derecha hasta que se suelte el boton. 3. Coloque la unidad de alimentacién y control sobre la bobina de cable flotante.
2. Presione el botdn izquierdo (1) para girar el robot limpiafondos hacia la
izquierda. El robot limpiafondos continuara girando a la izquierda hasta que se
suelte el boton.
3. EILED del mando a distancia se enciende después de cada orden. Si el LED )
no responde o esta parpadeando, reemplace la bateria. 1. Parte superior del asa
2. Tornillo (asa)
3. Parte inferior del asa
\l 4. Tornillos (bastidor)
5. Bastidor del carrito
L
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Carretilla (opcional)

Montaje de la carretilla Componentes

J

La carretilla es un accesorio opcional que facilita el traslado del robot
limpiafondos y proporciona un lugar de montaje para la unidad de
alimentacién y control.

Para montar la carretilla:

1. Coloque las ruedas a ambos lados de la base de la carretilla.

2. Fije cada rueda con el tornillo y coloque la tapa.

3. Monte las dos secciones del asa.

o
w

o
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Carretilla (opcional)

4. Inserte el asa en la base de la
carretilla. Haga clic en las
pestafias inferiores de la unidad
de alimentacion y control en la
base de la carretilla.

5. Fije el soporte del mando a
distancia insertando la parte
superior en el asa de la carretilla
y girando el soporte hacia abajo
hasta que la parte inferior
encaje.

6. Coloque el cable de la unidad de
alimentacion y control en la
ranura de la base de la carretilla.

7. Conecte la unidad de
alimentacion y control haciendo
clic en las pestafias superiores
en los orificios del asa.

8. Coloque la parte superior de la
unidad de alimentacion y control
en el alojamiento y presione la
parte inferior hacia abajo hasta
que encaje en la base de la
carretilla.

-y
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WICHTIGE SICHERHEITSHINWEISE
BITTE LESEN UND BEFOLGEN SIE ALLE ANWEISUNGEN

ACHTUNG: SchlieRen Sie die Stromversorgung nicht an eine geerdete Steckdose an oder
schalten Sie nicht den Schwimmbeckenreiniger auf “ON (AN)”, wenn er nicht vollstandig im
Wasser eingetaucht ist. Das Betatigen des Reinigers auflerhalb des Wassers fiihrt sofort zu
ernsthaften Schaden und zum Verlust der Garantie.

Belassen Sie den Reiniger im Schwimmbecken zwischen 15 und 20 Minuten bis zum Ende
seines Reinigungszyklus. Dadurch werden die Motoren ausreichend gekiihlt. Belassen Sie
den Reiniger aber nicht die ganze Zeit im Schwimmbecken. Denken Sie immer daran, die
Stromversorgung auf “OFF (AUS)” zu schalten and den Stromanschluss aus der
Netzsteckdose zu ziehen, bevor Sie den Reiniger aus dem Schwimmbecken entfernen.

VORSICHT: Verwenden Sie Ihren Reiniger nur fiir Schwimmbecken und verwenden
Sieihn nicht, wahrend sich Menschen im Wasser befinden.

Sicherheitshinweis

- Das Gerat muss mit einem Fehlerstromschutzschalter (RCD) ausgestattet sein, der einen
restlichen Nennbetriebsstrom von 30 mAnicht liberschreitet.

- Der Anschluss zum Abzweigstromkreis sollte mit den 6rtlichen und nationalen
Verdrahtungsvorschriften (Sicherheitsstandard fiir Elektroinstallationen) libereinstimmen.

- Falsche Bedienung des Gerates kann zum Auslaufen von Schmiermitteln fiihren.

- Solite das Netzkabel beschadigt sein, muss es von einem Wartungsservice des
Herstellers oder einer qualifiziert-ausgebildeten Person ersetzt werden, um Gefahren zu
vermeiden.

Der Umgang mit diesem Elektrogerat ist fiir Personen (einschlieRlich
Kinder) mit korperlichen, sensorischen oder geistigen Einschrankungen,

& oder mit mangelnden Erfahrungen und Kenntnissen nicht geeignet, aufer &
wenn sie beim Umgang mit dem Gerat von einer fiir ihre Sicherheit
verantwortlichen Person beaufsichtigt und angeleitet werden. Kinder sollten
beaufsichtigt werden, um das Spielen mit dem Elektrogerat zu verhindern.

VORSICHT: Ein Erdschlussstromunterbrecher (GFCI-USA) oder ein
Fehlerstromschutzschalter (RCD-EUROPE) muss installiert werden, um lhre
Steckdose zu schiitzen und mégliche Stromschlage zu verhindern.

BEWAHREN SIE DIESE ANWEISUNGEN
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Systemiibersicht

Der robotische Reiniger saubert den Boden und die Wande des
Schwimmbeckens, um Schmutz und Verunreinigung in seinen internenFiltern
zu sammeln. Diese Bedienungsanleitung erklart, wie man den robotischen
Reiniger einschlieflich Reinigung,Wartung und Lagerung bedient.

Hinweis: Diese Anleitung bespricht mehrere Modelle von robotischen
Reinigern. Einige Variationen von Komponenten sind geméals dem spezifischen
Modell vorhanden.

Wie der Robotische Reiniger Ihr Schwimmbecken reinigt

Nachdem der robotische Reiniger im Schwimmbecken platziert und aktiviert
wurde, arbeitet er das Programm ab, das auf der Strom- und Steuereinheit
eingestellt wurde. Der robotische Reiniger bewegt sich entlang des Bodens
und der Wande des Schwimmbeckens, um den vollstandigen Bereich
abzudecken. Wenn der robotische Reiniger sein Programm beendet hat,
verbleibt erinaktiv auf dem Schwimmbeckenboden.

Hinweis: Das Wéndeklettern ist eine optionale Funktion. Ist die Wéandekletter-
Funktion aktiviert,steigt der robotische Reiniger in Intervallen die Wand hoch,
die durch sein internes Programm festgelegt wurden. Die Féhigkeit des
Reinigers im Schwimmbecken (ber Stufen zu klettern, héngt von der
Stufengeometrie und dem Material ab.

Betriebsbedingungen

Der robotische Reiniger ist ausschlieBlich fir den Einsatz in Schwimmbecken
unter folgenden Bedingungen geeignet:

- Temperaturen von 13 °C - 35 °C (55 °F - 95 °F), empfohlene Temperatur
zwischen22°C-32°C(72°F-90 °F).

- WasserpH:7,2-7,6

- Chlorgehalt: das Schwimmbecken wird entsprechend der Herstellerangaben
instandgehalten.

Hinweis: Werden diese empfohlenen Betriebsbedingungen fiir das
Schwimmbecken nicht eingehalten, kénnte der robotische Reiniger nicht
richtig funktionieren.

R

1) Griff

2) Auslassdeckel
3) Entriegelung fiir den Filter

4) Filter

5) Verriegelungsmechanismus des Griffs
6) Antriebsfiihrung

7) Reinigungsbiirste

8) Gerategehduse

9) Saugéffnung

10) Netzteil

OPTIONAL

11) Fernbedienung

12) Transportbehalter

13) Transportwagen

14) ExternerTimer (separat verkauft)




Strom- und Steuereinheit
Die Strom- und Steuereinheit
ist mit dem robotischen
Reiniger durch ein
Schwimmkabel verbunden.
DasGerat wird mit
Wechselstrom (1) gespeist
und versorgt den Reiniger mit
Niederspannung und Befehlen
aus der Steckdose (2).

Es besitzt eine Steuerkonsole (3) mit verschiedenen Steuerfunktionen, um
den robotischen Reiniger zu bedienen.

Inhalt der Verpackung

Der robotische Reiniger befindet sich in einer Verpackung mit folgendem
Inhalt:

- Robotischer Reiniger und Schwimmkabel

- Strom- und Steuereinheit

- Bedienungsanleitung

Gemal dem gekauften Modell konnen folgende Zubehorteile im Paket
enthalten sein:

- Fernbedienung

- Transportbehalter

- Transportwagen

- Weiteres Zubehér

Entfernen der Biirstenabdeckungen

Der robotische Reiniger wird mit einer Schutzabdeckung auf den
Reinigungsbiirsten versendet. Entfernen Sie vorsichtig die Nylonhiillen von den
Reinigungsbiirsten.

VORSICHTSMASSNAHMEN: Verwenden Sie keine scharfen Werkzeuge, um
die Abdeckung zu entfernen, da sonst die Biirsten beschédigt werden
kénnten.

Einstellung des Gleitgriffs

Einstellung des Gleitgriffs bei Modellen mit Wéndekletterfunktion:

1. Driicken Sie die Verriegelungstaste (1 oder 2 gema® Modell), um den
Verriegelungsgriff zu losen.

2. Platzieren Sie den Griff (3) diagonal an der maximalen Position.

3. Wiederholen Sie die Schritte 1 und 2 auf der anderen Seite des Reinigers.
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Platzierung der Strom- und Steuereinheit

4. Platzieren Sie die Strom- und Steuereinheit mindestens 3,6
Chlorine pH 'ol'empo NaCl NO
- -

Meter/11,8 FuRl vom Schwimmbecken und mindestens 12 cm/4 Zoll
Uber der Oberflache.
24 ppm 7.2-76 13°C-35°C 4000 ppm SWIM
55°F-95°F (max)

VORSICHTSMASSNAHMEN: Die Strom- und Steuereinheit sollte

keinem direkten Sonnenlicht oder Wasser ausgesetzt sein

5. Losen Sie das Schwimmkabel vom den Plastikbandern, die die
Kabel wahrend des Versandes sichern, indem Sie die
Plastikschnapper auf den Bandern driicken.

Bevor Sie den Reiniger ins Wasser lassen:

1. Achten Sie darauf, dass sich keine Personen im Schwimmbecken
befinden.

2. Achten Sie darauf, dass die Filter sauber sind.

3. Achten Sie auf die Einhaltung der Bedingungen fiir
Schwimmbecken; (siehe “Betriebsbedingungen”).

Absetzen des Reinigers ins Wasser

1. Rollen Sie das Schwimmkabel ab. Es wird empfohlen, die
Kabellange zu verlangern, damit sie der
Schwimmbeckendiagonale plus 2 Meter entspricht.

2. Setzen Sie den Reiniger im Schwimmbecken ab.

3. Lassen Sie den Reiniger auf den Grund des Schwimmbeckens
sinken. Fangen Sie nicht mit dem Betrieb an, bevor sich der
robotische Reiniger auf den Schwimmbeckenboden abgesetzt hat.

4. Verteilen Sie das Schwimmkabel ber das Schwimmbecken.
Achten Sie darauf, dass nur die erforderliche Kabellange Uber das
Schwimmbecken verteilt wird. Glatten Sie Windungen oder
Verdrehungen im Kabel. Rollen Sie Extrakabel aulterhalb des
Schwimmbeckens in der Nahe von der Strom- und Steuereinheit
auf.

5. Verbinden Sie das Schwimmkabel (A) mit der Anschlussbuchse
(B) auf der Strom- und Steuereinheit.

Cable plug (A) VORSICHTSMASSNAHMEN: Das Betétigen des Roboters

auBerhalb des Wassers fiihrt sofort zu ernsthaften Schaden und

zum Verlust der Garantie.

Socket (B)

48



Betrieb

Inbetriebnahme des robotischen Reinigers
SchlieRen Sie die Strom- und Steuereinheit an die Steckdose an. Die Betriebs-LED (1)
leuchtet aufund der robotische Reiniger fangt mit seinem Reinigungsprogramm an.

Wenn die Strom- und Steuereinheit bereits an die Netzsteckdose angeschlossen ist, blinkt die
Betriebs-LED (5) auf, um anzuzeigen, dass der robotische Reinigerim Standby-Modus ist.
Driicken Sie die Bedientaste (6). Die Betriebs-LED leuchtet auf und der robotische Reiniger

fangtmit seinem Reinigungsprogramman.”
Hinweis: Wenn die LED “"Filter liberpriifen"" aufleuchtet, miissen die Filter des
robotischen Reinigers im Schwimmbecken gereinigt werden, bevor Sie den Reiniger
ins Wasser lassen. Die LED ""Filter (iberpriifen"" istin einigen Modellen optional.

Reinigungszyklus

Wahrend des Reinigungszyklus sollte der robotische Reiniger:

- Uber den Schwimmbeckenboden laufen, um Schmutz und Verunreinigungen
aufzusammeln.

-Automatisch gemaf dem ausgewahlten Programm lenken und drehen.

- Schwimmbeckenwénde alle paar Minuten hochklettern, wie in seinem internen Programm
eingestellt.

Hinweis: Der robotische Reiniger kénnte gelegentlich aufhéren, sich fiir paar Sekunden

zu bewegen. Das ist ein Teil des Normalbetriebes, keine Fehlfunktion.

Den Betrieb des robotischen Reinigers anhalten

Der robotische Reiniger geht automatisch nach jedem Reinigungszyklus in STANDBY und die
Betriebs-LED (5) blinkt auf.

Um den Reinigerbetrieb wahrend eines Reinigungszyklus anzuhalten, driicken Sie die
Bedienungstaste (7) einmal. Die Betriebs-LED (7) blinkt auf und der Reiniger istim Standby-
Modus.

Den Reiniger aus dem Wasser ziehen

1. Trennen Sie das Schwimmkabel von der Strom- und Steuereinheit.

2. Ziehen Sie am Schwimmkabel den Reiniger néher heran, bis man den Griff fassen kann.

3. Heben Sie den Reiniger am Griff aus dem Schwimmbecken.

VorsichtsmalBnahmen: Verwenden Sie nicht das Schwimmkabel, um den Reiniger aus
dem Wasser zu heben.




REINIGEN SIE DEN FILTERBEUTEL NACH JEDEM REINIGUNGSZYKLUS

a. Ziehen Sie den Netzstecker des Transformators. Vermeiden Sie jeglichen Kontakt des
Netzsteckers mit Wasser.

b. Falls sich der Reiniger noch im Schwimmbecken befindet ziehen Sie den Reiniger
vorsichtig am Schwimmkabel zu sich, bis er die Wasseroberflache erreicht. Um das
Gerét vollstandig aus dem Wasser zu heben benutzen Sie bitte den Handgriff, nicht
das Schwimmkabel. Heben Sie den Reiniger langsam aus dem Wasser. Leichtes
Hin- und Herschwenken des Reinigers 1ait das Wasser vollstandig aus dem Inneren
entweichen.

c. Legen Sie den Reiniger mit seiner Oberseite auf eine weiche (um Kratzer im Gehéuse

Etikett

zu vermeiden) Unterlage , Losen Sie die Halteclips und entfernen  Sie die Bodenplatte und entfernen
Sie den Bodendeckel

d. Nehmen Sie den Filterbeutel von den Haltebligeln, stllpen Sie den Beutel um und waschen Sie den
Schmutz vollstandig aus (z.B. mit einem Gartenschlauch oder unter flieRendem Wasser). Spllen Sie den
Filterbeutel so lange, bis das abflieRende Wasser klar ist. Wringen Sie den Filterbeutel ganz sachte aus.
Sofern notwendig kann der Filterbeutel auch mit kaltem Wasser in der Waschmaschine gewaschen
werden. Bitte kein Waschmittel verwenden!

e. Ziehen Sie den Filterbeutel wieder tiber die Halteblgel des Bodendeckels. Achten Sie darauf, daR Sie das
Etikettin der Mitte von einer der beiden Langsseiten des Bodendeckels plazieren.

f. Setzen Sie den Bodendeckel wieder in das Gehéuse des Reinigers ein. Bitte achten Sie darauf, dass alle
vier Befestigungsclipse vollstandig einrasten und den Bodendeckel sicher fixieren.

Lagerung des robotischen Reinigers

Befolgen Sie diese Anweisungen, um den robotischen Reiniger bei

Nichtverwendung zu lagern:

1. Ziehen Sie das Netzkabel aus der Steckdose.

2. Trennen Sie das Schwimmkabel von der Strom- und
Steuereinheit.

3. Verteilen Sie das Schwimmkabel und l6sen Sie samtliche
Verdrehungen im Kabel.

4. Waschen Sie den Innenraum des Reinigers mit frischem Wasser
und lassen Sie ihn trocknen.

5. Rollen Sie das Schwimmkabel auf und legen Sie es auf den
Reiniger.

VorsichtsmalBnahmen: Rollen Sie das Schwimmkabel nicht auf

dem Griff des Reinigers auf.

6. Lagern Sie die Reiniger-Komponenten in einem trockenen,
geschlossenen Ort.

7. Uberpriifen Sie, dass die Strom- und Steuereinheit keinem
Wasser ausgesetzt ist.

Uberpriifen des Wasserauslass-Propellers

Es wird empfohlen, regelmaRig Verunreinigungen ung

Haare vom Propeller des Wasserauslasses zu

entfernen:

1. Entfernen Sie die Schrauben (3), um die Abdeckung
des Wasserauslasses (2) zu l6sen.

2. Entfernen Sie die Abdeckung des Wasserauslasses

3. Reinigen Sie diesen von Haaren, Schmutz oder
Verunreinigungen.

4. Priifen Sie nach, dass der Propeller (1) nicht
beschadigt ist.

5. Bringen Sie die Abdeckung (2) wieder an und
befestigen Sie diese mit den Schrauben (3).




Dieses Kapitel bespricht
die Programmieroptionen.

Uberspringen Sie dieses
Kapitel, wenn Ihr Modell
nicht programmierbar ist,
oder wenn der robotische
Reiniger bereits
programmiert ist.

Extemnal timer
Minuterie externe
Temporizador extermo
Exteme Zeitschaltuhr
Timer estemo

Temporizador extemo

Steuerkonsole
Die Steuerkonsole besteht aus:

Aquacontrol

check filter

chéque filtre

filter Uberpriifen

controllare il sacchetto filtrante
revise el filtro

4 5

- On/Off (Ein-/Ausschalttaste) (1) — startet und stoppt
den Betrieb des robotischen Reinigers.

- Funktionsbeschreibung (2 ) - beschreibt die

Funktion

- Steuertasten (3) — blau markiert, aktivieren die

ausgewahlte Funktion.

- Status-Anzeige (4) - LED-Anzeige leuchtet auf, um
die ausgewahlte Option oder den Reiniger-Zustand

anzuzeigen

Agquacontrol Agquacontrol

Aquacontrol

temps de nettoyage

cleaning time
reinigungszeit
tempo di pulizia

tiempo de limpieza

Swivel
4= | Pivot
l I Swivel
4l Drehlager
Manopola di
— i
Swivel

@
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SPS 100

Aquacontrol

AE

Cleaning program

Mode netioyage

Programa de impieza
Reinigungsprogramm
Programma di pulizia
Programa de limpeza

Internal timer
Minuterie interne
Temporizador interno
Interne Zeitschaltuhr
Timer interno
Temporizador interno

Cleaning program
Mode netioyage

Programa de mpieza
Reinigungsprogramm
Programma di puiizia
Prograrma de impeza
Internal timer
Minuterie inteme
Temporizador inerno
Interne Zeitschaltuhr
Timer infero
Temporizador interno
Check fiter

Veériiez le fitre

Filter uberprufen

PROGRAM
03
PROGRAM
02
PROGRAM
01

B
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Controllare il sacchetto filtrante
Verfique o Fitro

External timer

Minuterie externe
Temporizador externo

Extemne Zeilschaltuhr

Timer esterno

Temporizador externo

SEEE

Check filter

)
©

M) )

SPS 200

Vérifiez le filtre
Revise el filtro
Filter uberprufen
Controllare il
sacchetto filtrante
Verifique o Filtro

External timer
Minuterie externe
Temporizador externo
Externe Zeitschaltuhr

NORMA
Timer esterno
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Temporizador externo
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m Einblendungstasten &

100/200 Filter tiberpriifen
300/400 - Das Aufleuchten der Lampe bedeutet, dass der Filterbeutel ordnungsgemaf entfernt, gereinigt und wieder in den Roboter eingesetzt werden muss,
um effizient zu arbeiten.
500 Bei den Modellen 300, 400, 500 hort der robotische Reiniger auf die Wande hochzuklettern, sobald "Filter tberpriifen" aufleuchtet.

Reinigungszeit - Zeit, die zur Reinigung des Schwimmbeckens bendtigt wird.
Driicken Sie die Taste, um die gewiinschte Zeit einzustellen. Ein rotes Licht wird Ihre Wahl anzeigen.
Diese Funktion ist nur wéhlbar, wenn das Netzteil im Standby-Modus befindet

100

Interner Timer - Automatische Betriebsoption:
Alle 48 Stunden
Alle 72 Stunden
Alle 96 Stunden

200
300/400

Auswahl fiir Reinigungsprogramm:

Programm 01 - 1 Stunden fiir Boden- und Wandreinigung.
Programm 02 - 1,5 Stunden fiir Boden- und Wandreinigung.
Programm 03 — 2 Stunden fiir Boden- und Wandreinigung.

200/300

Auswahl fiir Reinigungsprogramm:

Programm 01 - 1,5 Stunden fiir Boden

Programm 02 — 2 Stunden fiir Boden- und Wandreinigung.
Programm 03 - 2,5 Stunden fiir Boden- und Wandreinigung.

400

Auswahl fiir Reinigungsprogramm:

Program 01 — 2 Stunden fiir Boden

Program 02 — 4 Stunden fiir Boden- und Wandreinigung. (auf einigen Modellen ist keine Wandreinigungsfunktion verfugbar)
Program 03 — 5 Stunden fiir Boden- und Wandreinigung. (auf einigen Modellen ist keine Wandreinigungsfunktion verfligbar)

500

Externer Timer -

Diese Funktion ermdglicht dem Endbenutzer, den Reinigungsplan mithilfe eines externen Timers (separat verkauft) zu programmieren. Das Drticken
dieser Taste aktiviert und deaktiviert diese Funktion.

200
300/400

ﬁ Swivel - stellt die Anzahl der Wenden im Schwimmbecken fiir den Roboter passend ein.
300/400 r Normal — Normalbetrieb
500 l l High - Verschiedene Wendezahlen



N voen | Einblendungstasten PN
400/500 -

400/500

Auto-Detect (autom. Erkennung): diese Funktion verhindert, dass der Roboter nicht an Hindernissen im Schwimmbecken stecken bleibt wie
Hauptabflussleitungen, Stufen, Leitern usw. Driicken Sie diese Taste, um eine der folgenden Optionen zu wahlen:

Auto-Detect - OFF (AUS). Diese Option sollte ausgewahlt werden, wenn Ihr Schwimmbeckenreiniger in der Mitte des Schwimmbeckens die
Richtung andert, ohne auf Hindernisse zu treffen.

Auto-Detect - ON (AN). Der Schwimmbeckenreiniger sollte die Richtung andern, sobald er auf Hindernisse trifft. Wahlen Sie diese Option, wenn
im Schwimmbecken Hindernisse vorhanden sind, so wie bei Bodenreinigungssystemen, Hauptabflussleitungen und Leitern.

1)

Schwimmbeckenumriss:
Damit kann der Roboter das effizienteste Reinigungsmuster fiir das ausgewahlte Schwimmbeckenformat berechnen. Driicken Sie die Taste, um die
passendste Zeichnung auszuwahlen, die zum Umriss des Schwimmbeckens passt. Ein rotes Licht zeigt lhre Auswahl an.

Reinigungsstufe — Andern Sie die Reinigungsleistung
[fm—| Schnell: Auswéhlen, wenn |hr Schwimmbecken gering verschmutzt ist.
fm=RegelmaRig: Fir die tagliche Wartung auswahlen.
fm= Griindlich: Auswahlen, wenn Ihr Schwimmbecken stark verschmutzt ist.

Verzdgerung
500 # Wenn die Option eingeschaltet ist, fangt der Roboter nach 2 Stunden Verzégerung an zu arbeiten.
Mit dieser Funktion kénnen Verunreinigungen und Staub auf den Boden sinken, bevor der Roboter mit der Arbeit anfangt.
Externen Timer

Verwendung eines externen Timers

6
@ (Optional, sollte separat gekauft

500

werden)

Ein externer Timer kann zur
automatischen Aktivierung des
Reinigers fiir eine voreingestellte Zeit

1. Unit verwendet werden.

2. Kabel Der externe Timer sollte zwischen der

3. Stromversorgung Steckdose und der Strom- und

4. Trafostecker Steuereinheitangeschlossen sein.

5. Exteme Timer (sollte separat gekauft werden)

6. Auslauf
'Y 'Y
w w
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Fehlerbeseitigung

DER REINIGER IST NICHT ANGESCHALTET (ON).

Die Steckdose wird nicht mit Strom versorgt.

1. Trennen Sie den Reiniger von der Strom- und Steuereinheit.

2. Trennen Sie die Stromversorgung von der Steckdose, warten Sie 30 Sekunden
und schlieBen Sie diese erneut an.

3. Schalten Sie die Stromzufuhr an (ON). Falls nicht aktiviert, schlieBen Sie das
Gerat an eine andere Steckdose an.

Das Schwimmkabel ist nicht ordnungsgeméR an die Strom- und

Steuereinheit angeschlossen.

SchlieRen Sie das Schwimmkabel erneut an dieStrom- und Steuereinheit an.

Hindernis im AntriebssystemdesiReinigers.

1. Drehen Sie den Reiniger vorsichtig um, um die Unterseite zu priifen.

2. Drehen Sie die Antriebsflihnrungen und Reinigungsbursten per Hand. Sie sollten
sich drehen, aber nicht locker sein.

3. Reinigen und entfernen Sie ggf. Hindernisse und Verunreinigungen.

Der Propeller sitzt aufgrund von Haaren oder Verunreinigungen fest.

Uberpriifen Sie, ob der Propeller beschadigt ist oder gereinigt werden muss (siehe

“Uberpriifen des Wasserauslass-Propellers”).

DER REINIGER BEWEGT SICH, ABER PUMPT KEIN WASSER:

Die Filter sind schmutzig.

1. Offnen Sie den Deckel des Unterteils, entnehmen Sie den Filterbeutel und
schlieRen Sie den Deckel ohne Beutel.

2. Lassen Sie den robotischen Reiniger ohne Filter im Schwimmbecken laufen.
Bei einwandfreier Funktionstlchtigkeit ersetzen oder reinigen Sie die Filter
sorgfaltig.

Der Propeller sitzt aufgrund von Haaren oder Verunreinigungen fest oder ist

beschadigt.

Q_berpr[lfen Sie, ob der Propeller beschadigt ist oder gereinigt werden muss (siehe

“Uberpriifen des Wasserauslass-Propellers”).

DER REINIGER PUMPT WASSER, ABER BEWEGT SICH NICHT.

Hindernis im AntriebssystemdesiReinigers.

1. Drehen Sie den Reiniger vorsichtig um, um die Unterseite zu priifen.

2. Drehen Sie die Antriebsfiihrungen und Reinigungsbiirsten per Hand. Sie sollten
sich drehen, aber nicht locker sein.

3. Reinigen und entfernen Sie ggf. Hindernisse und Verunreinigungen.

REINIGER STARTET UND SCHALTET NACH EINER KURZEN ZEIT AB.

Die Filter sind schmutzig.

1. Entfernen Sie die Filter.

2. Lassen Sie den robotischen Reiniger ohne Filter laufen. Bei einwandfreier
Funktionstiichtigkeit ersetzen oder reinigen Sie die Filter sorgfaltig.

Der Propeller sitzt aufgrund von Haaren oder Verunreinigungen fest oder

ist beschadigt.

1. Entfernen Sie die oberen Schrauben am oberen Auslass.

2. Uberpriifen Sie, ob der Propeller beschadigt ist oder gereinigt werden muss.

Hindernis im AntriebssystemdesiReinigers.

1. Drehen Sie den Reiniger vorsichtig um, um die Unterseite zu prifen.

2. Drehen Sie die Antriebsfiihrungen und Reinigungsbirsten per Hand. Sie
sollten sich drehen, aber nicht locker sein.

3. Reinigen und entfernen Sie ggf. Hindernisse und Verunreinigungen.

DER REINIGER SAMMELT KEINEN SCHMUTZ AUF.

Die Filter sind schmutzig oder habenLdcher.

Reinigen Sie nach Bedarf und iiberprifen Sie, ob keineLdcher in den Filtern
sind.

Der Propeller sitzt aufgrund von Haaren oder Verunreinigungen fest oder
ist beschédigt.

Uberpriifen Sie, ob der Propeller beschédigt ist oder gereinigt werden muss
(siehe “Uberpriifen des Wasserauslass-Propellers”).

Die Saugo6ffnung ist nicht nahe genug am Schwimmbeckenboden.
Ziehen Sie die Saugoffnung HERAUS (siehe “Einstellung der Saughdhe”).

VERUNREINIGUNG KOMMT AUS DEM GERAT, WENN ES AUS DEM
SCHWIMMBECKEN ENTFERNT WIRD.

Der Filterverschluss ist beschadigt oderfehit.

Das Filter Verschluss an der unteren Deckels. Uberpriifen Sie, dass beide
Verschliisse nicht gebrochen sind und einwandfrei funktionieren.

Locher in den Filtern.

Stellen Sie sicher, dass keine Locher in der Filter

Der Deckel des Unterteils ist nicht richtiggeschlossen.

Achten Sie darauf, dass der Deckel des Unterteils richtig geschlossen ist.
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Fehlerbeseitigung

DER REINIGER SCHEINT NICHT DAS KOMPLETTE SCHWIMMBECKEN ZU

REINIGEN.

Die Filter sind schmutzig.

Reinigen Sie die Filter.

Die Lénge des Schwimmkabels im Wasser ist nicht ausreichend, um das

andere Ende des Schwimmbeckens zu erreichen, oder das Kabel ist

verwickelt.

1. Uberpriifen Sie, ob die Lange des Schwimmkabels im Wasser ausreichend ist,
um das andere Ende des Schwimmbeckens zu erreichen.

2. Achten Sie darauf, dass das Schwimmkabel ordnungsgemaR ausgebreitet und
entwirrt ist.

Der Winkel des Gleitgriffes beeintréchtigt die Bewegung des Reinigers.

Erhohen Sie den Diagonalwinkel des Gleitgriffs (siehe “Einstellung des Gleitgriffs”).

Der pH-Wert des Schwimmbeckens ist falsch.

Achten Sie darauf, dass der pH-Wert zwischen7,2 und 7,6 liegt.

Der Chlorgehalt ist falsch.

Uberpriifen Sie die Chlorbehandlung des Wassers und korrigieren diese bei Bedarf

(Entfernen Sie wahrend der Behandlung den Reiniger aus dem Schwimmbecken).

Der Propeller sitzt aufgrund von Haaren oder Verunreinigungen fest oder ist

beschadigt.

1. Entfernen Sie die oberen Schrauben am oberen Auslass.

2. Uberpriifen Sie, ob der Propeller beschadigt ist oder gereinigt werden muss.

Hindernis im Antriebssystemdes Reinigers.

1. Drehen Sie den Reiniger vorsichtig um, um die Unterseite zu priifen.

2. Drehen Sie die Antriebsfiihrungen und Reinigungsbiirsten per Hand. Sie sollten

sich drehen, aber nicht locker sein.
3. Reinigen und entfernen Sie ggf. Hindernisse und Verunreinigungen.

DAS GERAT STEIGT NICHT DIE WANDE HOCH.

Der Reiniger steigt nicht dieSchwimmbeckenwéande hoch.

1. Uberpriifen Sie, ob Ihr robotischer Reiniger nur ein Modell fiir die
Bodenreinigung ist.

2. Priifen Sie nach, dass P1, nur fiir Bodenreinigung, ist nicht auf der Strom- und
Steuereinheit ausgewahlt (siehe “Programmierung des robotischen Reinigers”).

Die Filter sind schmutzig.

Reinigen Sie die Filter.

Der propeller sitzt aufgrund von haaren oder verunreinigungen fest oder
ist beschédigt.

Uberpriifen Sie, ob der Propeller beschadigt ist oder gereinigt werden muss
(siehe “Uberprifen des Wasserauslass-Propellers”).

Der pH-Wert ist falsch.

Achten Sie darauf, dass der pH-Wert zwischen 7,2 und 7,6 liegt.

Der Chlorgehalt ist falsch.

Uberprtifen Sie die Chlorbehandlung des Wassers (entfernen Sie wahrend der
Behandlung den Reiniger aus dem Schwimmbecken).

Die Wassertemperatur ist nichtoptimal.

Empfohlene Temperatur liegt zwischen 22 °C - 32 °C (72 °F - 90 °F).

DAS KABELHAT SICH VERWICKELT.

Die Filter sind schmutzig.

Reinigen Sie die Filter.

Der Deckel des Unterteils ist nicht richtiggeschlossen.

Achten Sie darauf, dass der Deckel des Unterteils richtig geschlossen ist.

Das Kabel ist nicht ausgebreitet, bevor der Reiniger im Schwimmbecken
abgesetzt wurde.

Achten Sie darauf, dass das Schwimmkabel ordnungsgemaf ausgebreitet und
entwirrt ist, bevor Sie den Reiniger in Betrieb setzen.

Die Kabelldnge ist imWasser zu lang.

Uberprifen Sie, ob die Lange des Kabels im Wasser der Lange der
Schwimmbeckendiagonale plus 2 Meter entspricht.

Der Propeller sitzt aufgrund von Haaren oder Verunreinigungen fest oder
ist beschédigt.

Uberpriifen Sie, ob der Propeller beschadigt ist oder gereinigt werden muss
(siehe “Uberprifen des Wasserauslass-Propellers”).

DIE FERNBEDIENUNG FUNKTIONIERT NICHT.

Die Batterie ist leer. LED blinkt oder ist abgeschaltet (OFF).

Uberprifen Sie die Batterie, indem Sie eine der Tasten driicken. Das rote Licht
auf der Fernbedienung blinkt oder leuchtet nicht standig auf, wenn die Batterie
leer ist. Setzen Sie sich mit einem Fachhéndler oder Kundendienst in
Verbindung.
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Fernbedienung (optional) Transportbehalter (optional) v

Dieses Kapitel bespricht die Bedienung der optionalen Fernbedienung. Die

Fernbedienung ist in einigen Modellen beigefiigt.

Ubersicht Fernbedienung

Die Fernbedienung ist eine optionale Zusatzeinrichtung, die den robotischen

Reiniger Uber ferngesteuerte Befehlstasten steuern kann. Wenn Sie die

Fernbedienungstasten driicken, wird ein Funksignal an die Strom- und

Steuereinheit Ubermittelt. Dieses Signal wird in einen Befehl umgewandelt und an

den robotischen Reiniger iber das Schwimmkabel gesendet.

Verwendung der Fernbedienung

1. Driicken Sie die rechte Taste (3), um den robotischen Reiniger nach rechts zu
drehen. Der robotische Reiniger dreht sich solange nach rechts, bis die Taste
losgelassen wird.

2. Driicken Sie die linke Taste (1), um den robotischen Reiniger nach links zu
drehen. Der robotische Reiniger dreht sich solange nach links, bis die Taste
losgelassen wird.

3. Drlicken Sie die Taste Vorwarts/Riickwarts (2), um den robotischen Reiniger
anzuhalten und seine Bewegungsrichtung zu andern.

Die Fernbedienungs-LED leuchtet nach jedem Befehl auf. Wenn die LED-Anzeige

nicht reagiert, ersetzen Sie die Batterie.

4 \

Der Transportbehalter ist ein optionales Zubehdrteil, um leicht und einfach den

robotischen Reiniger, das Schwimmkabel und die Strom -und Steuereinheit von

Ort zu Ort zu bewegen.

Montage des Transportbehélters

Um den Transportbehalter zu montieren, brauchen Sie einen

Standardschraubendreher und einen 8 mm Schraubenschlissel.

Anbringung des Transportbehiltergriffs

1. Befestigen Sie das Unterteil des Griffs (3) an den Rahmen des
Transportbehalters (5) mit drei Schrauben (4) und Muttern.

2. Befestigen Sie das Oberteil des Griffs (1) an das Unterteil (3) mit einer
Schraube (2) und einer Mutter.

Laden des robotischen Reinigers auf den Transportbehélter

1. Stellen Sie den Reiniger auf den Sockel des Transportbehélters.

2. Rollen Sie das Schwimmkabel auf und legen Sie es auf den Reiniger.

3. Legen Sie die Strom- und Steuereinheit oben auf der Schwimmkabel-Wicklung.

1. Oberteil des Griffs
2. Schraube

3. Unterteil des Griffs
4. Schrauben

5. Transportbehélters

56
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Transportwagen (optional)

Montage des Transportwagens Komponenten

J

Der Transportwagen ist ein optionales Zubehdrteil, um leicht und einfach

den robotischen Reiniger zu bewegen und bietet einen Montageort fiir

Strom- und Steuereinheit.

Um den Transportwagen zu montieren:

1. Befestigen Sie die Réder an beide Seiten des Fahrwerks.

2. Befestigen Sie jedes Rad mit einer Schraube und installieren Sie die
Abdeckung.

3. Montieren Sie die zwei Abschnitte des Griffs.
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Transportwagen (optional)

4. Stecken Sie den Griff in das
Fahrwerk hinein. Rasten Sie die
unteren Laschen des Gehauses
der Strom-und Steuereinheit in
das Fahrwerk ein.

5. Befestigen Sie den
Fernbedienungshalter, indem Sie
den oberen Teil in den
Transportwagengriff stecken und
den Halter nach unten drehen,
bis der untere Teile einrastet.

6. Legen Sie das Kabel der Strom-
und Steuereinheit in die
Einkerbung des Fahrwerks.

7. Bringen Sie das Gehause der
Strom- und Steuereinheit an,
indem Sie die oberen Laschen in
die Offnungen im Griff einrasten.

8. Legen Sie den oberen Teil der
Strom- und Steuereinheit ins
Gehéause und driicken Sie den
unteren Teil nach unten, bis er im
Fahrwerk einrastet.

-y




Contenuto
Disposizioni importanti di sicurezza
Introduzione
Descrizione generale del sistema
Come esegue il robot la pulizia della piscina
Condizioni operative
Componenti
Il robot
Unita di potenza e controllo
Funzionamento
Prima del primo uso
Prima di sistemare il robot nell'acqua.
Awvio del robot
Ciclo di pulizia
Arresto del robot
Estrazione del robot dall'acqua
Manutenzione
Pulizia dei filtri
Immagazzinamento del robot
Controllo dell'elica di espulsione dell'acqua
Opzioni di programmazione
Pannello di controllo
Tasti di copertura
Temporizzatore esterno
Ricerca dei guasti
Telecomando
Visione generale del telecomando
Uso del telecomando
Il carrello Caddy (optional)
Montaggio del carrello Caddy
Collegamento della maniglia del Caddy
Carico del robot di pulizia sul carrello Caddy
Il carrello Trolly (optional)
Componenti
Montagio

DISPOSIZIONI IMPORTANTI DI SICUREZZA
LEGGERE E SEGUIRE TUTTE LE DISPOSIZIONI

ATTENZIONE: Non inserire la spina dell'alimentatore in una presa di rete e non avviare il
robot per la pulizia della piscina se questo non € completamente immerso nell'acqua.
Mettendo in funzione il robot fuori dall'acqua si possono causare severi danniimmediati
e si provoca l'annullamento della garanzia.

Lasciare che il robot resti nella piscine per un periodo che va da 15 a 20 minuti dopo la
fine del ciclo di pulizia. Questo consente ai motori di raffreddarsi adeguatamente. Non
lasciare il robot in piscine tutto il tempo. Ricordare sempre di spegnere e staccare
I'alimentatore elettrico dalla presa di corrente prima di estrarre il robot dalla piscina.

AVVISO: Il robot non deve essere messo in azione quando i bagnanti si trovano
nellapiscina. Per solo usoin piscina

Nota di sicurezza

- L'alimentazione del robot deve avvenire tramite un interruttore a corrente residua
(RCD) con un valore di taratura non superiore a 30 mA

- Il collegamento alla rete elettrica deve essere compatibile con le norme ed i
regolamenti locali e nazionali (normativa elettrica).

- La cattiva manutenzione del robot puo causare la perdita di materiali lubrificanti.

- Se il cavo d'alimentazione elettrica &€ danneggiato, deve essere sostituito dalla casa
produttrice 0 da un agente autorizzato al servizio oppure da persona analogamente
qualificata per evitare pericoli.

L'elettrodomestico non € destinato all'uso di persone dalle capacita
fisiche, sensoriali 0 mentali ridotte (ivi compresi i bambini) o persone

& che non hanno idonee esperienza e conoscenza, senza prima averle
addestrate o istruite circa l'uso dell'apparecchio da un tecnico
responsabile della sicurezza. | bambini devono essere sorvegliati onde
evitare che giochino con l'apparecchio.

AVVISO: Un interruttore di isolamento difettoso verso terra  (GFCI-USA) o un
interruttore di corrente residua (RCD-EUROPE) deve essere installato per
proteggere la presa elettrica e prevenire ogni possibile scossa elettrica.

CONSERVARE QUESTE ISTRUZIONI



Descrizione generale del sistema

Il robot per la pulizia passa sul fondale e le pareti della piscina per raccogliere
sporcizia e detriti nei suoi filtri interni. Questo manuale illustra come operare
con il robot per la pulizia, le procedure della sua pulizia, manutenzione e
immagazzinamento.

Nota:
Questo manuale riguarda alcuni modelli di robot per la pulizia. Alcune parti
sono diverse, a seconda del modello specifico.

Come esegue il robot la pulizia della piscina

Dopo che il robot € stato introdotto nella piscina ed attivato, funzionera
secondo il programma definito tramite l'unita di potenza e controllo. Il robot si
muove sul fondale e sulle pareti della piscina, coprendone tutta I'area. Quando
il robot ha completato I'esecuzione del programma, rimane inattivo sul fondale
della piscina.

Nota:

La salita sulle pareti della piscina é una funzione facoltativa Quando la funzione
di saluta sulle pareti e attivata,il robot si arrampica sulle pareti agli intervalli
definiti dal suo programma interno. La capacita del robot si salire le scale della
piscina e subordinata alla geometria ed al materiale di cui esse sono composte.

Condizioni operative

Il robot & destinato alla pulizia delle piscine, nelle seguenti condizioni
operative:

- Atemperature variabili fra 13°C e 35°C (55°F-95°F); la temperatura
raccomandabile va da 22°C a 32°C (72°F-90°F).

- pHdellacqua: 7,2 - 7,6

- Contenuto di cloro: la piscina & mantenuta secondo le istruzioni del
costruttore della stessa.

Nota:

Il difetto di manutenzione seconso le condizioni operative raccomandate puo

impedire il regolare funzionamento del robot. Estrarre il robot dall'acqua

quando siesegue il "Trattamento Chimico Intensivo"in piscina.

1) Impugnatura

2) Scarico superiore

3) Sgancio blocco filtro

4) Accesso filtro

5) Meccanismo di blocco impugnatura
6) Cingolo di trazione

7) Spazzola di sfregamento

8) Cassa dell'unita

9) Ingresso d'aspirazione

10) Alimentatore (trasformatore)
OPTIONAL

11) Telecomando

12) Il carrello “Trolley”

13) Il carrello “Caddy”

14) Timer Esterno (fornito separatamente)
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Unita di potenza e controllo
L'unita di potenza e controllo &
collegata al robot tramite il
cavo galleggiante. L'unita e
alimentata in corrente
alternata (1) e fornisce bassa
tensione e comandi all'unita di
pulizia tramite la presa
d'uscita (2).

L'unita & dotata di un pannello
di controllo (3) con vari
controlli per gestire il

funzionamento del robot.

Contenuto dell'imballaggio

Il robot & imballato in una scatola che contiene:
- Robote cavo galleggiante

- Unita di potenza e controllo

- Manuale perl'utente

According to the model purchased, the following accessories may be included
in the package:

-Remote Control

-Caddy

-Trolley

-Additional Accessories

'Y
w
Rimozione dei copri-spazzole
Il robot & fornito con coperchi protettivi sulle spazzole di sfregamento.
Rimuovere con cautela i coperchidi nylon dalle spazzole di sfregamento.
AVVERTENZA: Non usare un utensile affilato per togliere i copri-
spazzole, per evitare di danneggiare le spazzole.
Regolazione della maniglia galleggiante
Sui modelli con salita sulle pareti, regolare la maniglia galleggiante:
1. Premere il pulsante di blocco (1 0 2 a seconda del modello) per sganciare il
blocco della maniglia.
2. Sistemare la maniglia (3) diagonalmente in posizione di massima.
3. Ripeterele fasi 1e 2 sull’altro lato del robot.
' ' N N
e K Meccanismo orizzontal
\1 W %ccanlsmo verticale \2 eccanismo orizzontale 3 /
L
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Funzionamento

CROIMO=

Chlorine pH Temp NaCl
24 ppm 7276 13°C-35°C 4000 ppm SWIM
55°F-95°F  (max)

Posizione dell'unita di potenza e controllo

4. Posizionare |'unita di potenza e controllo ad almeno 3,6
metri/11,8 piedi dalla piscina e sollevato di almeno 12 cm/4
pollici dalla superficie.

AVVERTENZA: L'unita di potenza e controllo non deve essere

espostaaacqua o airaggidel sole.

5. Sganciare i lacci di plastica usati per fissare il cavo
galleggiante durante il trasporto, premendo lo scatto di
plastica del laccio.

Prima di sistemare il robot nell'acqua.

1. Assicurarsi che non vi siano bagnati in piscina.

2. Accertarsi che i filtri siano puliti.

3. Assicurarsi che siano soddisfatte le condizioni operative in
piscina; (vedere “Condizioni operative" ).

&
/’

Socket (B)

Cable plug (A)

Introdurre nell'acquailrobot

1. Srotolare il cavo galleggiante. E raccomandabile svolgere il
cavo per la lunghezza della diagonale della piscina, pit 2
metri.

2. Introdurre il robot in piscina.

3. Lasciare che affondi fino ad appoggiarsi sul fondale. Non
attivare il robot prima che si sia adagiato sul fondale della
piscina.

4. Svolgere il cavo galleggiante di traverso in piscina. Assicurarsi
di svolgere solo la lunghezza di cavo raccomandata. Dipanare
spirali o trecce del cavo. Avvolgere il cavo in eccesso al di
fuori della piscina, vicino all'unita di potenza e controllo.

5. Collegare il cavo galleggiante (A) alla presa (B) dell'unita di
potenza e controllo.

AVVERTENZA: Mettendo in funzione il robot fuori dall’acqua si

possono causare severi danni immediati e si provoca

I'annullamento della garanzia.
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Funzionamento

Awvio del robot

1. Collegare I'unita di potenza e controllo alla presa elettrica direte. Il LED del funzionamento
(4) € acceso edilrobotiniziail suo programma di pulizia.

Se I'unita di potenza e controllo ¢ gia collegata alla presa di rete, il LED di funzionamento (5)
lampeggia per indicare che il robot & in modalita d'attesa.

Premere il pulsante di funzionamento (6). Il LED di funzionamento & acceso ed il robot inizia il
suo programmadi pulizia.

Nota: Quando si accende il LED di controllo delfiltro, é necessario ripulire il filtro prima

di introdurre il robot in piscina. Il LED di controllo del filtro é un optional in alcuni

modelli.

Ciclo di pulizia

Duranteil ciclo dipulizia il robot:

- Sisposta sul fondale della piscina raccogliendo sporcizia e detriti.

- Cambia direzione e si gira automaticamente secondo il programma selezionato

- Si arrampica sulle pareti della piscina a intervalli di qualche minuto, come stabilito nel suo
programmainterno.

Nota:ll robot puo occasionalmente fermarsi per alcuni secondi. Questo é previsto nel

normale funzionamento, non si tratta di un malfunzionamento.

Arresto del robot

Il robot si sposta automaticamente sulla posizione STANDBY al termine di ogni ciclo di pulizia
ed il LED difunzionamento (5) inizia alampeggiare.

Per arrestare il robot durante un ciclo di pulizia, premere una volta il pulsante di funzionamento
(7). ILED difunzionamento (7) inizia a lampeggiare ed il robot si ferma in modalita d'attesa."

Estrazione del robot dall'acqua

1. Disconnettere il cavo galleggiante dall'unita di potenza e controllo.

2. Tirare il cavo galleggiante per avvicinare il pit possibile il robot, per poterlo afferrare con la
maniglia.

3. Servendosidella maniglia, estrarre il robot dalla piscina.

Attenzione: Non usare il cavo galleggiante per estrarre dall'acqua I'unita di pulizia.
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PULIRE IL SACCHETTO DEL FILTRO DOPO OGNI CICLO DI PULIZIA d) Togliere il sacchetto del filtro dalle barre di supporto, rovesciarlo e ripulirlo di tutto lo sporco
servendosi di una canna da giardinaggio o in un lavandino. Strizzare delicatamente il
a)Sfilare la spina del trasformatore. (Fate attenzione a che la spina non vada a sacchetto finché I'acqua di risciacquo non sia pulita. Se necessario, lavare il sacchetto in
contatto con I'acqua) lavatrice usando solo acqua fredda e SENZADETERSIVO!
b)Se il pulitore & nella piscina, tirarlo con delicatezza verso se stessi servendosi  e) Reinstallare il sacchetto sulle barre di supporto con I'etichetta al centro di uno dei lati lunghi
del cavo finché la maniglia non sia a portata di mano. Usare il manico (nonil del coperchioinferiore
cavo) per estrarre il robot di pulizia dalla piscina dopo aver lasciato f) Reinstallare il coperchio inferiore nel corpo. Spingerlo in gili e il coperchio inferiore scattera
fuoriuscire I'acqua dalfunita. mettendosinella posizione giusta.
c)Adagiare I'unita sul dorso, sbloccare e togliere il coperchio inferiore
— Immagazzinamento del robot
@ /% ‘i\’ Seguire le seguenti istruzioni per immagazzinare il robot quando
\w%)% noneéinuso:
I 1. Disconnettere il cavo d’alimentazione elettrica dalla presa
'\/‘4 elettrica.
\\\ 2. Disconnettere il cavo galleggiante dall'unita di potenza e
i = controllo.
3. Stendere il cavo galleggiante e sbrogliarne ogni groviglio.
4. Sciacquare le parti interne dellunita di pulizia con acqua
corrente e lasciare asciugare.
5. Awvolgere il cavo galleggiante e appoggiarlo sull'unita di pulizia.
Attenzione: Non avvolgere il cavo galleggiante sulla manoglia
dell'unita dipulizia.
6. Immagazzinare i componenti del robot in luogo asciutto e
chiuso.
7. Verificare che l'unita di potenza e controllo non sia esposta
all'acqua.
Controllo dell'elica di espulsione dell'acqua
E raccomandabile ripulire periodicamente I'elica
d'espulsione dell'acqua:
1. Svitare le viti (3) che fissano il coperchio
dell'uscita dell'acqua (2).
2. Rimuovere il coperchio dell'uscita dell'acqua
2).
3. Pulire dai peli, sporcizia e detriti.
: 4. Verificare che I'elica (1) non siarotta.
efichetta 5. Riporreil coperchio (2) e fissarlo con le viti (3).
L



Questo capito ripassa le

opzioni di programmazione.
Ignorare questo capitolo se
il modello non é progra-
mmabile oppure se & gia

stato programmato.

External timer
Minuterie externe
Temporizador extermo
Externe Zeitschaltuhr
Timer esterno
Temporizador extermo

Aquacontrol

check filter

chéque filtre

filter Uberpriifen

controllare il sacchetto filtrante

revise el filtro

Agquacontrol

cleaning time
temps de nettoyage
reinigungszeit
tempo di pulizia
tiempo de limpieza

@
O]

SPS 100

Aquacontrol

Swivel
4= | Pivot
l I Swivel
4l Drehlager
Manopola di
— i
Swivel

Cleaning program
Mode netioyage

Programa de impieza
Reinigungsprogramm
Programma di pulizia

Cleaning program
Mode netioyage
Programa de mpieza
Reinigungsprogramm
Programma di pulizia
Prograrma de impeza
Internal timer
Minuterie interne
Temporizador intemo
Interne Zeitschaltuhr
Timer interno
Temporizador interno

Check filter
Verifiez le fltre

Filter uberprufen

Controllare il sacchetto filrante
Verfique o Fitro

Extemal timer

Minuterie externe
Temporizador exteno

Extemne Zeilschaltuhr

Timer esterno

Temporizador externo

SEEE

Check filter
Vérifiez le filtre
Revise el filtro
Filter uberprufen
Controllare il
sacchetto filtrante
Verifique o Filtro

External timer
Minuterie externe
Temporizador externo
Externe Zeitschaltuhr

NORMA
Timer esterno

Programa de limpeza

Internal timer
Minuterie interne
Temporizador interno
Interne Zeitschaltuhr
Timer intern

AE

0
Temporizador interno

Temporizador externo

HIGH

PROGRAM
03
PROGRAM
02
PROGRAM
01
[

)
°}

PROGRAM|
03
PROGRAM
02
PROGRAM
01

9
1]

PROGRAM|
03
PROGRAM|
02

PROGRAM
01

Pannello di controllo consiste di:
-Interruttore On/Off (1) — avvia ed arresta il
funzionamento del robot.

Agquacontrol

-
©C3

. Bleos
S

U
(7]
S
(=]
o

- Descrizione delle funzioni (2) — descrive le
funzioni

PROGRAM —

| S lﬂm_n_
PROGRAM
02

PROGRAM)
01

HIGH

- Pulsante di controllo (3) - di colore blu, consente
di selezionare le funzioni di rilievo.

9
J
pre OiEre

592259 3IIEIES IIEIIY

- Indicazione di stato (4) — il LED si accende per
indicare I'opzione selezionata o lo stato del robot.

B

ol

Aquacontrol

Bolt

SPS 500
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¢ Tasti di copertura ¢

100/200
300/400
500

Controllare il sacchetto filtrante

- Quando la spia si illumina, questo significa che il sacchetto-filtro deve essere estratto, pulito ed installato opportunamente di ritorno nel robot per un
funzionamento efficiente.

Nei Modelli 300, 400, 500 - il robot smettera di salire sulle pareti dal momento in cui si accende la spia di controllo filtro

Tempo di pulizia
- tempo speso della pulizia della piscina. Premere il pulsante per selezionare il tempo desiderato. La spia rossa indichera la selezione effettuata.
Questa funzione puo essere selezionata solo quando I'alimentazione é in modalita standby

100

200 Timer interno - Opzione di funzionamento automatico:
Ogni 48 ore
300/400 Ogni 72 ore
Ogni 96 ore

Selezione del programma di pulizia:

Programma 01 — programma di 1 ora di pulizia del fondale e delle pareti.
Programma 02 — programma di 1,5 ore di pulizia del fondale e delle pareti.
Programma 03 — programma di 2 ore di pulizia del fondale e delle pareti.

200/300

Selezione del programma di pulizia:

Programma 01 — programma di 1,5 per la pulizia del solo fondale
Programma 02 — programma di 2 ore di pulizia del fondale e delle pareti.
Programma 03 — programma di 2,5 ore di pulizia del fondale e delle pareti.

400

Cleaning program selection.

Programma 01 — programma di 2 ore per la pulizia del solo fondale

Programma 02 — programma di 4 ore di pulizia del fondale e delle pareti. (alcuni modelli non sono dotati della funzione di pulizia delle pareti)
Programma 03 — programma di 5 ore di pulizia del fondale e delle pareti. (alcuni modelli non sono dotati della funzione di pulizia delle pareti)

500

Timer esterno

Questa funzione consente all'utente finale di programmare i tempi di pulizia grazie ad un timer esterno (fornito separatamente). Premendo questo
pulsante si attiva e si disattiva questa funzione.

200
300/400

ﬁ Mulinello - regola la velocita di giri dei robot in piscina.
300/400 r Normale — Funzionamento standard
500 (LI

Alta - Velocita diversa di giri

66 w



¢ Tasti di copertura ¢
2007500 -

400/500

Rilevamento automatico: questa caratteristica evita che il robot si scontri con ostacoli in piscina, quali drenaggi principali, gradini, scale ecc. Premere
questo pulsante per scegliere una delle seguenti opzioni:

Rilevamento automatico - OFF Questa opzione deve essere selezionata se si vede il robot per la pulizia della piscina invertire la direzione di
marcia all'interno della piscina senza entrare in contatto con alcun ostacolo.

Rilevamento automatico - ON Il robot per la pulizia della piscina deve cambiare direzione quando entra in contatto con certi ostacoli. Scegliere
questa opzione quando in piscina ci sono ostacoli quali sistemi di pulizia sul fondale, drenaggi principali e scalette.

1)

Forma della piscina:
Consente al robot di calcolare il sistema di pulizia piu efficiente per la forma di piscina scelta. Premere il pulsante per selezionare la geometria pit adatta
alla forma della piscina. La spia rossa indichera la selezione effettuata.

Grado di pulizia — Per modificare le caratteristiche di pulizia
[fm— Veloce: Va scelto se la piscina non & molto sporca
fm=Regolare: Va scelto per la manutenzione giornaliera
M= Totale: Va scelto se la piscina & molto sporca

Ritardo
500 # Quando quest'opzione & attiva, il pulitore si mettera in funzione con 2 ore di ritardo.
Questa funzione viene utilizzata per lasciare che le impurita presenti nell'acqua si possano depositare sul pavimento.
Temporizzatore esterno

Usando un temporizzatore esterno

6
@ (Facoltativo, va acquistato separa-

500

tamente)

Puo essere usato un temporizzatore
esterno per attivare automatica-
mente il robot per la pulizia della

1. unita piscina ad un'ora stabilita. Il
2.cawo temporizzatore esterno deve essere
3. alimentazione inserito fra la presa di rete e 'unita di
4. trasformatore spina alimentazione e controllo
5. timer estemo (fomito separatamente)
6. presa
¢ ¢



IL ROBOT NON SI ACCENDE.

Manca la corrente nella presa di rete elettrica.

1. Disconnettere il robot dall'unita di potenza e controllo.

2. Disconnettere I'alimentatore dalla presa elettrica di rete, attendere 30
secondi e ricollegare.

3. Accendere il robot Se non si attiva, collegare l'unita ad un'altra presa
elettrica.

Il cavo galleggiante non é collegato correttamente all'unita di potenza e

controllo.

Disconnettere il cavo galleggiante dall'unita di potenza e controllo.

Un ostacolo nel sistema di trazione del robot.

1. Rovesciare cautamente il robot per vederne il fondo.

2. Ruotare manualmente i cingoli e le spazzole. Questi devono poter ruotare,
ma non liberamente.

3. Pulire e rimuovere ostacoli e depositi, se necessario.

L'elica é rotta a causa dell'accumulo di peli.

Verificare se I'elica € rotta 0 necessita una ripulita (vedere “Controllo dell'elica

di espulsione dell'acqua”).

IL ROBOT SI MUOVE MA NON POMPA ACQUA.

Il filtro & sporco

1. Va aperto il coperchio inferiore, estratto il sacchetto-filtro e richiuso il
coperchio senza il sacchetto-filtro

2. Attivare il robot nella piscina senza i filtri. Se funziona normalmente, pulire
le pareti dei filtri o sostituire | filtri.

L'elica é rotta o bloccata dall'accumulo di peli.

Verificare se I'elica ¢ rotta 0 necessita una ripulita (vedere “Controllo dell'elica

di espulsione dell'acqua’).

IL ROBOT POMPA ACQUA MA NON SI MUOVE.

Un ostacolo nel sistema di trazione del robot.

1. Rovesciare cautamente il robot per vederne il fondo.

2. Ruotare manualmente i cingoli e le spazzole. Questi devono poter ruotare,
ma non liberamente.

3. Pulire e rimuovere ostacoli e depositi, se necessario.

IL ROBOT INIZIA A MUOVERSI MA SI ARRESTA DOPO BREVE TEMPO.

Il filtro & sporco

1. Smontare I filtri.

2. Attivare il robot nella piscina senza i filtri. Se funziona normalmente, pulire
le pareti dei filtri o sostituire | filtri.

L'elica é rotta o bloccata dall'accumulo di peli.

1. Rimuovere le viti superiori dell'uscita superiore.

2. Verificare se I'elica & rotta o va pulita.

Un ostacolo nel sistema di trazione del robot.

1. Rovesciare cautamente il robot per vederne il fondo.

2. Ruotare manualmente i cingoli e le spazzole. Questi devono poter ruotare,
ma non liberamente.

3. Pulire e rimuovere ostacoli e depositi, se necessario.

IL ROBOT NON RACCOGLIE LA SPORCIZIA.

Il filtro & sporco o perforati

Pulire i filtri e verificare che non vi siano fori.

L'elica é rotta o bloccata dall'accumulo di peli.

Verificare se I'elica é rotta o necessita una ripulita (vedere “Controllo dell'elica
di espulsione dell'acqua”).

L'ingresso d'aspirazione non é sufficientemente vicino alla superficie
del fondale.

Regolare l'ingresso d'aspirazione OUT (vedere “Regolazione dell'altezza
d'aspirazione”).

IL ROBOT EMETTE SPORCIZIA QUANDO VIENE RIMOSSO DALLA
PISCINA.

L'otturatore del filtro & rotto o manca del tutto.

L'otturatore filtro si trova sul coperchio inferiore. Verificare che non & rotto e
funzionare correttamente.

Fori nei filtri.

Verificare che non vi siano fori del filtro

Il coperchio inferiore non é ben chiuso.

Assicurarsi che il coperchio inferiore sia chiuso correttamente.

Ricerca dei guasti
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Ricerca dei guasti

L'UNITA DI PULIZIA NON COPRE TUTTA LA PISCINA.

Il filtro & sporco

Pulire il filtro

Il cavo galleggiante non & lungo a sufficienza da permettere che il

robot raggiunga I'estremita lontana della piscina, oppure il cavo &

attorcigliato.

1. Verificare che il cavo galleggiante sia lungo a sufficienza da permettere
che il robot raggiunga l'estremita lontana della piscina.

2. Verificare che il cavo galleggiante sia svolto correttamente e non sia
aggrovigliato."

L'angolo della maniglia galleggiante influisce sul movimento del

robot.

Aumentare I'angolo diagonale della maniglia galleggiante (vedere

“Regolazione della maniglia galleggiante”).

Il pH dell'acqua non é corretto.

Assicurare che il pH si trovitra 7,2 e 7,6.

Il contenuto di cloro non é corretto.

Controllare il trattamento del cloro nell'acqua e correggere se richiesto

(Estrarre il robot dalla piscina durante il trattamento.)

L'elica é rotta o bloccata dall'accumulo di peli.

1. Rimuovere le viti superiori dell'uscita superiore.

2. Verificare se l'elica ¢ rotta o va pulita.

Un ostacolo nel sistema di trazione del robot.

1. Rovesciare cautamente il robot per vederne il fondo.

2. Ruotare manualmente i cingoli e le spazzole. Questi devono poter
ruotare, ma non liberamente.

3. Pulire e rimuovere ostacoli e depositi, se necessario.

IL ROBOT NON SI ARRAMPICA SULLE PARETI.

Il robot non si arrampica sulle pareti della piscina.

1. Verificare che il modello del robot non sia per solo fondale.

2. Verificare che P1, per la sola pulizia dei fondali, non sia stato selezionato
nell'unita di potenza e controllo (vedere “Programmazione del robot”).

Il filtro & sporco

Pulire il filtro

L'elica é rotta o bloccata dall'accumulo di peli.

Verificare se ['elica é rotta o necessita una ripulita (vedere “Controllo
dell'elica di espulsione dell'acqua”).

Il pH dell'acqua non é corretto.

Assicurare che il pH si trovitra 7,2 e 7,6.

Il contenuto di cloro non é corretto.

Controllare il trattamento del cloro nell'acqua (estrarre il robot dalla piscina
durante il trattamento.)

La temperatura dell'acqua non ¢ quella raccomandata.

La temperatura raccomandata va da 22°C a 32°C (72°F-90°F).

IL CAVO E ATTORCIGLIATO.

Il filtro & sporco

Pulire il filtro

Il coperchio inferiore non é ben chiuso.

Assicurarsi che il coperchio inferiore sia chiuso correttamente.

Il cavo non é stato svolto prima di introdurre il robot in piscina.
Assicurarsi che il cavo sia completamente svolto e non intrecciato prima di
mettere in funzione il robot.

La lunghezza del cavo immerso é eccessiva.

Verificare che la lunghezza del cavo immerso sia eguale alla diagonale
della piscina pit due metri.

L'elica é rotta o bloccata dall'accumulo di peli.

Verificare se I'elica € rotta 0 necessita una ripulita (vedere “Controllo
dell'elica di espulsione dell'acqua”).

IL TELECOMANDO NON FUNZIONA.

La batteria & scarica. Il LED lampeggia o & spento.

Controllare la batteria premendo uno dei pulsanti. Se la batteria & scarica,
la lucetta rossa del telecomando non lampeggia o resta stabilmente
accesa. Contattare il rivenditore o il centro del servizio d’assistenza.
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Telecomando (optional) Il carrello Caddy (optional) v

Questo capitolo illustra il funzionamento del telecomando facoltativo.
Il telecomando & compreso in alcuni modelli.

Visione generale del telecomando

Il telecomando € una funzione facoltativa che consente il controllo del robot con i
pulsanti del comando a distanza. Quando i pulsanti del telecomando sono premuti,
viene trasmesso un segnale radio all'unita di potenza e controllo. Tale segnale &
trasformato in comando inviato al robot tramite il cavo galleggiante.

Uso del telecomando

1. Premere il pulsante di destra per fare si che il robot giri a destra. Il robot
continua a girare a destra fino a quando il pulsante ¢ rilasciato.

2. Premere il pulsante di sinistra per fare si che il robot giri a sinistra. Il robot
continua a girare a sinistra fino a quando il pulsante € rilasciato.

3. Premere il pulsante Avanti/lndietro per fermare il robot ed invertire la sua
direzione di moto.

Il LED del telecomando si accende dopo ogni comando. Se il LED non risponde o
lampeggia, sostituire la batteria.

\

Il carrello Caddy & un accessorio facoltativo che facilita gli spostamenti del robot,
del cavo galleggiante e dell'unita di potenza e controllo da un posto all'altro.
Montaggio del carrello Caddy

Per montare il carrello Caddy serve un cacciavite standard ed una chiave da 8
mm.

Collegamento della maniglia del Caddy

1. Assicurare la parte inferiore della maniglia (3) al telaio del carrello caddy (5)
con tre viti (4) e dadi.

2. Collegare la parte superiore (1) alla parte inferiore della maniglia (3) usando viti
(2) e dadi.

Carico del robot di pulizia sul carrello Caddy

1. Appoggiare il robot sulla base del Caddy.

2. Awvolgere il cavo galleggiante e appoggiarlo sull'unita di pulizia.

3. Appoggiare l'unita di potenza e controllo sul rotolo di cavo galleggiante.

1. parte superiore della maniglia
2. Viti (maniglia)

3. Parte inferiore della maniglia
4. Viti (telaio)

5. Telaio del carrello
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L L
Il carrello Trolly (optional)

Montagio Componenti

J

Il carrello & un accessorio facoltativo che facilita lo spostamento del robot
e provvede un luogo di montaggio per l'unita di potenza e controllo.

Per montare il carrello:

1. Attaccare le ruote ai due lati della base del carrello.Fissare ciascuna
ruota con la vite ed installare il coperchio.

2. Montare le due sezioni della maniglia.

3. Fissare I'alloggiamento dell'unita di potenza e controllo agganciandone
le alette superiori nei fori della maniglia.
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4. Inseire la maniglia nella base del
carrello.. Agganciare le alette
inferiori dell'unita di potenza e
controllo alla base del carrello.

5. Fissare il porta-telecomando
inserendone la parte superiore
nella maniglia del carrello e
ruotando il porta-telecomando
verso il basso, finché la parte
inferiore si aggancia.

6. Infilare il cavo dell'unita di
potenza e controllo nella
scanalatura della base del
carrello.

7. Inserire la parte superiore
dell'unita di potenza e controllo
nell'alloggiamento

8. Spingere la parte bassa verso il
basso finché si aggancia alla
base del carrello.

S
{

J.QI!!'

L L
Il carrello Trolly (optional)
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IMPORTANTES INSTRUCOES DE SEGURANGCA
LEIAE SIGATODAS AS INSTRUGOES

CUIDADO: Nao ligue a fonte de alimentagdo em uma tomada aterrada e n&o ligue "ON"
o limpador de piscina se 0 mesmo no estiver totalmente submerso na &gua. Operar o
limpador fora da agua causa severos danos imediatos e resulta na perda da garantia.

Deixe o limpador ficar na piscina por 15 a 20 minutos seguindo o final de seu ciclo de
limpeza. Isto permite que os motores esfriem adequadamente. N&o deixe o limpador
dentro da piscina todo o tempo. Lembre-se sempre de desligar/OFF a fonte de
alimentag&o e retirar o limpador da tomada elétrica antes de remové-lo da piscina.

ADVERTENCIA: O limpador nio deve ser usado quando houver pessoas na
agua. Para utilizagdo somente em piscinas de natagao.

Nota de seguranga

- A unidade deve ser alimentada através de um disjuntor diferencial (DR) que tenha
uma corrente operacional residual classificada, que ndo exceda 30 mA.

- A conexao com o circuito ramal deve ser coerente com as regras de fiagao locais e
nacionais.

- O manejoindevido da unidade pode resultar em vazamento de lubrificantes.

- Se o fio de alimentagao estiver danificado, ele deve ser substituido pelo agente de
servigo do fabricante ou por uma pessoa qualificada e treinada a fim de se evitar riscos.

Este aparelho néo foi projetado para ser usado por pessoas (incluindo
criangas) com capacidades fisicas, sensoriais ou mentais reduzidas ou

& com falta de experiéncia e conhecimento, a menos que recebam
supervisao ou instrugdo referentes ao uso do aparelho por uma pessoa
responsavel pela sua seguranga. Criangas devem ser vigiadas para
garantir que n@o brinquem com o aparelho.

ADVERTENCIA: Um interruptor de corrente de falha de aterramento (GFCI-
USA) ou um dispositivo de corrente residual (RCD-EUROPA) deve ser instalado
para proteger sua tomada elétrica e prevenir qualquer choque elétrico possivel.

GUARDE ESTAS INSTRUGOES



Visdo geral do sistema

O limpador robatico varre o chao e as paredes da piscina para coletar sujeira e
detritos em seus filtrosinternos. Este manual do usuario explica como operar o
limpador robdtico, incluindo procedimentos delimpeza, manutencdo e
armazenamento.

Nota:
Este manual analisa diversos modelos de limpadores robéticos Ha algumas
variagbes nos componentes de acordo com o modelo especifico.

Como o limpador robético limpasua piscina

Apos o limpador robético ser colocado na piscina e ativado, ele opera de
acordo com o programa ajustado através da unidade de controle e energia. O
limpador robético se move pelo chéo e as paredes da piscina, cobrindo a area
inteira da do chao e paredes da piscina. Quando o limpador robético termina
seu programa, ele permanece inativo no chao da piscina.

Nota:

Subir na parede é um recurso opcional. Quando o recurso de subir na parede
esta ativo,o limpador robético sobe na parede em intervalos de acordo com
seu programa interno. A capacidade do limpador robético de subirem escadas
na piscina esta sujeita @ geometria e o material da escada.

Condigdes operacionais

O limpador robético é destinado ao uso em piscinas nas seguintes condigdes:

- Temperaturas que variam de 13°C a 35°C (55°F-95°F), a temperatura
recomendada é entre 22°Ca 32°C (72°F-90°F).

-pHdaagua:7.2-7.6

- Nivel de cloro: a manuteng&o da piscina € de acordo com as instrugdes do
fabricante da piscina.

Nota:

A falha na manutengéo da piscina de acordo com as condi¢bes operacionais
recomendadas pode impedir que o limpador roboético funcione
adequadamente.

Retire o limpador para fora da agua quando realizar o "Tratamento de choque
quimico" na dgua da piscina.

1) Alavanca

2) Tampo de saida

3) Desengate da trava do filtro

4) Acesso filtro

5) Mecanismo de trava da alavanca

6) Esteira motriz

7) Escova de limpeza

8) Corpo da maquina

9) Entrada de agua

10) Unidade de controle e energia

OPCIONAL

11) Controle remoto

12) Carrinho “Trolley”

13) Carrinho “Caddy”

14) Temporizador externo
(comprado separadamente)
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Unidade de controle e energia
Aunidade de controle e energia

é conectada ao limpador

robotico através do cabo O

flutuante. Aunidade é

energizada por energia CA (1)

e fornece baixa tensdo e

comandos a unidade de

limpeza através da tomada de

saida (2).A unidade apresenta

um painel de controle (3) com

varios controles para operar o

limpador robatico.

i . Remocao das protegoes daescova
Conteddo da caixade embalagem _ O limpador robético é enviado com uma camada protetora sobre as escovas
O limpador robético € embalado em uma caixa contendo: de esfregar. Cuidadosamente, remova as protegdes de nailon das escovas de
- Olimpador robatico e o cabo flutuante esfregar.
-Unidade de controle e energia CUIDADO: Nio use ferramenta afiada para remover a protegao, isso
-Manual do usuario pode danificar as escovas.
De acordo com o modelo comprado, 0s seguintes acessorios Ajuste da alga flutuante
f)g(cj)?]?oﬁzt?errlr? c():tlgsos naembalagem: Nos mod<_a|os que sobem na parede, ajuste a alca flutuante: .
-Caddy 1. Pressione o botéo de trava (1 ou 2 de acordo com o0 modelo) para liberar a
-Carrinho trava daalga. , . -
-Acessrios adicionais 2. Posicione a alga (3) diagonalmente na posi¢édo maxima.
3. Repitaas etapas 1 e 2 no outro lado da unidade de limpeza.
' ' N N
1 “Cad!?ado da a\sa e/emcal \2 Cadeado di a/sa nor“lzo/nt\ilj _ 3 )
® . @
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Posicionando a Unidade de controle e energia
OIOFIOE:

4. Cologue a unidade de controle e energia a pelo menos 3,6

metros/11.8 pés da piscina e a pelo menos 12 cm/4 polegas

acima da superficie.

Chlorine _pH  Temp  NaCl CUIDADO: A unidade de controle e energia ndo deve ser

2-4ppm 72-76 13°C-35°C 4000 ppm SWIM SNA H

55°F-95°F  (max) expostaaaguaou luz solar direta.

5. Solte as amarras plasticas do cabo flutuante, que sdo usadas
para prender os cabos durante o transporte, pressionando o
engate plastico naamarra.

Antes de colocar a unidade de limpezana agua

1. Certifique-se de que ndo ha pessoas na piscina.

2. Certifique-se de que os filtros estejam limpos.

3. Certifique-se de que as condigdes da piscinas sdo adequadas;
(veja “Condigbes operacionais”).

Colocando a unidade de limpezana agua

1. Desenrole o cabo flutuante. Recomenda-se esticar 0 cabo a um
comprimento que seja igual ao tamanho diagonal da piscina com
mais dois metros adicionais.

2. Coloque aunidade de limpezana piscina.

3. Deixe o limpador robético afundar até o fundo da piscina. Nao
inicie a operagéo antes do limpador robético ter assentado no
chao da piscina.

4. Espalhe o cabo flutuante pela piscina. Certifique-se de que
apenas o comprimento adequado de cabo seja espalhado pela
piscina. Desfaga torgdes ou enrolamentos no cabo. Desenrole
cabo extra para fora da piscina, proximo a unidade de controle e
energia.

5. Conecte o cabo flutuante (A) a tomada (B) localizada na unidade
de controle e energia.

Cable plug (A) CUIDADO: Operar o limpador fora da 4gua causa graves danos

imediatos e resulta na perda da garantia.

Socket (B)
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Operacao

Ligando o limpador robético

Conecte a unidade de controle e energia a tomada na parede (1). O LED de operagao (4)
acende e o limpador roboético inicia seu programa de limpeza.

Se a unidade de controle e energia ja estiver conectada a tomada CA, o LED de operagao (5)
pisca para indicar que o limpador robético ja esta no modo de espera.

Pressione o botéo de operagao (6). O LED de operagéo acende e o limpador roboético inicia o
programa de limpeza.

Nota: Quando o LED Verificar filtro esta aceso (3), o impador robético deve ser limpo

antes da unidade de limpeza ser colocada na piscina. O LED Verificar filtro é opcional

emalguns modelos.

Ciclode limpeza

Durante o ciclo de limpeza, o limpador robético:

- Move-se pelo chao da piscina recolhendo sujeira e detritos.

-Muda a diregéo e gira automaticamente de acordo com o programa selecionado

- Sobe nas paredes da piscina a cada alguns minutos, conforme ajustado no seu programa
interno.

Nota: O limpador robético pode, ocasionalmente, parar de se mover por alguns

segundos. Isto faz parte da operagdo normal, ndo é uma falha.

Parando aoperagéo do limpador robético

O limpador robdtico passa automaticamente para o0 modo de ESPERA apés todo ciclo de
limpeza, e 0 LED de operagao (5) comega a piscar.

Para parar a operacao de limpeza durante um ciclo de limpeza, pressione o botéo de operagéo
(7) uma vez. O LED de operacéo (7) comeca a piscar e o limpador passa para 0 modo de
espera.

Retirando a unidade de limpeza da agua

1. Desconecte o cabo flutuante da unidade de controle e energia.

2. Puxe para cima o cabo flutuante para puxar a unidade de limpeza para proximo até que seja
possivel seguraraalga.

3. Usandoaalga, retire a unidade de limpeza da piscina.

Cuidado: Nao use o cabo flutuante para retirar a unidade de limpeza para fora da agua.
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Manutencao

LIMPE O SACO-FILTRO APOS CADA CICLO DE LIMPEZA

a. Desligue o transformador (cuidado para n&o entrarem contactocomagua).  d. Remova o saco das barras a que estd preso, vire-0 e lave-0 com uma mangueira ou
b. Se o aspirador estiver na piscina, puxe-0 até conseguir agarrar na pega. submergindo-o, até remover toda a sujidade. Enxague o saco apertando-o cuidadosamente.
Utilize a pega (néo o cabo) para tirar o aspirador da piscina, e deixe escorrer  Se necessario, lave 0 saco namaquina usando s agua fria SEM DETERGENTE!

aagua que se encontra dentro do equipamento. e. Coloque novamente 0 saco nas barras de suporte com a etiqueta no centro de uma das barras
c. Deite o0 aspirador de costas sobre uma superficie lisa (para ndo danificar a do painel
estrutura), desprenda e remova o painel f. Volte a colocar o painel no aspirador, pressionando com pouca forga até que encaixe.

Armazenamento do limpador robético

Siga estas instrugdes para armazenar o limpador robético

quando n&o estiver em uso:

1. Desconecte o cabo de energia da tomada.

2. Desconecte o cabo flutuante da unidade de controle e
energia.

3. Espalhe o cabo flutuante e desfaga qualquer torgdo no
cabo.

4. Limpe o espago interior da unidade de limpeza com &gua
limpa e espere secar.

5. Enrole o cabo flutuante e coloque-o na unidade de limpeza.

Cuidado: N4o enrole o cabo flutuante na alca da unidade

de limpeza.

6. Guarde os componentes do limpador robético em um local
fechado e seco.

7. Verifique se a unidade de controle e energia ndo esta
exposta a agua.

Verificagao do propulsor de saida de agua

Recomenda-se periodicamente limpar os

detritos e cabelos do propulsor da saida de

agua.

1. Remova os parafusos (3) que prendem a
tampa da saida de agua (2).

2. Remova atampa da saida de agua (2).

3. Limpe todo cabelo, sujeira ou detritos.

4. Verifique se o propulsor (1) ndo esta

Etiqueta quebrado.

5. Retorne atampa (2) e parafuse os parafusos




Este capitulo analisa as

opgoes de programagao.
Pule este capitulo se o seu
modelo nao seja
programavel ou se o
limpador robotizado ja
esteja programado.

Temporizador extermo

Painel de controle
O painel de controle consiste em:

- Ligar/desligar energia (1) — liga € desliga a

operagao do limpador robético.

controllare il sacchetto filtrante

External timer
Minuterie externe
Temporizador extermo
Externe Zeitschaltuhr
Timer esterno

- Descrigdo de funcéo (2) — descreve a fungao
- Botdes de controle (3) — marcados em azul,

ativam a sele¢&o da fungao relevante.

- Display de status (4) — o LED de indicagao

acende para exibir a opgao selecionada ou o

estado do limpador.

Agquacontrol Agquacontrol

Aquacontrol

Aquacontrol

check filter
chéque filtre
filter Uberpriifen
revise el filtro

temps de nettoyage

cleaning time
reinigungszeit
tempo di pulizia

tiempo de limpieza

Swivel
4= | Pivot
l I Swivel
4l Drehlager
Manopola di
— i
Swivel

@
O]

SPS 100

Aquacontrol

AE

Cleaning program

Mode netioyage

Programa de impieza
Reinigungsprogramm
Programma di pulizia
Programa de limpeza

Internal timer
Minuterie interne
Temporizador interno
Interne Zeitschaltuhr
Timer interno
Temporizador interno

Cleaning program
Mode netioyage

Programa de mpieza
Reinigungsprogramm
Programma di puiizia
Prograrma de impeza
Internal timer
Minuterie inteme
Temporizador inerno
Interne Zeitschaltuhr
Timer infero
Temporizador interno
Check fiter

Veériiez le fitre

Filter uberprufen

PROGRAM
03

PROGRAM
02

PROGRAM
01

®
[

9
X8
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Controllare il sacchetto filtrante
Verfique o Fitro

External timer

Minuterie externe
Temporizador externo

Extemne Zeilschaltuhr

Timer esterno

Temporizador externo

SEEE

Check filter

)
©

M) )

SPS 200

Vérifiez le filtre
Revise el filtro
Filter uberprufen
Controllare il
sacchetto filtrante
Verifique o Filtro

External timer
Minuterie externe
Temporizador externo
Externe Zeitschaltuhr

NORMA
Timer esterno
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Temporizador externo
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¢ Botoes sobrepostos ¢

100/200
300/400
500

Verificagao do filtro
- Lampada acesa significa que a sacola do filtro deve ser removida, limpada e instalada adequadamente de novo no robé para funcionar com eficiéncia.
Nos modelos 300,400, 500 - o limpador robético ndo mais subira as paredes uma vez que o Check Filter (Verificar Filtro) estiver aceso

Tempo de limpeza - Durag@o de tempo gasto para limpar a piscina.
Pressione o botéo para selecionar o tempo desejado. Uma luz vermelha indicara sua selegao.
Esse recurso s6 pode ser escolhida quando a fonte de alimentacao esta em modo de standby

100

Temporizador interno - Opg&o de operagéo automatica:
A cada 48 horas
A cada 72 horas
A cada 96 horas

200
300/400

Escolha do programa de limpeza:

Programa 01 - Limpeza de 1 hora - fundo e parede.
Programa 02 - Limpeza de 1,5 horas - fundo e parede.
Programa 03 - Limpeza de 2 horas - fundo e parede.

200/300

Escolha do programa de limpeza:

Programa 01 - Limpeza de 1,5 horas - fundo.
Programa 02 - Limpeza de 2 horas - fundo e parede.
Programa 03 - Limpeza de 2,5 horas - fundo e parede.

400

Cleaning program selection.

Programa 01 - Limpeza de 2 horas - fundo.

Programa 02 - limpeza de 4 horas, fundo e paredes. (em certos modelos néo ha limpeza de parede)
Programa 03 - limpeza de 5 horas, fundo e paredes.(em certos modelos ndo ha limpeza de parede)

500

200 Temporizador externo
Esta caracteristica oferece a opcéo para que o utilizador final programe o horario de limpeza via um temporizador externo (vendido separadamente).
300/400 Premir este botéo activa e desactiva esta caracteristica.

rﬁ Rotacao - ajuste a taxa de curvas do robd dentro da piscina.

300/400 _I Normal - Operagéo padréo

500 [N

Alta - Taxa de curvas diferentes
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¢ Botoes sobrepostos ¢

4001500 .

400/500

Deteccao automatica: este recurso evita que o robd fique preso em obstaculos dentro da piscina como por exemplo nos principais drenos, degraus,
escadas, etc. Aperte este botdo e escolha uma das opgdes abaixo:

Detec¢ao automatica - OFF. Esta opgéo deve ser escolhida se vocé notar o limpador mudando de direc¢do no meio da piscina sem fazer
contacto com nenhum obstéculo.

Deteccao automatica - ON. O limpador de piscinas deve mudar de direcgao quando fizer contacto com certos obstaculos. Escolha esta opcéo
quando a piscina tiver obstaculos tais como sistemas de limpeza embutidos no piso, drenos principais e escadas.

1]

Formato da piscina:

Faz o rob6 calcular o modo de limpeza mais eficiente para o formato de piscina escolhido. Aperte o botéo para escolher o desenho mais adequado ao
formato da piscina. Uma luz vermelha indica a sua opgao.

Nivel de limpeza - Muda o desempenho da limpeza
[fm—| Rapida: selecione se sua piscina tiver pouca sujeira
fm=Regular: selecione para manutengao diaria
fm= Profunda: selecione se sua piscina tiver muita sujeira

Retardo
500 # Quando esta opgéo estiver ligada, o robd comecara a trabalhar apés 2 horas de retardo.
Este recurso é usado para deixar que os residuos e poeiras se depositem no fundo da piscina, antes de comegar a limpeza do robo.
Temporizador externo

Usando o Temporizador Externo

6
@ (opcional, deve ser comprado

500

separadamente)

Pode ser usado um Temporizador
Externo para activar automaticamente
o limpador no tempo pré-definido. O
1. Unidade Temporizador Externo deve ser
2. Cabo conectado entre atomada de parede e

3. Fonte de alimentagéo aunidade de Poténcia e Controle.
4. Tansformador ficha

5. Temporizador extemo
6. Tomada
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0 LIMPADOR NAO LIGA.

Nao ha electricidade na ficha da parede.

1. Desconecte o limpador da unidade de controlo e energia.

2. Desconecte a fonte de alimentagéo da ficha da parede, espere 30
segundo e conecte novamente.

3. Ligue a fonte. Se néo ligar, conecte a unidade a uma ficha da parede
diferente.

0 cabo flutuante ndo conecta correctamente a unidade de controlo e

energia.

Conecte novamente o cabo flutuante & unidadede controlo e energia.

Obstaculo no sistema de accionamentona unidade de limpeza.

1. Ligue a unidade de limpeza com cuidado para ver a parte inferior.

2. Rode as faixas e as escovas com a méo. Devem girar, mas nao
livremente.

3. Limpe e remova obstaculos e detritos, se necessario.

A hélice esta presa por causa do aciimulo de cabelo.

Verifique se a hélice esta quebrada ou precisa ser limpa (veja “Como verificar

a hélice da saida de agua”).

O LIMPADOR SE MOVE MAS NAO BOMBEIA AGUA.

O filtro esta sujo

1. Abra a tampa inferior, remova o saco do filtro e feche a tampa sem o
saco.

2. Execute o limpador robético na piscina sem os filtros. Se funcionar
correctamente, limpe bem os filtros ou os substitua.

A hélice esta quebrada por causa do aciimulo de cabelo.

Verifique se a hélice estd quebrada ou precisa ser limpa (veja “Como verificar

a hélice da saida de agua”).

0 LIMPADOR BOMBEIA AGUA MAS NAO SE MOVE.

Obstaculo no sistema de accionamentona unidade de limpeza.

1. Ligue a unidade de limpeza com cuidado para ver a parte inferior.

2. Rode as faixas e as escovas com a mao. Devem girar, mas néo
livremente.

3. Limpe e remova obstaculos e detritos, se necessario.

O LIMPADOR INICIA MAS DESLIGA APOS UM PERIODO BREVE.

O filtro esta sujo

1. Remova o filtro.

2. Execute o limpador robotico sem os filtros. Se ele funcionar
correctamente, limpe bem os filtros ou os substitua.

A hélice esta quebrada por causa do aciimulo de cabelo.

1. Remova os parafusos superiores na saida de cima.

2. Verifique se a hélice esta quebrada ou precisa ser limpa.

Obstaculo no sistema de accionamentona unidade de limpeza.

1. Ligue a unidade de limpeza com cuidado para ver a parte inferior.

2. Rode as faixas e as escovas com a mao. Elas devem girar, mas néo
livremente.

3. Limpe e remova obstéculos e detritos, se necessério.

O LIMPADOR NAO RECOLHE A SUJEIRA.

Os filtros estao sujos ou temburacos.

Limpe como necessario e verifique se ndo haburacos nos filtros.

A hélice esta quebrada por causa do aciimulo de cabelo.

Verifique se a hélice estd quebrada ou precisa ser limpa (veja “Como
verificar a hélice da saida de agua”).

A entrada de sucgao nao esta proxima o suficiente do chao da
piscina.

RETIRE a entrada da sucg&o (veja “Como ajustar o tamanho da sucgéo”).

A SUJEIRA SAI DO LIMPADOR QUANDO ELE E REMOVIDO DA
PISCINA.

A veneziana do filtro esta quebrada oufaltando.

O obturador de filtro esta localizado na tampa inferior. Verifique se ndo esta
quebrado e funcionar corretamente.

O filtro é perfurada

Verifique se ndo ha buracos no filtro

A tampa de baixo nao estafechada correctamente.

Verifique se a tampa de baixo estafechada correctamente.

Solucao de problemas
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Solucao de problemas

A UNIDADE DE LIMPEZA NAO COBRE TODA A PISCINA.

O filtro esta sujo

Limpe o filtro

N&o ha comprimento do cabo flutuante suficiente na agua para

alcangar o final da piscina ou o cabo esta enrolado.

1. Verifique se ha comprimento do cabo flutuante suficiente na dgua para
alcancar o final da piscina ou o cabo esta enrolado.

2. Verifique se o cabo flutuante esta espalhado correctamente e ndo esta
enrolado.

0 angulo da alga flutuante afeta 0 movimento do limpador.

Aumento o angulo diagonal da alca flutuante (veja “Como ajustar a alga

flutuante”).

O pH da piscina esté incorrecto.

Verifique se o nivel de pH esta entre7,2 e 7,6.

O nivel de cloro esta incorrecto.

Confira o tratamento de cloro da agua e o corrija, se necessario (remova o

limpador da piscina durante o tratamento.)

A hélice esta quebrada por causa do aciimulo de cabelo.

1. Remova os parafusos superiores na saida de cima.

2. Verifique se a hélice esta quebrada ouprecisa ser limpa.

Obstaculo no sistema de accionamentona unidade de limpeza.

1. Ligue a unidade de limpeza com cuidado para ver a parte inferior.

2. Rode as faixas e as escovas com a méo. Elas devem girar, mas nao
livremente.

3. Limpe e remova obstaculos e detritos, se necessario.

O LIMPADOR NAO SOBE AS PAREDES.

O limpador ndo esta subindoas paredes da piscina.

1. Verifique se o limpador robdtico ndo € um modelo apenas para o chéo.

2. Verifique se P1, somente para limpar o chdo, ndo esta seleccionado na
unidade de controlo e energia (veja “Programagdes do limpador
rob6tico”).

O filtro esta sujo

Limpe o filtro

A hélice esta quebrada por causa do actimulo de cabelo.
Verifique se a hélice esta quebrada ou precisa ser limpa (veja “Como
verificar a hélice da saida de agua”).

0 nivel de pH esta incorrecto.

Verifique se o pH esta entre 7,2 e 7,6.

O nivel de cloro esta incorrecto.

Confira o tratamento de cloro da agua (remova o limpador da piscina
durante o tratamento).

A temperatura da agua ndo éopcional.

A temperatura recomendada € entre 22°C-32°C (72°F-90°F).

0 CABO ESTAENROLADO.

O filtro esta sujo

Limpe o filtro

A tampa de baixo nao estafechada correctamente.

Verifique se a tampa de baixo estafechada correctamente.

0 cabo nao foi espalhado antes de colocar a unidade de limpeza na
piscina.

Verifique se o cabo flutuante esta espalhado correctamente e nao esta
enrolado antes de operar o limpador robético.

O comprimento do cabo nadgua esta muito longo.

Verifique se 0 comprimento do cabo na agua é igual ao comprimento
diagonal da piscina mais dois metros.

A hélice esta quebrada por causa do acimulo de cabelo.

Verifique se a hélice esta quebrada ou precisa ser limpa (veja “Como
verificar a hélice da saida de agua”).

0 CONTROLO REMOTO NAO FUNCIONA.

A bateria esta vazia.

O LED esta piscando ou esta DESLIGADO.

Verifique a bateria pressionando um dos botdes. A luz vermelha na
unidade do controlo remoto n&o pisca ou fica iluminada continuamente se
a bateria estiver vazia. Entre em contato com seu fornecedor ou com o
centro de servicos.
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Controle remoto (opcional) Caddy (opcional) v

Este capitulo revisa a operagéo da unidade de controle remoto opcional. O controle
remoto é incluso em alguns modelos.

Visao geral do controle remoto

O controle remoto &€ um recurso opcional que possibilita o controle do limpador
robdtico através dos botdes de comando remoto. Quando os botdes do controle
remoto sdo pressionados, um sinal de radio é transmitido para a unidade de controle
e energia. Este sinal é transferido em um comando enviado para o limpador robético
através do cabo flutuante.

Utilizando o controle remoto

1. Pressione o botdo direito (3) para girar o limpador robético para direita. O limpador
robético continua girando para a direita até que o bot&o seja solto.

2. Pressione o boto esquerdo (1) para girar o limpador robético para esquerda. O
limpador robético continua girando para a esquerda até que o botéo seja solto.

3. Pressione o botéo Para frente/Para tras (2) para parar o limpador robético e mudar
sua dire¢éo de movimento.

O LED do controle remoto acende ap6s cada comando. Se o LED n&o responder, ou

estiver piscando troque a bateria.

O caddy € um acessorio opcional, que facilita levar o limpador robético, cabo

flutuante e a unidade de controle e energia de um lugar para outro.

Montagem do caddy

Para montar o caddy, vocé precisara de uma chave de fenda padréo e uma chave

de 8 mm.

Conectando a alga do caddy

1. Parafuse a parte inferior da alga (3) a armagéo do caddy (5) com os trés
parafusos (4) e as porcas.

2. Conecte a parte superior da alga (1) na parte inferior da alga (3) usando o
parafuso (2) e a porca.

Carregando o limpador robético no caddy

1. Coloque a unidade de limpeza na base do caddy.

2. Enrole o cabo flutuante e coloque-o na unidade de limpeza.

3. Coloque a unidade de controle e energia em cima do rolo do cabo flutuante.

1. Parte superior da alga
2. Parafuso (alga)

3. Parte inferior da al¢a
4. Parafusos (armagéo)
5. Armagao do caddy
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Carrinho “Trolly” (opcional)

Montagem do carrinho Componentes

J

O carrinho é um acessorio opcional, que facilita mover o limpador
robotico e fornece um local de montagem para a unidade de controle e
energia.

Para montar o carrinho:

1. Prenda as rodas em ambos os lados da base do carrinho.

2. Parafuse as rodas com uma chave de fenda e instale a cobertura.
3. Monte as duas segdes da alga.
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Carrinho “Trolly” (opcional)

4. Insira a alga na base do
carrinho. Encaixe as abas
inferiores da unidade de controle
e energia alojando na base do
carrinho.

5. Prenda o suporte do controle
remoto inserindo a parte inferior
na alga do carrinho e girando o
suporte para baixo até que a
parte inferior encaixe.

6. Coloque o cabo da unidade de
controle e energia na fenda na
base do carrinho.

7. Prenda o compartimento da
unidade de controle e energia
encaixando as abas superiores
nos orificios na alga.

8. Coloque a parte superior da
unidade de controle e energia no
compartimento e empurre a
parte inferior até que encaixe na
base do carrinho.
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Grounding

The power supply must be connected to a grounded 3 conductor socket. The mains power supply must be
connected via a GFCI (ground fault circuit interrupter) or RCD (residual current device) having a rated residual
operating current not greater than 30mA.

Fuse

The fuse must be changed by an authorized service agent or trained and qualified person only. For continued
protection against risk of fire, replace only with the same type and rating of fuse.

Maintenance and safety

The cover should not be removed except by an authorized service agent or trained and qualified person. No
internal adjustment or component replacement can be carried out by the user. The power cable must be
disconnected before removing the cover.

Ifthe power supply cord is damaged, it must be replaced by an authorized service agent or trained and qualified
person. Do not operate the supply if the cord is damaged.

Environmental conditions

The power supply is designed to work both indoors and outdoors. However, the unit should not be operated in
direct sunlight or be exposed to water. The power supply should not be operated in an ambient temperature in
excess of40°C.

Erdung

Das Netzteil muss an eine geerdete 3-adrige Steckdose angeschlossen werden. Der Netzanschluss muss an einem GFCI/RCD (FI-Schutzschalter) angeschlossen sein, der einen bestimmten
Differenzstrom von nicht mehr als 30 mA diberschreitet.

Sicherung

Die Sicherung sollte nur von einem autorisierten Kundendienstmitarbeiter oder einem qualifizierten Techniker ersetzt werden. Ersetzen Sie die Sicherung nur mit demselben Typ und derselben
Absicherung fiir den fortlaufenden Schutz gegen Brandgefahr.

Wartung und Sicherheit

Die Abdeckung sollte nur von einem autorisierten Kundendienstmitarbeiter oder einem qualifizierten Techniker entfernt werden. Kein(e) interne Einstellung oder Komponentenaustausch sollte vom
Benutzer durchgefiihrt werden. Das Netzkabel muss vor dem Entfernen der Abdeckung von der Steckdose getrennt werden.

Wenn das Netzanschlusskabel beschadigtist, muss es durch einen autorisierten Kundendienstmitarbeiter oder qualifizierten Techniker ersetzt werden. Bedienen Sie das Gerét nicht, wenn das Kabel
beschadigtist.

AuBere Bedingungen

Das Netzteil wird so konzipiert, um im Innen- und Aufenbereich zu funktionieren. Jedoch sollte die Einheit keinem direkten Sonnenlicht oder Wasser ausgesetzt sein und in keiner
Umgebungstemperatur von tiber 40° C bedient werden.

Physical Physikalische Daten

Dimensions (W*D *H)_ 273mm * 242mm * 90mm Abmessungen (B*T*H)_ 273mm * 242mm * 90mm
Weight 1.9Kg Gewicht 1.9 Kg

Electrical Elektrische Daten

Input rating 100-240V~, 50/60Hz, 210W  Eingangsspannung — 100-240V~, 50/60Hz, 210W
Output rating ——————— 29V ,6.3A. Ausgangsspannung ——— 29V ,6.3A.

Storage temperature_ -10°C-60°C Aufbewahrungstemperatur — -10° C -60° C

Operating temperature——— 0°C-45°C Betriebstemperatur——— 0°C-45°C

Ingress protection —— P54 Schutzart IP54



